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Priloha ¢. 14
k vyhlaske ¢. 210/2000 Z. z.

ELEKTROMERY
Prva ¢ast

Tato vyhlaska sa vztahuje na tieto meradla:

a) jednofazové a viacfazové striedavé dynamické (indukcéné) elektromery (vratane dvojtarifnych) na priame
meranie spotreby elektrickej energie,

b) jednofazové a viacfazové striedavé dynamické (indukéné) elektromery na nepriame meranie (pripojené cez
meracie transformatory) spotreby elektrickej energie,

c) striedavé dynamické (indukéné) elektromery s mechanickym pridavnym zariadenim na meranie nadspotre-
by, meranie maxima a viactarifné elektromery,

d) jednofazové a viacfazové striedavé statické elektromery s elektronickym meracim systémom,

e) striedavé statické elektromery alebo striedavé dynamické (indukéné) elektromery s elektronickym pri-
davnym zariadenim na meranie nadspotreby, meranie maxima a viactarifné elektromery.

Elektromery podla bodu 1 pism. a) uréené na trh krajin Europskej tinie musia splnat technické poziadavky
a metrologické poziadavky zodpovedajiice predpisom Eurépskych spolocenstiev; podrobnosti su uvedené
v druhej casti tejto prilohy.

Vsetky druhy elektromerov podla bodu 1 uréené na vnutorny trh Slovenskej republiky musia spinat technické
poziadavky a metrologické poziadavky; podrobnosti si1 uvedené v tejto prilohe. Narodné technické poziadavky,
metrologické poziadavky, metody technickych skuSok a metody skiiSania pri prvotnom overovani elektromerov
st zhodné s poziadavkami Eurépskych spolo¢enstiev uvedenymi v druhej ¢asti tejto prilohy, pricom jednotlivé
ustanovenia sa dopinaju podla tretej casti tejto prilohy.

Elektromery pred uvedenim na trh podliehajii schvaleniu typu a prvotnému overeniu. Metédy technickych
skusok pri schvalovani typu a metody skusania pri overovani su uvedené v druhej a tretej ¢asti tejto prilohy.

Elektromery schvaleného typu vyrobca alebo dovozca oznaci znackou schvaleného typu.
Elektromery, ktoré pri overeni vyhoveju ustanovenym poziadavkam, sa oznacia overovacou znackou.
Elektromery pocas ich pouzivania ako uréenych meradiel podliehaju naslednému overeniu.

Postup pri naslednom overeni je zhodny s postupom pri prvotnom overeni.

Druha éast

Technické poziadavky, metrologické poziadavky, metody technickych skiSoka metédy
skidSania pri overovani elektromerov uréenych na trh Eurépskej inie

DEFINICIE NIEKTORYCH POJMOV

Ovplyviiujica veliéina alebo Cinitel'

Lubovolna veli¢ina vo véeobecnosti okrem elektromera, ktora by mohla ovplyvnit jeho funkéné vlastnosti.
Zmena chyby ako doésledok ovplyviujicej veli¢iny

Rozdiel medzi chybami elektromera v percentach, v ktorom len jedna ovplyvnujtca veli¢ina postupne dosahuje
dve urcité hodnoty, z ktorych jedna je referenc¢nou hodnotou.

Referenéna hodnota ovplyviujicej veliéiny

Hodnota tejto veli¢iny, na ktorej zaklade su stanovené urcité vlastnosti elektromerov.

Zakladny prad (I,)

Hodnota pradu, podla ktorej je stanovena prislusna prevadzka elektromeru.

Maximalny prad (I;,,,)

Maximalna hodnota prudu, pri ktorej musi elektromer vyhovovat poziadavkam tejto vyhlasky.

Cinitel skreslenia

Pomer efektivnej hodnoty harmonického obsahu ziskany odpocitanim zakladného ¢initela od nesinusového

priebehu striedavej velic¢iny a efektivnej hodnoty veli¢iny nesinusového priebehu. Cinitel skreslenia je obvykle
vyjadreny v percentach.
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Menovité otacky
Menovita rychlost otac¢ania rotora vyjadrena v otackach za minutu za referenénych podmienok elektromera,
ktorym tec¢ie menovity prud pri jednotkovom uéinniku.

Menovity moment
Menovita hodnota momentu posobiaceho na rotor, aby sa udrzal v pokoji vzhladom na elektromer za refe-
renc¢nych podmienok, ktorym prechadza zakladny prud pri jednotkovom ucinniku.

Typ

Vyraz pouzity na definovanie vSetkych elektromerov s jednym alebo s viacerymi tarifami, ktoré vyrobil ten isty

vyrobca a ktoré zodpovedaju

a) podobnym metrologickym vlastnostiam,

b) jednotnosti konstrukcie éasti uréujiicich tieto metrologické vlastnosti,

c¢) rovnakému poc¢tu ampérzavitov prudového vinutia pre zakladny pruad a rovnaky pocet zavitov na volt
napéatového vinutia pre referencné napétie,

d) rovnakému pomeru medzi maximalnym pruadom a zakladnym pradom.

Typ moéze zahinat rozdielne zakladné prudy a rézne hodnoty referenéného napatia.

Poznamky:

a) Tieto elektromery musi vyrobca oznaédit jednou alebo viacerymi skupinami pismen alebo ¢islic, alebo
kombinaciou pismen a ¢islic. Kazdy typ musi mat len jedno oznacenie.

b) Typ musia reprezentovat tri vzorky elektromerov uréené na skusky schvalenia typu, ktorych vlastnosti
(zakladny prud a referen¢né napatie) musia byt vybrané prislusnou metrologickou sluzbou z tych
vlastnosti, ktoré su uvedené v tabulkach navrhnutych vyrobcom (bod 6.1.1).

¢) V pripade osobitnej vyroby jedného typu sa moéze vyrobok odliSovat v poéte zavitov vinuti a v hodnote
zakladného prudu od tych parametrov, ktoré reprezentuju typ. Na ziskanie celého poctu zavitov sa vyberie
vyrobok s najblizSie vySSou alebo niZSou hodnotou.

Z tohto dévodu sa moéze pocet zavitov na volt napatového vinutia lisit najviac o 20 % od vinutia vzorky
elektromera, ktory reprezentuje dany typ.

d) Pomer najvyssej rychlosti otacania k najniZSej rychlosti otacania rotora kazdého elektromera toho istého
typu nesmie prekrocit hodnotu 1:5.

MECHANICKE POZIADAVKY

VSeobecne

Elektromery musia byt navrhnuté a skonstruované tak, aby bolo vylucené akékolvek nebezpeéenstvo pri
beznom pouziti za normalnych podmienok a aby sa zabezpecila bezpeénost

a) osob pred trazom elektrickym prudom,

b) osob pred ti¢inkami vysokej teploty,

¢) pred Sirenim ohna.

Vsetky ¢asti, ktoré st1 za normalnych pracovnych podmienok vystavené korozivnym vplyvom, musia byt ii¢inne
chranené. Ochranny kryt sa nesmie za normalnych podmienok pri beznej manipulacii poskodit ani §kodlivo
ovplyvnit poésobenim vzduchu.

Elektromer musi mat primeranii mechanickii pevnost a musi odolavat zvySenej teplote, ktora sa moze
vyskytnut za normalnych pracovnych podmienok.

Casti elektromera musia byt spolahlivo upevnené a zabezpecené proti strate pocas transportu alebo pri
normalnom pouziti.

Elektrické spoje musia byt urobené tak, aby sa zabranilo akémukolvek preru$eniu obvodu vratane
akychkolvek stavov pretazenia, ktoré su ustanovené v tejto prilohe.

Konstrukcia elektromerov musi byt taka, aby sa znizilo na minimum nebezpecenstvo skratu cez izolaciu medzi
dvomi zivymi éastami a pristupnymi vodivymi ¢astami v désledku uvolnenia vinutia, odskrutkovania skrutiek
atd.

Puzdro

Puzdro elektromera musi byt dostatoéne prachotesné a musi sa dat zaplombovat takym sposobom, Ze vntitorné
Casti elektromera su pristupné len po poruseni plomby.

Kryt sa nesmie odkryt bez pouzitia nastroja, mince alebo podobného prostriedku.

Puzdro musi byt navrhnuté a usporiadané tak, aby akakolvek netrvala deformacia nemohla zabranit
zodpovedajucej ¢innosti elektromera.

Elektromery urcené na pripojenie k sieti s napatim proti zemi vaé$im nez 250 V, ktoré maju kryty s pristupny-
mi kovovymi ¢astami, musia mat ochrannu svorku.

Na elektromeroch uréenych na pripojenie k sieti s referenénym napéatim proti zemi 250 V alebo nizZ$im, ktoré
maju kovovy alebo ¢iastoéne kovovy kryt, musia byt urobené vhodné opatrenia na pripojenie krytu k ochranné-
mu obvodu.
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Okienka

Ak veko elektromera nie je priehladné, musi mat jedno alebo viac okienok umoznujucich odéitanie udaja
pocitadla a sledovanie otacavého systému. Tieto okienka musia byt zakryté dostickami z priehladného
materialu, ktoré sa nedajui odobrat bez poskodenia plomby.

Svorky - svorkovnice

Svorky musia byt zoskupené do jednej svorkovnice alebo do viacerych svorkovnic s dostatoénou mecha-
nickou pevnostou, ktoré umoznujua pripojenie pevnych vodic¢ov alebo kablov.

Musi byt mozné bez tazkosti odpojit napatové svorky od vstupnych pradovych svoriek.

Pripojenie vodicov k svorkam musi byt vyhotovené takym sposobom, aby bol zabezpeceny dostatoény
a trvaly kontakt bez nebezpecenstva uvolnenia alebo nadmerného oteplenia. Otvory v izolaénom materiali,
ktoré predizuju otvory svorky, musia byt dostatoéne velké, aby umoznili lahké vykonanie izolacie vodicov.
Material, z ktorého je vyrobeny blok svoriek, musi vyhovovat skuske na teplotu 135 °C.

Kryt svoriek

Svorky elektromera musia byt zakryté krytom, ktory sa da zaplombovat nezavisle od krytu elektromera. Po
namontovani elektromera na panel nesmu byt svorky bez poru$enia plomby ich krytu pristupné. Kryt
svoriek musi preto zakryvat blok svoriek, skrutky, ktoré drzia vodice vo svorkach, a ak je to nutné,
dostatoc¢nu dizku pripojenych vodicov a ich izolaciu.

Pocitadlo (poéitaci mechanizmus)

Pocitadlo méze byt valéekového alebo ruc¢ickového typu.

Jednotkou pocitadla je kilowatthodina (kWh).

Pri val¢ekovych pocitadlach sa jednotky vyznacia v blizkosti zostavy val¢ekov.

Na rucic¢kovych typoch pocitadiel st stupnice (okrem stupnice indikujiicej minimalnu hodnotu) oznacené
v 10 rovnakych tsekoch a oéislované od nuly do devat. Jednotkova stupnica sa oznaéi v deleni 1d zodpo-
veda 1 kWh a v blizkosti kazdej z dalsich stupnic sa vyznaéi pocet kWh zodpovedajucich jednému dieliku
tejto stupnice, t. j. 10, 100, 1 000, 10 000. Stupnica po¢itadla ru¢ickového typu alebo pocitadla val¢ekového
typu, ktora ukazuje desatiny od¢itanej jednotky, musi byt farebne ohranic¢ena.

stupnicu rozdelent na 100 dielikov alebo musi mat akékolvek iné usporiadanie, ktoré poskytuje podobnu
presnost odéitania.

Po¢itadlo musi umoznovat zaznam energie od nuly az po hodnotu zodpovedajiicu minimalne 1 500 hodinam
pri maximalnom prude, referenénom napati a jednotkovom uéinniku. VSetky tidaje, ktoré sa objavuji na
po¢itadle, musia byt rozoznatelné a lahko citatelné.

Smer otdcania rotora a oznacenie rotora

Hrana rotora najblizsia k pozorovatelovi pri ¢elnom pohlade na elektromer sa musi pohybovat zlava
doprava. Smer otac¢ania musi byt viditelne a nezmazatelne oznacéeny Sipkou.

Hrana alebo horny povrch disku musi byt oznac¢eny hlavnou znaé¢kou so Sirkou medzi 1/20 az 1/30 obvodu
disku, ktora ulahc¢uje odpocet poctu otacok.

Na disku moézu byt aj znacky, ktoré umoznuju vykonanie stroboskopickych alebo inych skus$ok. Tieto
znacky nesmu branit pouzitiu hlavnej znacky, kedZe sa vyuziva na fotometricky odpocet poc¢tu otacok disku.

ELEKTRICKE POZIADAVKY
Vlastna spotreba

Napatovy obvod

Cinna a zdanliva spotreba v kazdom napéfovom obvode pri referencnom napéti, referencénej frekvencii
a referenc¢nej teplote nesmu presahovat 2 W a 8 VA pri jednofazovych elektromeroch a 2 W a 10 VA pri
viacfazovych elektromeroch.

Pradové obvody

Pri meradlach, ktoré maju zakladny prud nizsi nez 30 A, nesmie strata v Ziadnom obvode pri zakladnom
prude, referencnej frekvencii a referen¢nej teplote presiahnut 2,5 VA. Pri vy§Som zakladnom prude nesmu
straty prekrocit 5 VA.

Oteplenie

Pri pouziti za obvyklych podmienok nesmie vinutie a izolacia dosiahnut teplotu, ktora by mohla nepriaznivo
ovplyvnit funkciu elektromera.

Ak je kazdy obvod napajany svojim maximalnym prudom a kazdy napatovy obvod (pomocné obvody sa
napajaju dlhsie, nez je ich tepelna ¢asova konstanta) je napajany 1,2-nasobkom referenéného napatia,
oteplenie (Dt) roznych ¢asti elektromera pri teplote okolia nepresahujticej 40 °C nesmie presahovat hodnoty
uvedené v tabulke.
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Elektromer sa musi skusat poc¢as dvoch hodin a nesmie byt vystaveny prievanu alebo priamemu slneé¢nému
svetlu.

Casti elektromera Dt v °C
Vinutia 60
Vonkajsi povrch krytu 25

Okrem toho elektromer nesmie po skuske vykazovat Ziadne poSkodenie a musi vyhoviet sktiske striedavym
napitim podla bodu 3.3.3.

Teplota vinutia sa stanovi odporovou metédou.

Pri merani odporu obvodu musi byt privod k elektromeru dlhy asponn 100 cm a musi mat taky prierez, aby
prudova hustota bola mensia nez 4 A/mm2. Meranie zmeny odporu sa vykona na pripojeniach svorkovnice.

Izola¢né vlastnosti

Elektromer a jeho pomocné zariadenia, ak existuju, musia byt také, aby si zachovavali primerané

dielektrické vlastnosti za podmienok normalneho pouzitia s prihliadnutim na atmosférické vplyvy a rozne

napétia, ktorym st1 obvody elektromerov pri normalnom pouziti vystavené.

Preto musi elektromer bez po§kodenia vyhoviet izolaénym sku$kam opisanym v bodoch 3.3.2 a 3.3.3.

Skusky sa vykonavaju len na kompletnom novom elektromere s namontovanym krytom (okrem dalej

uvedenych pripadov) a namontovanym krytom svoriek so skrutkami svoriek zaskrutkovanymi k maximalne

pouzitelnému vodic¢u zasunutému vo svorkach.

Tieto skusky sa urobia len raz na akomkolvek elektromere a ich postup musi zodpovedat skuskam vysokym

napatim.

Poznamka: Ak sa usporiadanie svoriek elektromera 1iSi od usporiadania svoriek elektromera, ktory bol

povodne schvaleny, musia sa skusky dielektrickych vlastnosti vykonat pri vSetkych odlisnych usporiada-

nych svorkach.

Na tucel tychto skiSok ma vyraz "zem" tento vyznam:

a) ak je puzdro elektromera vyrobené celé z kovu, zemou je samo puzdro umiestnené na plochom vodivom
povrchu,

b) ak je puzdro elektromera alebo jeho ¢ast vyrobena z izolaéného materialu, zemou je vodiva félia
pripojena k vodivému povrchu, na ktorom je elektromer umiestneny.

Tam, kde to kryt svoriek dovoli, ponecha sa medzi foéliou a otvormi pre vodice v kryte svorkovnice medzera

priblizne 2 cm.

Pocas impulznej skusky a skusky striedavym napitim sa neskusané obvody musia pripojit bud ku kostre,

alebo k zemi, ako je uz uvedené.

Najprv sa vykona impulzna skuska a potom skuska striedavym napatim.

Pocas tychto skusok nesmie nastat preskok, prieraz alebo prederavenie.

Po tychto skuskach nesmie nastat zmena percentualnej chyby elektromera vaésia, nez je neistota merania.

V tejto ¢asti vyraz "vSetky svorky" znamena celu skupinu svoriek pradovych obvodov, napatovych obvodov,

a ak existuju, pomocnych obvodov, ktoré maju referenc¢né napéatie nad 40 V.

VSeobecné podmienky na skusky izolacnych vlastnosti

Tieto skusky sa musia vykonat za normalnych podmienok pouzitia. Po¢as skusky nesmie byt akost izolacie
ovplyvnena prachom alebo nadmernou vlhkostou.

Ak nie je ustanovené inak, normalne podmienky na skusku izolacie su:

a) teplota okolia 15 °C az 25 °C,

b) relativna vlhkost 45 % az 75 %,

c¢) atmosféricky tlak 86.103 az 106.103 Pa (860 mbar az 1 060 mbar).

Skuska impulznym napéatim

Skuska impulznym napéatim je uréend na stanovenie schopnosti elektromera vydrzat bez poskodenia
kratkodobé prepatie vysokych hodnét.

Cielom sku$ok podla bodu 3.3.2.1 je na jednej strane zabezpecit kvalitu izolacie napatového vinutia medzi
zavitmi alebo medzi vrstvami a na druhej strane kvalitu izolacie medzi ré6znymi obvodmi elektromera, ktoré
su pri beznej prevadzke pripojené k rozdielnym fazam siete a medzi ktorymi sa moze vyskytnut prepétie.
Text uvedeny v bode 3.3.2.2 ma zabezpedit celkové overenie stavu izolacie vSetkych elektrickych obvodov
elektromera proti zemi. Tato izolacia predstavuje zakladny bezpecnostny faktor pre osoby v pripade
sietového prepatia.

Energia generatora pouzitého na tito skusku musi zodpovedat prislusnym poziadavkam. Tvar impulznej
viny je normalizovanych 1,2/50 a jej vrcholova hodnota je 6 kV. Pri kazdej skaske sa impulzné napétie
priklada desatkrat s rovnakou polaritou.



3.3.2.1 Skuska izolacie napatovych obvodov a izolacie medzi obvodmi
Skuska sa vykona nezavisle od kazdého obvodu alebo zostavy obvodov, ktoré su pri normalnom pouZziti
elektromera izolované od ostatnych obvodov. Svorky obvodov, ktoré nie st impulznym napatim skusané,
sa pripoja k zemi.
Ak st pri normalnom pouziti spojené napatové a pradové obvody pohonného elementu, skuska sa vykona
na tomto celku. Druhy koniec napatového obvodu sa pripoji k zemi a impulzné napatie sa priklada medzi
svorku pradového obvodu a zem.
Ak ma niekolko napiatovych obvodov elektromera spoloény bod, tento bod sa musi pripojit k zemi a impulzné
napétie sa postupne priklada medzi kazdy volny koniec (alebo k nemu pripojeny prudovy obvod) a zem.
Pomocné obvody urcéené na pripojenie priamo na siet, ktoré maju referenéné napatie vyssie nez 40 V,
podrobia sa skuske impulznym napatim za rovnakych podmienok ako pri napatovych obvodoch. Ostatné
pomocné obvody sa neskusaju.

3.3.2.2 Skuska izolacie elektrickych obvodov proti zemi
Vsetky svorky obvodov elektromera okrem svoriek pomocnych obvodov s referenénym napatim nepresa-
hujucim 40 V sa spoja.
Pomocné obvody s referenénym napéatim nepresahujucim 40 V sa pripoja k zemi.
Impulzné napatie sa priklada medzi vSetky obvody elektromera a zem.

3.3.3 Skiuiska striedavym napatim
Skuska striedavym napatim sa vykona podla dalej uvedenej tabulky.
SkusSobné napatie s dostatoéne sinusovym priebehom s frekvenciou 50 Hz sa priklada pocas jednej minuty.
Vykonovy zdroj musi byt schopny dodavat najmenej 500 VA.
Pocas skusok podla bodov A a B uvedenych v tabulke sa obvody, ktoré nie st skusané napitim, pripoja
ku kostre.
Pocas skusok proti zemi (podla pismena C uvedeného v tabulke) sa pomocné obvody, ktorych referenc¢né
napétie nie je vyssie nez 40 V, spoja so zemou.

SkusSobné napétie (efektivna hodnota) Bod prilozenia skuSobného napéatia

A. Skusky, ktoré sa mozu vykonat pri odkrytom kryte elektromera a kryte
svoriek medzi kostrou a

2 kv a) kazdou zostavou vinuti prad - napatie toho istého hnacieho prvku,
ktoré su pri normalnom pouZziti spojené, ale st od ostatnych obvodov
oddelené a vhodne izolované,

2 kV b) kazdym pomocnym obvodom alebo skupinou pomocnych obvodov,
ktoré maju spoloény bod, kde je referencné napétie vacsie nez 40 V,
500 V c) kazdym pomocnym obvodom, ktory ma referenéné napatie mensie
nez 40 V.
600 V alebo dvojnasobok napatia |B. Skuska, ktora sa moéze vykonat bez krytu svoriek, ale s nasadenym
prikladaného k napatovému vinutiu krytom, ak je kovovy - medzi pradovym obvodom a napatovym obvodom
za ref. podmienok, kde je ref. napatie kazdého hnacieho prvku, ktoré su spojené, pricom toto spojenie sa pocas
> 300 V (plati vyssia hodnota) skusky prechodne prerusi.*)
2 kV C. Skuska sa vykona s uzavretym puzdrom, kryt a kryt svoriek su

upevnené - medzi vSetkymi priudovymi a napatovymi obvodmi a tiez
medzi pomocnymi obvodmi, ktorych ref. napétie je > 40 V, ktoré su
spojené navzajom a zemou elektromera.

*) Nejde o skuSku elektrickej pevnosti, ale o prostriedok na overenie, ¢i vzdialenosti sii pri rozpojenom
pripojovacom zariadeni dostatocné.

UDAJE UVEDENE NA ELEKTROMERE

4.1 Stitok s menovitymi hodnotami
Kazdy elektromer musi byt oznaceny stitkom, ktorym moéze byt bud doska pocitadla, alebo stitok upevneny
vnutri elektromera.
Na stitku alebo na doske pocitadla musia byt nezmazatelne a ¢itatelne uvedené zvonku viditelné tieto udaje:
a) identifika¢na znacka vyrobcu alebo obchodna znacka,
b) oznacenie typu,
c¢) znacka potvrdzujuca schvalenie typu ES elektromera,



4.2

&

opis poctu a usporiadania hnacich prvkov bud v tvare: jednofazové - dva vodice, trojfazové - styri vodice
atd., alebo pouzitim znaciek zhodnych s harmonizovanou normou,

referencéné napatie,

zakladny prad a maximalny prad vo forme: 10 - 40 A alebo 10 (40) A,

referen¢na frekvencia 50 Hz,

konStanta elektromera v jednom z tychto tvarov: x Wh/ot alebo x ot/kWh,

vyrobné ¢islo elektromera a rok jeho vyroby,

j) referencna teplota, ak sa lisi od 23 °C.

Na elektromere mézu byt aj informacie, ako je miesto sidla vyrobcu, obchodny opis, osobitné vyrobné ¢islo,
meno dodavatela elektriny, znacka zhody s eurdépskou normou a identifika¢né ¢islo schémy zapojenia.
Akékolvek iné informacie alebo napisy su zakazané, ak nie s osobitne schvalené.

NN =¥s)

=

Schéma zapojenia a znacenie svoriek

Kazdy elektromer musi byt oznaéeny zrozumitelnou schémou zapojenia, ktora ukazuje suvislost medzi
pripojovacimi svorkami vratane svoriek pomocného zariadenia a vodiémi, ktoré sa maju pripojit. Pri trojfa-
zovych elektromeroch musi byt uvedeny sled faz, pre ktoré je elektromer navrhnuty. Schéma zapojenia
moéze mat referenéné ¢islo vyznacené na Stitku s menovitymi hodnotami. Ak su svorky elektromera
oznacené, musi byt toto oznacenie uvedené v schéme. Schému zapojenia méze nahradit referen¢né ¢islo,
ktoré je stanovené v narodnej norme clenského Statu, v ktorom sa elektromer pouZiva.

METROLOGICKE POZIADAVKY

Hranice zmien chyby v zavislosti od zmeny pradu

Za referencnych podmienok opisanych v bode 5.2 nesmu chyby jednofazovych a viacfazovych elektromerov
s vyvazenymi zatazami prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. I a chyby viacfazovych elektromerov s jedno-
fazovymi zatazami (pri vyvazenych napétiach) nesmu prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. II.

Tabulka ¢. I

Hodnota prudu Ucinnik Najvacsia dovolena chyba

0.05 I, 1 2.5 %

0,1 Ib<I<Iml 1 2,0 %

X

0,11, 0.5 ind. 2.5 %

02T, <I<I . 0,5 ind. 2,0 %

X

Tabulka ¢. II

Hodnota prudu Ucinnik Najvacsia dovolena chyba

O,2Ib<I<Ib 1 3,0 %

Ib < IInax 1 4,0 %

Ib 0,5 ind. 3,0 %

5.2

Pri zakladnom prude a jednotkovom téinniku nesmie rozdiel medzi chybou elektromera pri jednofazovej zatazi
a chybou pri vyvazenej viacfazovej zatazi prekrocit 2,5 %.

Jednofazovou zatazou sa rozumie, ze zataz je pripojena k napatiu medzi jednou fazou a strednym vodi¢om vo
Stvorvodicovom systéme (jeden z nich je stredny) alebo k napatiu medzi dvoma fazami v trojvodi¢ovom systéme
(bez stredného vodic¢a). V kazdom pripade musi na elektromere zostat kompletny napatovy systém.

Referenéné podmienky

Okrem vynimiek ustanovenych v tejto prilohe sa sku$Sky na zistenie chyb a ich zmien ako funkcie

ovplyvnujucich veli¢in vykonaji za tychto referenénych podmienok:

a) elektromer musi byt uzatvoreny, t. j. kryt elektromera je vo svojej polohe,

b) v pripade valéekového poéitadla je v chode len najrychlejSie sa otacajuci valéek, a to aj v pripade, Ze ho
nevidiet,

¢) pred kazdym meranim musi byt napéatie pripojené po¢as najmenej jednej hodiny a kazdy skiiSobny prud
musi byt nastaveny postupnym zvySovanim alebo zniZovanim a musi byt pripojeny dostato¢ne dlho, aby
sa rychlost otacania rotora stabilizovala.



Okrem toho pre viacfazové elektromery plati:
a) poradie faz musi zodpovedat priamemu sledu (ako je uvedené v schéme zapojenia),
b) napatia a prady musia byt na praktické ucely vyvazené, t. j.
1. kazdy z prudov vo vodi¢och sa nesmie 1isit viac nez o 2 % od strednej hodnoty tychto prudov,
2. fazové posunutia medzi tymito pridmi pri zodpovedajiicom napati fazy proti strednému vodi¢u sa nesmu
navzajom lisit viac nez o 2° pri akomkolvek ué¢inniku.

Referenéné hodnoty ovplyviiujucich velié¢in su v tabulke ¢. III.

Tabulka ¢. III

Ovplyv. veli¢iny Referen¢na hodnota Tolerancia

Teplota okolia Referencna teplota alebo 23 °C 2°C

Poloha pri pouziti Vertikalna poloha pri pouziti!) 0.50

Napétie Referenc¢né napatie 1%

Frekvencia Referencna frekvencia 50 Hz 0,5 %

Tvar viny Napétie a prudy sinus. priebehu | Deformaény ¢initel < 3 %

Magnet. indukcia vonkajSieho | Magneticka indukcia rovnajuca | Hodnota indukcie pri 50 Hz, ktora nesposobi
povodu 50 Hz sa nule zmenu relativnej chyby o viac nez 0,3 % 2

1) Zabezpecenie vertikalnej polohy pri pouzitiElektromer musi byt skonstruovany a zostaveny tak, aby bolo
zabezpecené jeho upevnenie v spravnej vertikalnej polohe (v obidvoch kolmych rovinach, t. j. vertikalnej
a horizontalnej), ak

a) zakladna elektromera je kolmo na zvisly povrch,

b) sprievodna znacka (napr. spodna hrana svorkovnice) alebo sprievodna znacka na kryte elektromera je
horizontalna.

2) Skusobny postup tohto overenia:

a) pri jednofazovom elektromere zo zistenia chyb najprv s elektromerom pripojenym k sieti beZznym spésobom,
potom s reverzovanym zapojenim prudového a napatového obvodu; polovica rozdielu medzi tymito dvomi
chybami je velkost zmeny chyby; kedZe vonkajsie pole fazy nie je zname, vykona sa overenie pri 0,1 I
s jednotkovym ucinnikom a pri 0,2 I;, s i¢innikom 0,5,

b) pri viacfazovom elektromere z troch merani pri 0,1 I s jednotkovym ucinnikom; po kazdom merani je
zapojenie prudovych a napatovych obvodov posunuté o 120° (elektrickych) bez zmeny sledu faz. Maximalny
rozdiel medzi takto zmeranymi chybami a ich aritmetickym priemerom je velkost zmeny chyby.

5.3 Posobenie ovplyviujicich veliéin
Zmena chyby sa zisti pre kazda ovplyvinujucu veli¢inu za podmienok stanovenych v tabulke ¢é. IV. Pozoruju
sa vSetky dalsie podmienky uvedené v bode 5.2.

Tabulka ¢. IV

Ovplyvniujuca veli¢ina Sposob skusky Ucinnik Max. hodnota priemernej
a podmienky teploty, koeficient (+)
Teplota') 0d 0,11, do T 10,5 ind. 0,1 % K
0dO,1I dol 0,15 % K

1) Pre teplotu stanovenu medzi 10 °C a 30 °C je hodnota koeficientu priemernej teploty uréena v rozsahu 20 °C
so stredom na stanovenej teplote.




Ovplyvnujuca velicina | Spoésob skiisky a podmienky Ucinnik Zmena najvacésej dovolenej
chyby (+)
Poloha Na odklon od vertikaly
0 3° v lubovolnom smere:
0,05 I, 1 3,0 %
I aljae - 1 0.5 %
Napatie Na zmenu 10 % v akomkolvek
smere od referenéného napatia:
0,11, 1 1,5 %
0,5 I ax 1 1,0 %
0,5 I 05 0,5 indukt. 1,5 %
Frekvencia Na zmenu 5 % v akomkolvek
smere oproti 50 Hz:
0,11, 1 1,5 %
0,5 I ax 1 1,3 %
0,5 I ax 0,5 indukt. 1,5 %
Tvar viny 1) Na zvacSenie tretej
harmonickej pradovej viny o
10 %:
prily 1 0.8 %
Magneticka indukcia Na magneticka indukciu
vonkajsieho povodu?2) 0,5 mT pri referencnom
kmitocte za najmenej
priaznivych podmienok fazy
a smeru: prilb, | 39,
Obrateny sled faz Na obratené poradie sledu 11 1,5 %2,0 %
faz:0,5 Ib az Imax (vyvazena
zataz)0,5 Ib jednofazova zataz
Magnetické pole 0,05 Ib 1 1,0 %
prislusenstva
Mechanicka zataz 0,051b 1 2,0 %
pocitadla alebo
kazdého pocitadla viac
tarifovéhoelektromera3)
) Pri urcovani zmeny chyby ako funkcie tvaru vilny musi harmonicky obsah v krivke priebehu napétia zostat
mensi nez 1 % a faza tretej harmonickej obsiahnutej v krivke priebehu pradu sa musi menit od nuly do 360o0.
2) Pozadovana indukcia sa ziska v strede kruhovej cievky so strednym priemerom 1 m, Stvorcového prierezu,
s malou radialnou hrabkou v pomere k priemeru cievky, ktora poskytuje magnetomotoricku silu zodpove-
dajiicu 400 ampérzavitom.
3) Vplyv mechanického zatazenia pocitadlom sa musi pri nastavovani elektromera kompenzovat.

5.4 Vplyv kratkodobych nadpradov

5.5

Skusobny obvod musi byt neinduktivny. Po prilozeni prechodného pretazenia musi byt na svorkach udrzované
napétie a elektromer sa ponecha v pokoji dostatoéne dlhy ¢as (asi 1 hodinu), aby sa dosiahla poc¢iatoéna
teplota.

Elektromery musia byt schopné zniest pridovy raz (napriklad z vybijaného kondenzatora alebo zo siete
prostrednictvom riadenia tyristorov) s vrcholovou hodnotou rovnajucou sa 50-nasobku maximalneho pradu
(az do 7 000 A) a po cely ¢as 1 ms hodnotu prudu vac¢siu nez 25-nasobok maximalneho prudu (alebo 3 500 A).
Na konci tejto skiisky nesmie byt zmena chyby vac¢sia nez 1,5 % pri zakladnom prude a jednotkovom tuéinniku.

Zmena chyby sposobena vlastnym oteplenim

Ak bolo udrzované referenéné napatie najmenej jednu hodinu bez priechodu pradu, pradové vinutie sa zatazi
maximalnym menovitym priadom. Chyba elektromera sa zisti bezprostredne po jeho uvedeni do prevadzky
a potom v dostatoéne kratkych intervaloch, ktoré dovoluju spravny zaznam krivky zmeny chyby ako funkcie
¢asu. Skuska prebieha najmenej jednu hodinu a v kazdom pripade dovtedy, kym sa zaznamenavana zmena
chyby poc¢as 20 minut nezmeni viac nez o 0,2 %.



Zmena chyby v désledku vlastného ohrevu merana uvedenym spdésobom nesmie byt vacsia ako 1 % pri
jednotkovom uéinniku a 1,5 % pri uéinniku 0,5.

5.6 Chod pod napitim
Za podmienok ustanovenych v bode 5.2 a pri rozpojenych prudovych obvodoch elektromera sa pri hodnote
medzi 80 % a 110 % referencného napitia nesmie rotor elektromera volne otacat; rotor sa moze nepatrne
otacat, ale za ziadnych podmienok nesmie dokoncit jednu tplnu ota¢ku. V pripade pocitadla valéekového typu
plati tato poziadavka, ak je v chode iba jeden valec pocitadla.

5.7 Nabeh
Za podmienok ustanovenych v bode 5.2 a pri priechode pradu 0,5-nasobku zakladného prudu elektromera
pri jednotkovom uéinniku sa musi elektromer rozbehnut a trvalo otacéat. Treba overit, ¢i rotor definitivne
skoncil otacku. V pripade pocitadla valéekového typu tato poziadavka plati, ak je v chode iba jeden valéek
pocitadla.

5.8 Zhoda pocitadla s konStantou elektromera
Pomer medzi poctom otacok rotora elektromera a idajom pocitadla musi byt spravny.

5.9 Rozsahy nastavenia

Elektromer nastavovany pre zhodu s uvedenymi poziadavkami ma mat aspon tieto rozsahy nastavenia:

a) Nastavenie na plnu zataz:
+ 4 % zmeny rychlosti rotora pre prud rovnajuci sa polovici maximalneho pridu pri referenénom napati,
frekvencii 50 Hz a jednotkovom tui¢inniku.

b) Nastavenie na lahku zataz:
+ 4 % zmeny rychlosti rotora pri 5 % zakladného prudu, frekvencii 50 Hz, referenénom napéti a jednotko-
vom ucinniku.

c¢) Nastavenie pri vyradenej faze (ak je na elektromere takéto nastavenie mozné):
+ 1 % zmeny rychlosti rotora pri ti¢inniku 0,5 (ind.), pri prade rovnajiicom sa polovici maximalneho pradu,
frekvencii 50 Hz a referenénom napati.

6. SCHVALENIE TYPU ES
6.1 Postup pri schvileni typu ES

6.1.1 Technicka dokumentacia
Ziadost o schvalenie typu ES musi byt doplnena touto dokumentaciou:
a) vykresom a pokial mozno fotografiou kompletného elektromera,
b) podrobnym opisom konstrukcie elektromera a jeho hlavnych ¢asti (vratane zmien),
c¢) vykresmi tychto hlavnych ¢asti (vratane zmien):
1. zakladna, rukovat a vsetky upeviiovacie body,
2. kryt,
3. blok svorkovnice a kryt,
4. hnaci prvok, vinutie a vzduchova medzera,
5. rozpojovaci prvok a sposob nastavenia,
6. pocitadlo (pocitadla),
7. rotor,
8. horné a spodné loZisko rotora,
9. zariadenie na teplotnii kompenzaciu,
10. zariadenie na kompenzaciu pretazenia,
11. nastavenie induktivnej zataze,
12. nastavenie lahkej zataze,
13. pomocné obvody,
14. Stitok s menovitymi hodnotami,
d) schémou vnuitorného a vonkajsieho zapojenia (vratane pomocnych obvodov), ktoré ukazuje sled faz,
e) tabulkami napitovych a pradovych vinuti, t. j. poCet zavitov, rozmer vodicov, izolacie,
f) tabulkou konstant elektromera a toc¢ivych momentov pre v§etky hodnoty napéti a pradov,
g) opisom a vykresmi znazornujucimi polohy uréené na overovacie znacky a plomby.

6.1.2 Predkladanie elektromerov na schvalenie typu ES

Ziadost o schvalenie typu ES musi byt doplnena predlozenim troch elektromerov, ktoré reprezentuja typ

[pozri bod 1.9 pism. b)].

Opravneny organ moze pozadovat predlozenie dalsich elektromerov, ak

a) sa ziadost tyka nielen troch elektromerov uz uvedenych, ale aj ich jedného variantu alebo viacerych
variantov (material krytu, akékolvek viacnasobné tarifné zariadenie, dialkova indikécia a antireverza¢né
zariadenie atd.), ktoré mozno povazovat za rovnaky typ, najma v tych pripadoch, ked je rozdielne
usporiadanie svoriek,

b) ide o ziadost o rozsirenie predchadzajiceho schvalenia typu.



6.2

6.3

6.4

7.1

7.1.1

7.1.2

SkidsSanie na schvilenie typu ES

Elektromery musia zodpovedat technickym poziadavkam ustanovenym v bodoch 2 az 4 a metrologickym
poziadavkam ustanovenym v bode 5.

Aby sa vSak mohli vziat do ivahy mozné chyby met6d merania, moze byt os useciek, ked su zakreslené
krivky chyb zodpovedajuce tabulkam ¢. I a II, posunuta pre kazdu z tychto kriviek az o 1 % do rovnobeznej
polohy.

Meracie body na skiuSku schvalenia typu ES

Pri vykonavani skusok tykajucich sa metrologickych poZiadaviek uvedenych v bode 5 sa musi meranie

vykonat aspon v tychto bodoch:

a) prijednofazovych elektromeroch a pri viacfazovych elektromeroch s vyvazenou zatazou a s t¢innikom
1: 5%, 10 %, 20 %, 50 %, 100 % Ib az do Imax,

b) pri jednofazovych elektromeroch a pri viacfazovych elektromeroch s vyvazenou zatazou a s ic¢innikom
0,5 (ind.): 10 %, 20 %, 50 %, 100 % Ib a kazdy nasobok Ib az do Imax,

¢) pri viacfazovych elektromeroch s jednofazovou zatazou:
1. 20 %, 50 % a 100 % Ib, 50 % Ima a
2. Imax s u¢innikom 1 a Ib s ti¢innikom 0,5 (ind.).

Tieto skusky sa uskutoc¢nia postupne vo vsetkych fazach. U¢inky ovplyviujacich veli¢in sa skasaju aspon

v tychto bodoch:

a) vplyv teploty okolia pre 0,1Ib a Imax (G¢innik 1), 0,2Ib, Ib a Imax (G¢innik 0,5 ind.),

b) vplyv polohy, napitia, frekvencie, tvaru viny, vonkajSej magnetickej indukcie, magnetického pola
prislusenstva a mechanickej zataze kazdého pocitadla na jednotlivé body a za podmienok ustanovenych
v tabulke ¢. IV,

¢) vplyv zmeny faz (viacfazové elektromery) pre 0,5 Ib, Ib a Imax s vyvaZenou zatazou a ucinnikom 1
(v kazdej faze).

Okrem toho sa vykonaju tieto skusky:

a) skusky prechodnej zataze, vlastného ohrevu, rozbehu a overenia rozsahu nastavenia sa vykonaju podla
ustanoveni v bodoch 5.4, 5.5, 5.7 a 5.9,

b) skusSky chodu naprazdno sa vykonaju pri 80 %, 100 % a 110 % referencéného napétia,

c¢) skuska pocitadla sa vykona za podmienok ustanovenych v bode 5.8. Trvanie skusky musi byt
dostatoéne dlhé pre odpocet nepresnosti nepresahujiicej + 0,2 %.

Certifikat schvalenia typu ES
Certifikat schvalenia typu ES musi byt doplneny opismi, vykresmi a diagramami, ktoré su nevyhnutné na
identifikaciu typu a vysvetlenie funkcie elektromera.

PRVOTNE OVERENIE ES
Prvotné overenie elektromerov musi zahinat prijimacie skusky a preskusanie zhody so schvalenym typom.

Preberacie skiuSky
Preberacie skusky elektromerov musia zarucit kvalitu podla bodu 7.1.1.

Druhy preberacich skuSok

1. skuska elektrickej pevnosti,

2. overenie mechanickych vlastnosti pri nasadenom kryte,

3. chod naprazdno,

4. rozbeh,

5. az 10. skusky presnosti,

11. overenie konsStanty.

Skusky sa musia prednostne vykonat v uvedenom poradi, ako je to podrobne uvedené v bodoch 7.1.2
a7.1.3.

Podmienky preberacich skusSok

Tieto skusky sa musia vykonat na kazdom elektromere s upevnenym krytom okrem urcitych mechanickych
vlastnosti, a ak je to potrebné, na kontrolu pocitadla. Ak sa vSak prvotné overenie vykonava v dielnach
vyrobcu, mozno skusky vykonat s odloZzenym krytom, ak to bolo uz skor prijaté, pretoze to nema v podstate
Ziadny vplyv na prevadzku elektromera. Pri kontrole elektrickej pevnosti vS§ak musi byt kryt nasadeny. Po
vyhovujucom vykonani skusky elektrickej pevnosti, ale pred akoukolvek dalsou skuskou, je elektromer
pocas najmenej pol hodiny pripojeny k referenénému napatiu a prechadza nim pruad asi 0,1 Ib pri
jednotkovom uc¢inniku. Tym je umoznené predhriatie napatového obvodu a vykonanie kontroly, ¢i sa rotor
volne otaca.

Skusky 3 a 11 sa musia vykonat za podmienok uvedenych v tabulke ¢. IIT alebo V.



Tabulka ¢. V

Ovplyvniujuca veli¢ina Referen¢na hodnota Tolerancia (+)

Teplota okolia 23 °C 2 °Cch

Poloha Vertikalna 1°

Napatie Referen¢né napatie 1,5 %

Frekvencia 50 Hz 0,5 %

Tvar viny napéatia a pradu Sinusovy Cinitel skreslenia nie vac¢si nez 5 %
Vonkajsia magneticka indukcia pri | Ziadna Indukcia nesposobujuca Ziadnu
kmitoc¢te 50 Hz zmenu chyby vacsej nez + 0,3 %

pri 0,11, pre jednotkovy ucinnik?)

NavySe pre viacfazové elektromery

Sled faz Priame poradie,

Nevyvazenost napitia a pradu®) Ziadne Ako v bode 5.2 pism. €), pricom

hodnota 1 % sa nahradi hodnotou
1,5 %

1

9

) Skusky mozno vykonavat pri rozsahu vonkajsej teploty 21 °C az 25 °C, ale v rozsahu 15 °C az 30 °C, len ak je
vykonana korekcia vo vztahu k referencnej teplote 23 °C pri pouziti stredného teplotného suéinitela, ktory
udava vyrobca.

2) Pozri poznamku v tabulke ¢. III.

Okrem skuiSok s jednofazovou zatazou.

7.1.3
7.1.3.1

7.1.3.2

7.1.3.3

7.1.3.4

7.1.3.5

Vykonavanie prijimacich skuSok

Skuska elektrickej pevnosti (skuiska €. 1)

Skuska striedavym napétim sa vykonava priloZzenim striedavého napatia pri frekvencii 50 Hz a efektivnej
hodnote 2 kV poc¢as 1 minuty medzi vSetky navzajom spojené svorky a plochy kovovy povrch, na ktorom je
elektromer umiestneny. Pri tejto skiiSke sa pomocné obvody s menovitym napatim 40 V alebo mensim spoja
s plochym kovovym povrchom.

Tato skuska sa vykonava u vyrobcu na jeho naklady na kazdom pristroji. PrisluSna metrologicka sluzba
musi vykonat kontrolu.

Skusky vykonavané pri nasadenom kryte (skiiSka €. 2)
a) zjavne dobry stav puzdra a dosky svorkovnice,

b) spravna poloha stupnice,

¢) uplnost vSetkych predpisanych podrobnosti.

Chod naprazdno (skuska ¢. 3)

Volba medzi dvomi nasledujucimi skuskami sa ponecha na prislusnej metrologickej sluzbe:

a) ak je elektromer napojeny na referenéné napatie s jednotkovym ucinnikom pri prade rovnajucom sa
0,001 Ib, rotor nesmie dokon¢it cela otocku,

b) skuska sa vykona podla bodu 5.6.

Rozbeh (skuska ¢. 4)

Po vykonani skiSky chodu naprazdno za podmienok ustanovenych v bode 7.1.3.3 sa skuSka rozbehu
vykona takto:

Pri elektromere napajanom referenénym napatim s jednotkovym uéinnikom pri prade rovnajucom sa 0,006 Ib
sa musi rotor rozbehnut a otocit viac nez jeden raz.

Ak skuSka chodu naprazdno nebola vykonana za podmienok ustanovenych v bode 7.1.3.3, vykona sa
skuiska rozbehu podla bodu 5.7.

Skusky 3 a 4 sa na viacfazovych elektromeroch vykonaju pri zatazeni vo vsetkych fazach.

Skusky presnosti (skusky 5 az 10)

Skusky presnosti sa vykonaja pri hodnotach pradu a aéinniku, ktoré uvadza tabulka ¢. VI. Netreba cakat
na dosiahnutie teplotného ustalenia vinutia. Ak podmienky, pri ktorych sa skusky vykonavaju, nie sua
normalnymi podmienkami na schvalenie typu, hodnoty v tabulke ¢. VI, ktoré poskytuju vaésiu volnost, sa
pouziju namiesto hodnét stanovenych v tabulkach ¢é. I a II.



Tabulka ¢. VI

Skuska ¢islo | Hodnota pradu | Uc¢innik Elektromery Zataz viacfazovych | Najvacsia dovolena
elektromerov chyba (+)
0,05 I, 1 Jednofazovy a viacfazovy Vyvazena 3,0 %))
I 1 Jednofazovy a viacfazovy Vyvazena 2,5 %
I 0,5 ind. |Jednofazovy a viacfazovy Vyvazena 2,5 %
8a9 I 1 Viacfazovy Jednofazové 3,5 %
zatazenie (jedna
skuska v dvoch
z danych faz)
10 L ax 1 Jednofazovy a viacfazovy Vyvazena 2,5 %
1) Pri elektromeroch s maximalnym pradom va¢sim, nez je Stvornasobok zakladného pradu, je pri skuske €. 5 najvicsia
dovolena chyba v oboch smeroch zvaésena o 0,5 % pocas péat a pol roka.

Na elektromeroch s viacerymi tarifami sa skuska €. 5 opakuje pre kazdy odpocet zodpovedajuci rozdielnej
tarife. Elektromagnety na nastavenie tarify musia byt napajané elektrickou energiou podla Specifikacie
v schéme zapojenia. Dovolena chyba sa nesmie systematicky vyuzivat v rovnakom smere.

7.1.3.6 Overenie zhody pocitadla s konstantou elektromera (skuska ¢. 11)
Musi sa overit, ¢i pomer medzi poé¢tom otacok rotora elektromera a tidajom pocitadla (pocitadiel) je spravny.

7.1.3.7 Neistota merania
Vlastnosti meracich pristrojov a dalsich zariadeni pouzivanych na vykonanie skusok ¢islo 5 az 10, a kde
je to potrebné, aj skusky ¢. 11, musia byt také, aby nimi spdésobené chyby merania nepresahovali relativnu
hodnotu
a) + 0,4 % pri Géinniku 1,
b) + 0,6 % pri Géinniku 0,5 (ind.).

7.2 PreskiiSanie zhody so schvalenym typom

7.2.1 Sposob preskaSania na postuidenie zhody so schvalenym typom
Aby sa urcilo, ¢i metrologické vlastnosti elektromerov vyrobenych a predloZenych na prvotné overenie su
zhodné s poziadavkami tejto vyhlasky, moZe sa v intervaloch stanovenych opravnenym metrologickym
organom vykonat skus$anie zhody so schvalenym typom na troch nahodne vybranych elektromeroch po
skuskach na prijatie.
Toto skutiSanie sa sklada z jednej skusky alebo z viacerych skuSok vybranych z tych skuSok, ktoré su
opisané v tejto vyhlaske (body 3 a 5), a najma z tych skusok, ktoré sluzia na urcéenie vplyvu ovplyvinujacich
veli¢in.
Tieto skusky sa vykonaju za referenc¢nych podmienok opisanych v bode 5.2 a v meracich bodoch uvedenych
v bode 6.3.
Po otvoreni krytu mozno overit aj tieto skutoénosti:
a) kvalita povrchovej tipravy, t. j. laku,
b) prevod sukolia,
c) sposob chodu poéitadla,
d) kvalita spajkovania a/alebo zvarov,
e) dotiahnutie skrutiek,
f) nepritomnost necistét a kovového prachu,
g) rozsah nastavenia.
Ak su elektromery schvaleného typu predmetom pravidelnej vyroby, je Ziaduce, aby pocet previerok zhody
so schvalenym typom bol amerny objemu vyroby. NavySe sa tento postup musi vykonavat zakazdym, ked
sa pocas prijimacich alebo inych skuSok objavia nejaké zdanlivé systematické chyby.

7.3 Overovacie znacky ES a plomby

Elektromery, ktoré vyhoveli skiS§kam prvotného overenia, musia byt oznacené znackami prvotného
overenia ES.

Plomby musia obsahovat znac¢ky prvotného overenia ES a musia byt pripevnené takym spésobom, aby sa
zaistilo, Ze bez poSkodenia plomb prvotného overenia ES nebude mozZny pristup k vnatornym funkénym
castiam elektromera.



Tretia éast

Technické pozZiadavky, metrologické poziadavky, metody technickych skiSoka metédy skidSania pri

overovani elektromerov podla narodnych poziadaviek Slovenskej republiky

Druha ¢éast bod 1 sa dopina bodmi:

1.10

1.11

1.12

1.13

1.14

1.15

1.16

1.17

Dynamicky (indukény) watthodinovy elektromer
Pristroj ur¢eny na meranie ¢innej energie integrovanim ¢inného vykonu v case.

Staticky watthodinovy elektromer

Elektromer, v ktorom vysledkom poésobenia pruiidu a napéatia na nepohyblivé (elektronické) prvky je
vystupny signal priamo umerny watthodinam.

Dynamicky (indukény) varhodinovy elektromer

Pristroj uréeny na meranie jalovej energie integrovanim jalového vykonu v ¢ase.

Staticky varhodinovy elektromer

Elektromer, v ktorom vysledkom podsobenia pridu a napatia na nepohyblivé (elektronické) prvky je
vystupny signal priamo tmerny varhodinam.

Elektromagnetické ruSenie

Elektromagneticky jav, ktory méze funkéne alebo metrologicky zhorsit ¢innost pristroja, zariadenia alebo
systému alebo nepriaznivo ovplyvnit ziva alebo nezivii hmotu. Elektromagnetickym ru$Senim méze byt
elektromagneticky Sum, neziaduci signal alebo zmeny v prenosovom prostredi.

Trieda presnosti

Cislo, ktoré predstavuje hranice dovolenej chyby v percentach pre vsetky hodnoty v meracom rozsahu pri
jednotkovom uéinniku (v pripade viacfazovych elektromerov so symetrickym zatazenim), ak sa elektromer
skusa pri referenénych podmienkach (véitane dovolenych tolerancii referenénych hodnét) podla definicii
v tejto norme.

V tejto prilohe su elektromery klasifikované (podla prislusného narodného technického predpisu) podla ich
zodpovedajucich tried presnosti, napr. 0,2S; 0,5S; 1; 2 a 3.

Chyba elektromera v percentach
Stanovena je tymto vzorcom:

a elektromerom - skutoLna energia) , 1
skutoLna energia

Chyba v percentach = (energia nameran N

KedZe sa hodnota energie pri zakladnej frekvencii nemdze stanovit absoliitne, uréuje sa priblizne hodnotou
so stanovenou neistotou, ktora sa méze urcit v normach dohodnutych medzi vyrobcom a pouzivatelom
alebo v narodnych normach.

Typova skasSka

Postup, podla ktorého sa vykonava séria skiiSok na jednom elektromere alebo na malom pocte elektromerov
rovnakého typu s identickymi charakteristikami vybratych vyrobcom na overenie skuto¢nosti, Ze typ
elektromera vyhovuje vSetkym poziadavkam normy v zodpovedajucej triede presnosti.

Druha ¢éast bod 2 sa dopina bodmi:

2.8

Pocitadlo (poéitaci mechanizmus)

Pocitadlo méze byt valéekového alebo ruc¢ickového typu.

Jednotka pocitadla dynamickych (indukénych) watthodinovych elektromerov je kilowatthodina (kWh) alebo
megawatthodina (MWh). Jednotka po¢itadla dynamickych (indukénych) varhodinovych elektromerov je
kilovarhodina (kvarh) alebo megavarhodina (Mvarh).

Pri val¢ekovych pocitadlach sa jednotky vyznacia v blizkosti zostavy val¢ekov.

Pri rucic¢kovych typoch pocitadiel st1 stupnice (okrem stupnice indikujtucej minimalnu hodnotu) oznacené
v 10 rovnakych usekoch a oéislované od nuly do devat. Jednotkové stupnice dynamickych (indukénych)
watthodinovych elektromerov sa oznacia v deleni 1kWh/dielik alebo 1MWh/dielik a v blizkosti kazdej
z dalsich stupnic sa mézu oznacit dekadické nasobky, t. j. 10, 100, 1 000, 10 000.

Jednotkové stupnice dynamickych (indukénych) varhodinovych elektromerov sa oznacia v deleni
lkvarh/dielik alebo 1Mvarh/dielik a v blizkosti kazdej z dalSich stupnic sa mo6zu oznacit dekadické
nasobky, t. j. 10, 100, 1 000, 10 000.

Stupnica pocitadla ruc¢ickového typu alebo pocitadla strojéeka valéekového typu, ktora ukazuje desatiny
od¢itanej jednotky, musi byt farebne ohrani¢ena.

stupnicu rozdelenu na 100 dielikov alebo musi mat iné usporiadanie, ktoré poskytuje podobnu presnost od¢itania.



2.9

Po¢itadlo musi umozinovat zaznam energie od nuly aZ po hodnotu zodpovedajucu minimalne 1 500 hodinam,
pri maximalnom prude, pri referenénom napati a jednotkovom u¢inniku. Vsetky udaje, ktoré sa objavuju
na pocitadle, musia byt lahko Citatelné.

Zobrazenie nameranych hodnét

Informacia sa moze zobrazovat bud elektromechanickym registrom, alebo elektronickym displejom. V pri-
pade elektronického displeja zodpovedajica energeticky nezavisla pamat musi zachovat namerané udaje
minimalne Styri mesiace.

DIlhsi ¢as zachovania nameranych tidajov energeticky nezavislej paméate sa musi dohodnut v kupnej zmluve.
V pripade viacerych hodnét zobrazovanych pomocou jediného displeja musi byt mozné zobrazovanie obsahu
v§etkych zodpovedajiicich pamaiti. Pri zobrazovani obsahu paméte musi byt umoznena identifikacia kazdej
zobrazovanej sadzby.

Aktualna sadzba musi byt oznacena.

Ked je elektromer bez napajania, tdaj elektronického displeja nemusi byt viditelny.

Zakladnou jednotkou nameranych hodnoét statického watthodinového elektromera musi byt kilowatthodina
(kWh) alebo megawatthodina (MWh).

Zakladnou jednotkou nameranych hodnét statického varhodinového elektromera musi byt kilovarhodina
(kvarh) alebo megavarhodina (Mvarh).

oznacené deleniami a ¢islicami po kazdych desiatich dielikoch, medzi dielikmi musi byt ¢iastkové delenie
na dalsich desat c¢asti alebo iné usporiadanie zabezpecujuce rovnaku presnost od¢itania. ValCeky pre
desatinné zlomky jednotky, ktoré su viditelné, musia byt oznacené odliSnym spdsobom.

Register musi byt schopny zaznamenavat a zobrazovat, za¢inajiic nulou, minimalne poéas 1 500 h energiu
nameranu pri maximalnom prude, referenénom napéti a pri u¢inniku rovnajucom sa jednotke.

Druha ¢éast bod 3 sa dopina bodmi:

3.1.3 Napatovy obvod
Cinna a zdanliva spotreba v kazdom napatovom obvode pri referenénom napati, referenénej frekvencii
a referenc¢nej teplote nesmu presahovat 3 W a 12 VA pre jednofazové a viacfazové watthodinové indukéné
elektromery triedy presnosti 0,5 a 1.

3.1.4 Prudové obvody
Zdanlivy vykon odoberany kazdym prudovym obvodom elektromera na priame zapojenie pri zakladnom
prude, referencnej frekvencii a referenénej teplote nesmie prekrocit hodnoty uvedené v tabulke.
Zdanlivy vykon odoberany kazdym priudovym obvodom elektromera pripojeného cez pradovy transformator
nesmie prekro¢it hodnoty uvedené v tabulke pri prude rovnajucom sa menovitému sekundarnemu prudu
prislusného transformatora pri referencnej teplote a referenc¢nej frekvencii elektromera.
Menovity sekundarny prud je hodnota sekundarneho pradu prudového transformatora, na ktorej je
zalozena ¢innost transformatora. Normalizované hodnoty maximalneho sekundarneho pradu su 120 %,
150 % a 200 % menovitého sekundarneho prudu.

Zdanliva vlastna spotreba
Elektromery Trieda presnosti elektromerov
0,5 1 2
Jednofazové a viacfazoveé 6,0 VA 4,0 VA 2,5 VA

3.4 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

3.4.1 Odolnost proti elektromagnetickému ruseniu
Elektromer musi byt skonstruovany tak, aby ho elektromagnetické rusenia Sirené vedenim alebo vyzaro-
vané ani ako elektrostaticky vyboj nemohli poskodit ani podstatne ovplyvnit. Elektromer musi vyhoviet
skuskam podla bodov 3.4.2.1 az 3.4.2.4
RuSenia, o ktoré ide:
a) elektrostatické vyboje,
b) vysokofrekvencné elektromagnetické polia,
c¢) rychle skupiny impulzov.

3.4.2 Potlacenie radiového rusenia

Elektromer nesmie generovat vedeny ani vyzarovany Sum, ktory by mohol ovplyvnit iné zariadenie.
Elektromer musi vyhoviet skuske podla bodu 3.4.2.5.

3.4.2.1 VSeobecné podmienky skusok (EMC)



3.4.2.2

3.4.2.3

3.4.2.4

3.4.2.5

Pri vSetkych tychto skii§kach musi byt elektromer vo svojej normalnej pracovnej polohe s nasadenym vekom
a krytom svorkovnice. V§etky ¢asti, ktoré sa maju uzemnit, musia byt uzemnené.
Po tychto skuskach nesmie elektromer vykazovat znaky poskodenia a musi spravne fungovat.

Skuska odolnosti proti elektrostatickym vybojom
Skuska sa musi vykonat podla narodnych predpisov vztahujucich sa na statické elektromery v tychto
podmienkach:
a) kontaktny vyboj,
b) turoven prisnosti skasky 4,
c¢) skuSobné napatie
1. 15 kV pre statické watthodinové elektromery,
2. 8 kV pre statické varhodinové elektromery,
d) pocet vybojov 10,
e) Elektromer nie je v ¢innosti:

1. napatové, pradové a pomocné obvody nesmu byt napajané,
2. vSetky napatové a pomocné svorky musia byt navziajom spojené a prudové svorky musia byt
rozpojeneé.

Po aplikacii elektrostatického vyboja elektromer nesmie vykazovat znaky poSkodenia alebo zmenu
tdajov a musi splnat poziadavky na presnost ustanovené touto normou.
Elektromer je v ¢innosti:
napatové a pomocné obvody su napajané referenénym napétim,
pradové obvody st bez prudu a prudové svorky majua byt rozpojené.
Aplikacia elektrostatického vyboja nesmie spdsobit zmenu stavu registra o viac ako x kWh alebo x kvarh
a skusobny vystup nesmie produkovat signal va¢si ako x kWh alebo x kvarh. Hodnota x je odvodena
z tohto vzorca:

N

n ° ‘max
kde
m je pocet meracich systémov,
U, je referenc¢né napétie vo voltoch,
[ ax je maximalny prad v ampéroch.

Skuska odolnosti proti elektromagnetickym vysokofrekvenénym poliam

Skuska sa vykona podla narodnych predpisov vztahujucich sa na statické elektromery v tychto

podmienkach:

a) napéatové a pomocné obvody su napajané referenénym napatim,

b) frekvenény rozsah: 27 MHz az 500 MHz,

c¢) uroven prisnosti skusky: 3,

d) intenzita skusobného pola: 10 V/m,

e) v prudovych obvodoch nie je prud a pradové svorky majua byt rozpojené;
aplikacia vysokofrekvenéného pola nesmie spdsobit zmenu stavu registra o viac ako x kWh alebo x kvarh
a skusobny vystup nesmie produkovat signal va¢si ako x kWh alebo x kvarh; hodnota x je odvodena
v bode 3.4.2.2,

f) prizakladnom prude Ib, resp. menovitom prude In a jednotkovom uéinniku pri citlivych frekvenciach
alebo pri frekvenciach mimoriadneho vyznamu zmena chyby musi byt v hraniciach podla bodov 5.3.1
az 5.3.5.

Skuska rychlymi prechodovymi zakmitmi

Skuska sa musi vykonat podla narodnych predpisov vztahujucich sa na statické elektromery v tychto
podmienkach:

a) napiatové obvody a pomocné obvody st napajané menovitym napatim,

b) prudové obvody st bez prudu a pradové svorky su rozpojeneé,

¢) pomocné obvody, ak st v normalnej prevadzke oddelené od napatovych obvodov,

d) turoven prisnosti skasky: 3,

e) skuiSobné napatie v prudovych a napatovych obvodoch: 2 kV,

f) skuSobné napatie v pomocnych obvodoch s referenénym napatim nad 40 V: 1 kV,

g) trvanie skusky: rychle skupiny impulzov sa musia aplikovat trikrat po 1 s rozlozené rovnomerne poc¢as 10 min.
Skusobné body su

a) medzi svorkami kazdého obvodu normalne pripojeného na siet,

b) medzi hociktorymi dvoma nezavislymi obvodmi s menovitym napatim nad 40V,

c¢) medzi kazdym nezavislym obvodom s menovitym napatim nad 40V a zemou,

Aplikacia skusky rychlymi prechodovymi zakmitmi nesmie spdsobit zmenu stavu registra o viac ako x kWh
alebo x kvarh a skt$obny vystup nesmie produkovat signal vaési ako x kWh alebo x kvarh. Hodnota x je
odvodena v bode 3.4.2.2.

Meranie radiového ruSenia



Skuska radiového rusenia pre zariadenie triedy B sa vykona podla narodnych predpisov vztahujicich sa
na statické elektromery.

Druha ¢éast bod 5 sa dopina bodmi:
5.1.1 Pri referenénych podmienkach opisanych v bode 5.2.1 nesmu chyby jednofazovych a viacfazovych dyna-
mickych (indukénych) watthodinovych elektromerov s vyvazenymi zatazami prekrocit chyby uvedené

v tabulke €. Ia a viacfazové dynamické (indukéné) watthodinové elektromery s jednofazovymi zatazami (pri
vyvazenych napétiach) nesmu prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. Ila.

Tabulka ¢. Ia

Hodnota pruadu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti
cos j 0.5 1

0,05 I, 1 1,0 1,5
0,1, <I<I_ .o 1 0,5 1,0
0,11, 0,5 ind. 1,3 1,5
0,8 kap. 1,3 1,5
021, <I<I . 0,5 ind. 0,8 1,0
0,8 kap. 0,8 1,0

Tabulka ¢. Ila

Hodnota pradu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti
Cos j 0.5 1
021, <I<I .o 1 1,5 2,0
0,51, 0,5 ind. 1,5 2,0
I 0,5 ind. 1,5 2,0

Rozdiel medzi chybou v percentach elektromera zatazeného v jednej faze a elektromera so symetrickym
zatazenim pri menovitom prude a ucéinniku rovnajucom sa jednej nesmie prekrocit 1 %, resp. 1,5 % pre
elektromery tried presnosti 0,5, resp. 1.

5.1.2 Chyby jednofazovych a viacfazovych varhodinovych elektromerov indukénych s vyvazenymi zatazami
nesmu prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. Ib a viacfazové varhodinové elektromery indukéné s jednofa-
zovymi zatazami (pri vyvazenych napétiach) nesmu prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. IIb.

Tabulka ¢. Ib

Hodnota pruadu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%)
sin | elektromerov triedy presnosti 3
0.11, 1 4,0
021, <I<I .o 1 3,0
051, <I<I .. 0,5 3.0

Tabulka ¢. IIb

Hodnota prudu Ucinnik Hranice dovolenych chyb
sin | (%)elektromerov triedy presnosti 3
021, <I<I; 1 4,0
I 0.5 4,0




5.1.3

Pri referenénych podmienkach opisanych v bode 5.2.1 nesmu chyby jednofazovych a viacfazovych sta-
tickych watthodinovych elektromerov s vyvazenymi zatazami prekro¢it chyby uvedené v tabulke ¢. Ic
aviacfazové statické watthodinové elektromery s jednofazovymi zatazami (pri vyvazenych napatiach) nesmu
prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. Ilc.

Tabulka ¢. Ic

Hodnota pradu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti
cos] 0,2 0,58 1 2
0,01L £1£ 0,05, 1 0,4 1,0 - -
0,051, 1 - - 1,5 2,5
0,051, £T£1 .. 1 0.2 0.5 - -
0,11b £1 £ Imax, 1 - - 1,0 2,0
0,021, £1£ 0,11, 0,5 ind. 0,5 1,0 - .
0,8 kap. 0,5 1,0
0,11, 0,5 ind. - - 1,5 2,5
0,8 kap. 1,5 -
0,11, £1£1 0,5 ind. 0,3 0.6 - .
b max 0.8 kap. 0.3 0,6
0,21 £E1£1 0,5 ind. - - 1,0 2,0
b e 0,8 kap. 1,0 -

Tabulka ¢. Ilc

Hodnota pradu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti
cos ) 0,2 0,58 1 2
0,051, £T£1 .. 1 0,3 0.6 - -
01, £ETEI 1 - - 2,0 3.0
O, £ETET 0,5 ind. 0,4 1,0 . B}
021 £1E£L 0,5 ind. - - 2,0 3.0

5.1.4

Rozdiel medzi chybou v percentach elektromera zatazeného v jednej faze a elektromera so symetrickym
zatazenim pri menovitom prude a u¢inniku rovnajicom sa jednej nesmie prekroc¢it 0,4 %, resp. 1,0 % pre
elektromery tried presnosti 0,2S, resp. 0,5S a nesmie prekroc¢it 1,5 %, resp. 2,5 % pre elektromery tried
presnosti 1, resp. 2.

Pri referencénych podmienkach opisanych v bode 5.2.1 nesmu chyby jednofazovych a viacfazovych sta-
tickych varhodinovych elektromerov s vyvazenymi zatazami prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. Id
a viacfazové statické varhodinové elektromery s jednofazovymi zatazami (pri vyvazenych napatiach) nesmu
prekrocit chyby uvedené v tabulke ¢. IId.



Tabulka ¢. Id

Hodnota prudu pre elektromery sin | Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov
(induktivny tried presnosti
na priame zapojenie | na nepriame zapojenie alebo kapacitny) 2 3

0,051, £1£0,11, 0,021 £1£0,051, 1 2,5 4,0
01, EIEL 0,051 £1£1_ 1 2,0 3.0
0,1, £EI£0,2 1, 0,051 £1£0,11 0.5 2,5 4,0
021, £I£L 011 EIEL ., 0.5 2,0 3.0
021 £I£1, 011 £I£1, 0,25 7,0 10,0

Tabulka ¢. IId

Hodnota prudu pre elektromery sin | Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov
(induktivny tried presnosti
na priame zapojenie | na nepriame zapojenie alebo kapacitny) 2 3
Ol EIEL 0051 £I1£1 1 3.0 4,0
021, £I1£L 011 ET £1 0.5 3.0 4,0

5.2.1

Rozdiel medzi chybou v percentach elektromera zatazeného v jednej faze a elektromera so symetrickym
zatazenim pri zakladnom prude Ib a sin j = 1 pre elektromery na priame zapojenie, resp. pri menovitom
prade In a sin j = 1 pre elektromery na nepriame zapojenie nesmie prekrocit 2,5 %, resp. 3,5 % pre
elektromery tried presnosti 2, resp. 3.

Referen¢né podmienky na vykonanie skusok:

a) Elektromer musi byt uzatvoreny, t. j. kryt elektromera je v zakladnej polohe,

b) v pripade valéekového pocitadla je v chode len najrychlejSie sa otacajuici valcek,
¢) pred meranim musi byt napétie pripojené najmenej

1. 4 hodiny pri elektromeroch triedy presnosti 0,5,

2. 2 hodiny pri elektromeroch triedy presnosti 1

a kazdy skuisobny prud musi byt nastaveny jeho postupnym zvySovanim alebo zniZovanim a musi byt
pripojeny dostato¢ne dlho, aby sa rychlost otacania rotora stabilizovala.

Okrem toho pre viacfazové elektromery plati:

a) poradie faz musi byt vyznacené v schéme zapojenia,

b) napatie a prudy musia byt na praktické ucely vyvazené, t. j.

1. ziadne z fazovych alebo zdruZenych napéiti sa nesmie lisit viac nez o 0,5 %, resp. 1 % pre triedu
presnosti 0,5, resp. 1 od strednej hodnoty tychto napati,

2. Ziadny z pradov vo vodi¢och sa nesmie lisit viac nez o 1 %, resp. 2 % pre triedu 0,5, resp. 1 od
strednej hodnoty tychto pradov,

3. fazové posunutia medzi tymito pradmi pri zodpovedajucom napéti fazy proti strednému vodicu sa

nesmu navzajom lisit viac nez o 2o pri akomkolvek uéinniku.
Referen¢né hodnoty ovplyviujacich veli¢in st uvedené v tabulke ¢. III.



Tabulka ¢. III

Ovplyvnujuca veli¢ina Referen¢na hodnota Hranice dovolenych chyb (%) elektromerovtried
presnosti
0,5 1
Teplota okolia Referen¢na teplota, aleboak 1°C 2 °C
nie je stanovena, 23 °C')
Napatie Referenc¢né napatie 0,5 % 1,0 %
Pracovna poloha Vertikalna pracovna poloha?) 0,5° 0,5°
Frekvencia Referenc¢na frekvencia 0,2 % 0.3 %
Tvar priebehu Harmonické napatia a prud Cinitel nelinearneho skreslenia mensi ako
2 % 3 %

Magneticka indukcia
vonkajsieho pola pri
referencnej frekvencii

Magneticka indukcia
rovnajuca sa nule

Hodnota indukcie, ktora sposobuje zmenu chyby nie
vacsiu ako

0,2 %

0,3 %

musi byt vzdy mensia ako 0,05 mT®)

horizontalna.
3) Skuska sa sklada:

a) zakladna elektromera je kolmo na zvisly povrch,

1) Ak sa skusky vykonavaju pri inej teplote, ako je referenéna teplota, vratane dovolenych tolerancii, vysledky sa
musia korigovat pouzitim prislusného teplotného koeficientu elektromera.

2) Konstrukcia a montaz elektromera musia byt také, aby zabezpecovali spravnu zvisla polohu, ak

b) sprievodna znacka (napr. spodna hrana svorkovnice) alebo sprievodna znacka na kryte elektromera je

a) pre jednofazové elektromery sa urc¢uju najprv chyby pre elektromer normalne pripojeny na siet, potom po
zmene polarity zapojenia prudového obvodu a napatového obvodu; polovica rozdielu medzi dvoma chybami
je hodnota zmeny chyby. KedZe faza vonkajsieho pola nie je znama, musi sa skaska vykonat pri 0,1 Ib, resp.
0,05 In a u¢inniku rovnajucom sa jednej a pri 0,2 Ib, resp. 0,1 In a ti€¢inniku rovnajucom sa 0,5 (induktivnych
alebo kapacitnych),

b) pre trojfazové elektromery sa vykonaju tri merania pri 0,1 Ib a i¢inniku rovnajucom sa jednej, po kazdom

z nich sa zapojenie prudovych a napatovych obvodov zmeni o 1200 bez zmeny sledu faz. Najvacsi rozdiel
medzi takto stanovenymi chybami a ich priemernou hodnotou je hodnota zmeny chyby.

5.3.1 Posobenie ovplyvnujucich veli¢in
Pridavné chyby v percentach dynamickych (indukénych) watthodinovych elektromerov nasledkom zmeny
ovplyviiujucich veli¢in vzhladom na referenéné podmienky uvedené v 5.2.1 nesmu prekrocit hranice
zodpovedajucej triedy presnosti podla tabulky ¢. IV.
Tabulka ¢. IV
Ovplyvnujuca veli¢ina Hodnota pradu (symetrické Ucinnik Hranice dovolenych chyb
zatazenie, ak nie je stanovené (%)elektromerov tried presnosti
inak lekt
inak) pre elektromery 0.5 1
Odklon od zvislej 0,05 I, 1 1,5 2,0
polohy 3° Lal .o 1 0,3 0.4
Zmena napéatia 10 % 0,11 1 0,8 1,0
051 .« 1 0,5 0,7
0,51 .« 0,5 ind. 0,7 1,0
Zmena frekvencie 5 % 0,11, 1 0,7 1,0
051 .« 1 0.6 0.8
051 .« 0,5 ind. 0.8 1,0




Tvar viny: 10 % tretej
harm. v prude?

Obrateny sled faz 01T, £1£1,,0,1 1 1.5 1,5
I, (jednostranné zatazenie) 2,0 2,0

Magneticka indukcia I 1 1,5 2,0

vonkajsieho pola 0,5 mT")

Magnetické pole 0,05 I, 1 0.3 0.5

prislusenstva®)

Mechanické  zataZzenie 0.051, 1 0.8 1,5

jedno- alebo

viacsadzbového

pocitacieho strojéeka®

) Magneticka indukcia vonkajsieho pola 0,5 mT vyvolana prudom s rovnakou frekvenciou ako napétie pripojené
na elektromer a pri najmenej priaznivych podmienkach fazy a smeru nesmie sposobit zmenu chyby elektromera
v percentach, ktora by presahovala hodnoty uvedené v tejto tabulke. Pre napatové rozsahy od -20 % do -10 %
aod +10 % do +15 % hranice zmeny chyb v percentach su trojnasobkom hodnét uvedenych v tejto tabulke.Pod
0,8 Un chyby elektromera mozu kolisat medzi +10 % a -10 %.

2) Cinitel skreslenia napéitia sa musi merat pri najmenej priaznivom fazovom posune tretej harmonickej v prude
oproti zakladnému prudu.

3) Prislusenstvo, ktoré je vnutri puzdra elektromera, sa napaja prerusovane, napr. elektromagnet viacsadzbového

registra. Vyzaduje sa, aby spojenie s pomocnym zariadenim bolo oznacené, aby bolo mozné jeho spravne

zapojenie. Ak su tieto spoje vytvorené pomocou vidlic a zasuviek, ich prepojenie musi byt nezamenitelné.

4 Vplyv je kompenzovany pri regulovani elektromera.

Stredny teplotny koeficient nesmie prekro¢it hranice uvedené v tabulke ¢. V.

Tabulka ¢. V
Hodnota pradu pre elektromery Uéinnik cos j Stredny teplotny koeficient %/K pre
elektromery tr.p.
0,5 1
01, £IE£L 0051 £I1£L 1 0,03 0,05
021, £I£L O 11 £I£T 0,5 ind. 0,05 0,07

Pri uréovani stredného teplotného koeficientu pre urcitu teplotu sa musi vykonat meranie v teplotnom
rozsahu 20 oC, 10 oC nad a 10 oC pod touto hodnotou teploty, ale v ziadnom pripade nesmie byt teplota
mimo stanoveného rozsahu prevadzkovych teplot.

5.3.2 Pridavné chyby v percentach dynamickych (indukénych) varhodinovych elektromerov nasledkom zmeny
ovplyviiujucich veli¢in vzhladom na referenéné podmienky uvedené v 5.2.1 nesmu prekrocit hranice
zodpovedajucej triedy presnosti podla tabulky ¢. VI.

Tabulka ¢. VI
Ovplyvnujuca veli¢ina Hodnota pradu sin j Hranice dovolenych
(symetrické zatazenie, (induktivny alebo chyb v %
ak nie je stanovené inak) kapacitny)
pre elektromery

Odklon od zvislej polohy 3° 0,11, 1 2,0
Lal . 1 1,0

Zmena napéatia + 10 % 0,11 1 2,0
oddoI . 1 1,5




Zmena frekvencie 5 % 0,11, I, 1 2,5
I 0,5 2,5

Magneticka indukcia I 1 3.0
vonkajsieho pola 0,5 mT

Magnetické pole 0,11, 1 1,0
prislusenstva !)

Mechanické zatazenie 0,11, 1 1,5
jedno- alebo viac-
sadzbového pocitacieho
strojceka 2

1) Prislusenstvo, ktor€ je vnutri puzdra elektromera, sa napaja prerusovane, napr. elektromagnet viacsadzbového
registra.

2) Vplyv je kompenzovany pri regulovani elektromera.

Stredny teplotny koeficient nesmie prekrocit hranice uvedené v tabulke ¢é. VII.
Tabulka ¢. VII

Hodnota pradu pre elektromery Ucinnik sin j Stredny teplotny koeficient %/°C
01T, EIET 1 0.15
021, £1£L 0,5 ind. 0,25

5.3.3 Pridavné chyby v percentach statickych watthodinovych elektromerov tried presnosti 0,2S, 0,5S nasledkom
zmeny ovplyvnujucich veli¢in vzhladom na referenéné podmienky uvedené v bode 5.2.1 nesmu prekrocit
hranice zodpovedajucej triedy presnosti podla tabulky ¢. VIIL.

Tabulka ¢. VIII

Ovplyvnujuca veli¢ina Hodnota prudu Uéinnik cos j Hranice dovolenych chyb (%)elektromerov
(symetrickeé tried presnosti
zatazenie, ak nie je
stanovené inak) pre 0.2S 0.5S
elektromery
Zmena napéitia 10 % 1Y) 0,051 £IEI_ 1 0,1 0,2
O 1T £T1£L 0,5 ind. 0,2 0,4
Zmena frekvencie 5 % 0,05 Ib £1£ Imax 1 0,1 0,2
O 1T £IEL 0,5 ind. 0,1 0,2
Tvar viny: 10 % tretej 0,051Ib £1 £ Imax 1 0,1 0,2
harm. v prude 2)
Obrateny sled faz 0,11, 1 0,05 0,1
Napéatova nesymetria ) I, 1 0,5 1
Pomocné 0,01 I 1 0,05 0,1
napétie 15 % %)
Faza pomocného 0,01 I 1 0,1 0,2
napdatia zmenena
o 120°4)
Trvala hodnota externej I 1 2,0 3,0
magnetickej indukcie
Magneticka indukcia I 1 0,5 1,0
vonkajsieho pola 0,5 mT




Elektromagnetické vf L 1 1,0 2,0
polia®)

Magnetické pole
prislusenstva®)

0.011I, 1 0.05 0.1

Y

Pre napéatové rozsahy od -20 % do -10 % a od +10 % do +15 % hranice zmeny chyb v percentach su
trojnasobkom hodnoét uvedenych v tejto tabulke. Pod 0,8 Un chyby elektromera mo6zu kolisat medzi +10 %
a-10 %.

Cinitel skreslenia napatia musi byt mensi ako 1 %. Zmena chyby sa musi merat pri najmenej priaznivom
fazovom posune tretej harmonickej v prade oproti zakladnému pradu.

Viacfazové elektromery musia merat s poc¢itacim strojéekom vnutri hranic zmeny chyby v percentach uvedenej
v tejto tabulke.

Pouziva sa len vtedy, ak pomocné napajanie nie je vnutorne prepojené s napatovym meracim obvodom.
SkusSobné podmienky su definované v bode 3.4.

PrisluSenstvo, ktoré je vnutri puzdra elektromera, sa napaja prerusovane, napr. elektromagnet viacsadzbového
registra. Vyzaduje sa, aby spojenie s pomocnym zariadenim bolo oznacené, aby bolo mozné jeho spravne

zapojenie. Ak su tieto spoje vytvorené pomocou vidlic a zasuviek, ich prepojenie musi byt nezamenitelné.

Stredny teplotny koeficient nesmie prekroc¢it hranice uvedené v tabulke ¢. IX.

Tabulka ¢. IX

Hodnota prudu pre Ucinnik Stredny teplotny koeficient %/Kpre elektromery triedy
elektromery COS j presnosti
0,25 0,5S
0051 £I£1 1 0,01 0,03
021, £I1£L 0,5 ind. 0,02 0,05

Pri uréovani stredného teplotného koeficientu pre urcitu teplotu sa musi vykonat meranie v teplotnom
rozsahu 20 K, 10 Knad a 10 K pod touto hodnotou teploty, ale v Ziadnom pripade nesmie byt teplota mimo

stanoveného rozsahu prevadzkovych teplot.

5.3.4 Pridavné chyby v percentach statickych watthodinovych elektromerov tried presnosti 1 a 2 nasledkom
zmeny ovplyvinujucich veli¢in vzhladom na referenéné podmienky uvedené v 5.2.1 nesmu prekrocit hranice
zodpovedajucej triedy presnosti podla tabulky ¢. X.

Tabulka ¢. X
Ovplyvnujuca veli¢ina Hodnota prudu Uéinnik cos j Hranice dovolenych chyb (%)elektromerov
(symetrickée tried presnosti
zatazenie, ak nie je
stanovené inak) pre
1 2
elektromery
Zmena napétia 10 %} I 1 0,7 1,0
I 0,5 ind. 1,0 1,5
Zmena frekvencie 5 % L 1 0,8 1,3
I 0,5 ind. 1,0 1,5
Tvar viny: 10 % tretej I 1 , 0,8
harm. v prude?)
Obrateny sled faz 0,11, 1 1,5 1,5
Napéitova nesymetria®) I 1 2,0 4,0




Jednosmerna zlozka 0,5 L ax 1 3.0 6,0
v striedavom obvode?)

Trvala hodnota externej I 1 3,0 6,0
magnetickej indukcie

Magneticka indukcia L 1 2,0 3,0
vonkajsieho pola 0,5 mT

Elektromagnetické vf 0,11 1 2,0 3,0
polia®)

Magnetické pole 0,05 I, 1 0,5 1,0
prislusenstva®)

) Pre napitové rozsahy od -20 % do -10 % a od +10 % do +15 % hranice zmeny chyb v percentach su
trojnasobkom hodnét uvedenych v tejto tabulke. Pod 0,8 Un chyby elektromera mézu kolisat medzi +10 %
a-10 %.

?) Cinitel skreslenia napitia musi byt mensi ako 1 %. Zmena chyby sa musi merat pri najmenej priaznivom
fazovom posune tretej harmonickej v prude oproti zakladnému prudu.

%) Viacfazové elektromery musia merat s pocitacim strojéekom vnutri hranic zmeny chyby v percentach uvedene;j
v tejto tabulke.

%) Pouziva sa len vtedy, ak pomocné napajanie nie je vnutorne prepojené s napidtovym meracim obvodom.
%) Skusobné podmienky su definované v bode 3.4.

6) Prislusenstvo, ktoré je vnutri puzdra elektromera, sa napaja prerusovane, napr. elektromagnet viacsadzbového
registra. VyZzaduje sa, aby spojenie s pomocnym zariadenim bolo oznacené, aby bolo mozné jeho spravne zapojenie.
Ak su tieto spoje vytvorené pomocou vidlic a zasuviek, ich prepojenie musi byt nezamenitelné.

Stredny teplotny koeficient nesmie prekroc¢it hranice uvedené v tabulke ¢. XI.

Tabulka ¢. XI
Hodnota prudu pre Ucinnik Stredny teplotny koeficient %/K
elektromery cos | pre elektromery triedy presnosti
1 2
O 11 £T£T 1 0,05 0,10
021 £1£L 0,5 ind. 0,07 0,15

Pri uréovani stredného teplotného koeficientu pre urcitu teplotu sa musi vykonat meranie v teplotnom
rozsahu 20 K, 10 Knad a 10 K pod touto hodnotou teploty, ale v Ziadnom pripade nesmie byt teplota mimo
stanoveného rozsahu prevadzkovych teplot.

5.3.5 Pridavné chyby v percentach statickych varhodinovych elektromerov tried presnosti 2 a 3 nasledkom zmeny
ovplyviiujucich veli¢in vzhladom na referenéné podmienky uvedené v 5.2.1 nesmu prekrocit hranice
zodpovedajucej triedy presnosti podla tabulky ¢. XII.

Tabulka ¢. XII

Ovplyvnujuca Hodnota pradu (symetrické Uéinnik sin j Hranice dovolenych chyb
veli¢ina zatazenie, ak nie je stanovené (ind. alebo kap.) (%)elektromerov tried presnosti
inak) pre elektromery
na priame na nepriame 2 3
zapojenie zapojenie
Zmena napatia 0,051 £I1£1 0,021 £I£1 1 1,0 2,0
> b max ’ n max
0/1
10 %) 011, £EI£I_ . | 0051 £IEI 0.5 1.5 3.0




Zmena frekvencie | 0,051 £I£1 . |002 £I1£1 1 2,5 2.5
2% 011, £EI£I_ . | 0051 £IEI 0.5 2.5 2,5

0,021 II_ 1 1.5 1.5

ax

Tvar viny: 10 % 0,051 £T£1_
tretej harmonickej
v prade?

Jednosmerna 0,5 L ax - 1 6.0 6,0
zlozka

v prudovom
obvode?)

X

Trvala magneticka I I 1 3,0 3,0
indukcia
vonkajsieho pola

Magneticka L I 1 3,0 3,0
indukcia
vonkajsieho pola
0,5 mT

Elektromagnetické L I 3,0 3,0
vysokofrekvencné
polia?)

Cinnost 0,05 I, 0,051 1 1,0 1,0
pomocnych
zariadeni®)

) Pre napitové rozsahy od -20 % do -10 % a od +10 % do +15 % hranice zmeny chyb v percentach su
trojnasobkom hodnét uvedenych v tejto tabulke. Pod 0,8 Un chyby elektromera mo6zu kolisat medzi +10 %
a-10 %.

2) Zmena chyby v percentach musi byt zmerana pri najmenej priaznivom fazovom posune tretej harmonicke;j
v prude oproti pradu zakladnej harmonicke;j.

%) Pouziva sa len vtedy, ak pomocné napajanie nie je vnutorne prepojené s napifovym meracim obvodom. Tato

skuska sa nepouziva pre elektromery na nepriame zapojenie.

4 Skusobné podmienky su definované v bode 3.4.

5) Prislusenstvo, ktoré je vnutri puzdra elektromera, sa napaja prerusovane, napr. elektromagnet viacsadzbového
registra.

Stredny teplotny koeficient nesmie prekroc¢it hranice uvedené v tabulke ¢. XIII.

Tabulka ¢. XIII

Hodnota pradu pre elektromery U¢innik sin j (ind. Stredny teplotny koeficient %/Kpre
alebo kap.) elektromery tr. p.
na priame zapojenie |na nepriame zapojenie 2 3
O1L £EIE£L 0051 £I£1 1 0,10 0,15
02L £I£L O1L EIEL 0,5 0,15 0,25

Pri uréovani stredného teplotného koeficientu pre urcitu teplotu sa musi vykonat meranie v teplotnom
rozsahu 20 K, 10 Knad a 10 K pod touto hodnotou teploty, ale v Ziadnom pripade nesmie byt teplota mimo
stanoveného rozsahu prevadzkovych teplot.

5.4.1 Vplyv kratkodobych nadprudov
Kratkodobé nadprudy nesmui po§kodit elektromer. Elektromer musi fungovat spravne pri navrate do svojich
pdvodnych pracovnych podmienok a zmena chyby nesmie prekro¢it hodnoty uvedené v tabulke ¢. XIV.
a) Elektromer na priame zapojenie



Elektromer musi byt schopny zniest kratkodobé nadprudy 30 Imax pocas jednej polperiody pri
menovitej frekvencii.

b) Elektromer na zapojenie cez prudovy transformator
Elektromer musi byt schopny zniest poc¢as 0,5 s prud rovnajuci sa 20-nasobku maximalneho prudu.

Tabulka ¢. XIV (indukéné elektromery)

Elektromery na | Hodnota prudu Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti

0,5 1 2 3
priame I 1 - 1.5 1.5 1.5
zapojenie
zapojenie cez
PT I 1 0.3 0,5 1,0 1,0

Tabulka ¢. XIV (statické elektromery)
Elektromery na | Hodnota prudu Ucinnik Hranice zmien chyb v % pre elektromerytriedy
presnosti
1 2 3

priame zapojenie L 1 1,5 1,5 1,5
zapojenie cez PT L 1 0,5 1,0 1,5

Statické elektromery tried presnosti 0,2S a 0,5S musia fungovat spravne pri navrate do svojich pévodnych
pracovnych podmienok a zmena chyby nesmie prekroc¢it hodnotu 0,05 %.

5.5.1 Zmena chyby spésobena vlastnym oteplenim
Zmena chyby elektromerov v ddsledku vlastného oteplenia nesmie prekrocit hodnoty uvedené v tabulke
¢. XV.
Tabulka ¢. XV - Zmeny v dosledku vlastného oteplenia
Hodnota Ucinnik Hranice dovolenych chyb (%) elektromerov tried presnosti
ad
prudu 0,25 0,55 0,5 1 2 3
Imax 1 0,1 0,2 0,5 0,7 1,0 1,5
0,5 0,1 0,2 0,7 1,0 1,5 2,0
5.6.1 Chod pod napatim
Ak je na staticky elektromer pripojené napatie bez prudu v prudovom obvode, skuSobny vystup elektromera
nesmie vyprodukovat viac ako jeden impulz.
5.7.1 Nabeh

Elektromer musi zacat registrovat a pokracovat v registracii pri prudoch uvedenych v tabulke ¢. XVI.

Tabulka ¢. XVI - Nabehovy prud

Elektromery na Trieda presnosti elektromera Ucinnik
0,25 a 0,5S 0,5S 0.5 1 2
priame zapojenie 0,001 I 0,001 I 0,003 I 0,004 I 0,011 1
zapojenie cez prudové 0,001 I 0,001 I 0,004 I 0,004 I 0,005 1 1
transformatory




5.8.1

KonSstanta elektromera

Pomer medzi skiiSobnym vystupom a udajom displeja musi zodpovedat oznac¢eniu na kapacitnom stitku.
Vystupné prvky vo vSeobecnosti neprodukuju sled homogénnych impulzov. Preto vyrobca musi stanovit
potrebny pocet impulzov potrebnych na zabezpecenie presnosti merania rovnajucej sa aspon 1/10 rozsahu
triedy presnosti elektromera v rozlicnych sktiSobnych bodoch.

5.9.1 Rozsah regulacie
Elektromer, ktory ma regulaéné prvky a ktory bol uspokojivo naregulovany, musi byt schopny dalsieho
naregulovania prinajmensom v rozsahu uvedenom v tabulke ¢. XVII.
Tabulka ¢. XVII - Minimalny rozsah regulacii
Regulacia Hodnota prudu Ucinnik Minimalny rozsah regulacie rychlosti otacania
systému elektromera tr. p. v %
0,5 1 2
Brzdiaci systém 051 . 1 2 2 4
Malé zatazenie 0,05 I 1 2 2
Induktivne zatazenie 0,51, 0,5 ind. 1 1 -
0,51 .« 0,5 ind. - - 1
Druha ¢éast bod 6 sa dopina bodmi:
6.1.3 Podmienky skuSok
Vsetky skusky sa vykonavaju pri referencnych podmienkach, ak v prisluSnom bode nebolo ustanovené
inak.
Typova skuska sa musi vykonat na jednej alebo na niekolkych vzorkach elektromerov vybratych vyrobcom
na urcenie vlastnych charakteristik elektromera, ako aj na overenie zhody s poziadavkami tejto normy.
V pripade modifikacii elektromera, ktoré sa vykonaju po typovej skuske a ktoré ovplyvnia len cast
elektromera, stac¢i vykonat len obmedzeny rozsah skuSok na urcenie vlastnosti, ktoré by mohli byt
ovplyvnené prislusnou modifikaciou.
6.1.4 Meracie body pre skuiSku schvalenia typu
Pri vykonavani skusok tykajucich sa metrologickych pozZiadaviek uvedenych v bode 5 sa musi meranie
vykonat aspon takto:
a) prijednofazovych elektromeroch a pri viacfazovych elektromeroch s vyvazenou zatazou a s t¢innikom
1 pril %, 5 %, 10 %, 20 %, 50 %, 100 % Ib az do Imax,
b) pri jednofazovych elektromeroch a pri viacfazovych elektromeroch s vyvazenou zatazou a s i¢innikom
0,5 (ind.) pri 2 %, 10 %, 20 %, 50 %, 100 % Ib a kazdy celistvy nasobok Ib az do Imax,
¢) pri viacfazovych elektromeroch s jednofazovou zatazou pri 5 %, 10 %, 20 %, 50 % a 100 % Ib, 50 %
Imax a Imax s uc¢innikom 1 a Ib s i¢innikom 0,5 (ind.).
Tieto skusky sa vykonaju postupne vo vsetkych fazach.
Uc¢inky ovplyvnujuce veli¢inu sa vyskuaSaju aspon v tychto bodoch:
a) vplyv teploty okolia pri 0,05 Ib; 0,1 Ib a Imax (G€innik 1) a pri 0,1 Ib; 0,2 Ib, Ib a Imax (G¢inik 0,5 ind.),
b) vplyv polohy, napatia, frekvencie, tvaru vlny, vonkajSej magnetickej indukcie, elektromagnetického
vf pola, magnetického pola prislusenstva a za podmienok ustanovenych v bodoch 5.3.1 az 5.3.6,
¢) vplyv zmeny faz (viacfazové elektromery) pri 0,5 Ib, Ib a Imax s vyvazenou zatazou a ucéinnikom 1 (tato
posledna skuska sa opakuje pre kazdu fazu).
Okrem toho sa vykonajii skuSky prechodnej zataze, vlastného ohrevu, rozbehu a overenia rozsahu
nastavenia podla ustanoveni v bodoch 5.6.1, 5.7.1, 5.8.1 a 5.9.1.
Druha ¢éast bod 7 sa dopina bodmi:
7.1.1.1 Druhy skusSok

Pri overeni elektromerov ¢innej a jalovej energie sa musia vykonat tieto skusky:

a) chod naprazdno,

b) rozbeh,

c) skusky presnosti,

d) overenie konStanty.

Skusky sa musia vykonat za referenénych podmienok uvedenych v bode 5.2 a 5.2.1.

7.1.3.3.1 Skuska stavu pod napatim

Pocas skusky musia byt splnené podmienky bodov 5.6 a 5.6.1.

7.1.3.4.1 Skuska podmienok nabehu

Pocas skusky musia byt splnené podmienky bodov 5.7 a 5.7.1.



7.1.3.5.1 Skusky presnosti

Skusky presnosti indukénych elektromerov ¢innej a jalovej energie sa vykonaju pri hodnotach prudu

a ucinniku, ktoré su v tabulke ¢. XVIII.

Tabulka ¢. XVIII

Hodnota prudu Ucinnik Najvacsia dovolena chyba ()
0.5 1 2 3
Jednofazovy 0,05 I, 1 1,0 1,5 - -
a viacfazovy
stiimerne 0,10 I, 1 0.5 1,0 2,0 4,0
zatazeny 051, 1 0.5 1.0 2,0 3.0
elektromer
0,51, 0,5 ind. 0.8 1,0 2,0 3.0
I 1 0.5 1,0 2,0 3.0
I 0,5 ind. 0.8 1,0 2,0 3.0
[ ox 1 0.5 1,0 2,0 3.0
Nesymetrické I 1 1,5 2,0 3.0 4,0
zatazenie I, 0,5 ind. 1,5 2,0 3,0 4,0

Skusky presnosti statickych elektromerov ¢innej a jalovej energie sa vykonaju pri hodnotach prudu
a ucinniku, ktoré su v tabulke ¢. XIX.

Tabulka ¢. XIX

Hodnota prudu Ucinnik Najvacsia dovolena chyba ()

0,2 0,5S 1 2 3

Jednofazovy 0,01 I 1 0,4 1,0 - - -
a viactazovy 0,051, 1 . . 1,5 2,5 4,0
i?etﬁtzfglrier 0.10 1, 1 0.2 0.5 1.0 2,0 3.0
0,10 I, 0,5 ind. 0,5 1,0 1,5 2,0 4,0
0,51, 1 0,2 0,5 1,0 2,0 3,0
0,51, 0,5 ind. 0,3 0.6 1,0 2,0 3,0
I 1 0,2 0,5 1,0 2,0 3.0
I 0,5 ind. 0,3 0.6 1,0 2,0 3.0
[oox 1 0,2 0,5 1,0 2,0 3.0
Nesymetrické I 1 0,3 0,6 2,0 3,0 4,0
zatazenie I, 0,5 ind. 0,4 1,0 2,0 3,0 4,0

7.1.3.8.1 Neistota merania

Chyby meracich stanic na skiiSanie elektromerov v danom sku$obnom bode musia byt mensie ako chyba
dmax uvedena v tabulke ¢. XX.



Tabulka ¢. XX - Hranice dovolenych chyb MS (v %)

Trieda 0,2 0,5 1 2
presnosti
Ucinnik 1 0,5 0,5 1 0,5 0,5 1 0,5 0,5 1 0,5 0,5
ind. kap. ind. kap. ind. kap. ind. kap.
Omax 0,05 0,08 0,10 0,10 0,15 0,20 0,20 0,30 0,40 0,30 0,45 0,60
Hodnoty smerodajnej odchylky s pre meracie stanice na overovanie elektromerov v skiiSobnych bodoch
musia byt v medziach pre smax podla tabulky ¢. XXI.
Tabulka ¢. XXI. - Hranice dovolenych hodnét s (v %)
Trieda 0,2 0,5 1 2
presnosti
Ucinnik 0,5 ind. 1 0,5 ind. 1 0,5 ind. 1 0,5 ind.
Smax 0,005 0,008 0,01 0,02 0,02 0,03 0,03 0,05
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