VAHY S AUTOMATICKOU CINNOSTOU NA VAZENIE CESTNYCH VOZIDIEL ZA POHYBU A NA

MERANIE NAPRAVOVEHO ZATAZENIA

Prva éast’

Vymedzenie meradiel a spdsob ich metrologickej kontroly

1. Tato priloha sa vztahuje na vahy s automatickou ¢innost'ou na vazenie cestnych vozidiel za pohybu a na
meranie napravového zatazenia (d’alej len ,,vahy na vazenie za pohybu®), ktoré

a)
b)

c)

sa pouzivaju ako uréené meradld podl'a § 8 zdkona,

sa pouzivaju na urcCenie a indikdciu hmotnosti cestnych vozidiel (dalej len ,,vozidla®“), urcenie
a indikaciu hmotnosti vozidiel a zatazenia naprav vozidiel alebo urcenie a indikdciu hmotnosti
vozidiel, zatazenia naprav vozidiel a zat'azenia skupiny naprav vozidiel pri ich vazeni za pohybu, a

st instalované v riadenom priestore vaZenia na mieste, kde je rychlost’ vazeného vozidla regulovana.

2. Této priloha sa nevztahuje na vahy na vazenie za pohybu, ktoré

a)
b)

urujl zat'azenie napravy ako dvojnasobok zat'aZenia jedného kolesa, alebo

st priamo inStalované na vaZzenom vozidle.

3. Vahy na vézenie za pohybu pred uvedenim na trh podliehaji schvaleniu typu a prvotnému overeniu.

4. Vahy na vazenie za pohybu schvaleného typu vyrobca alebo dovozca oznaci zna¢kou schvaleného typu
podl'a § 14 ods. 2 zakona.

5. Vahy na véazenie za pohybu, ktoré pri overeni vyhoveju ustanovenym poziadavkam, sa oznacia overovacou
znackou a vyda sa doklad o overeni.

Druha ¢ast’

Metrologické poziadavky, technické poziadavky, metody technickych skusok pri schvalovani typu

a metody skisania pri overeni vah na vaZenie za pohybu

1. Definicie
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112
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121

1.2.2

VSeobecné definicie

Vahy na vazenie za pohybu st vahy s automatickou ¢innostou vybavené nosiCom zat'aZenia vratane
plosiny, ktoré uréujt a indikuji hmotnost’ vozidla alebo uréuju a indikuj hmotnost’ vozidla a zat'azenie
naprav vozidla alebo urcuju a indikuji hmotnost’ vozidla, zataZenie naprav vozidla a zatazenie skupin
naprav vozidla pocas jeho prejazdu cez ich nosi¢ zat'azenia.

Kontrolné vahy su vahy pouzivané na urcenie statickej hmotnosti referencného vozidla a statického
zat'azenia jednotlivych naprav dvojnapravového kompaktného referenéného vozidla.

Kontrolné vahy, pouzivané pri skuskach ako referen¢né vahy mozu byt
a) samostatné vahy, alebo

b) integrované vahy, ak skisané vahy na vaZenie za pohybu umoznuji rezim statického vazenia.

Konstrukcia

Riadeny priestor vazenia je miesto uréené pre pracu vah na vazenie za pohybu, ktoré je v sulade
S poziadavkami na instalaciu.

Vaziaci usek je tsek cesty s nosiCom zatazenia a S ploSinami umiestnenymi na oboch koncoch nosica
zat’aZenia v smere jazdy vazen¢ho vozidla.
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Plosina je cast’ vaziaceho useku, ktora nie je nosiCom zatazenia, ale je umiestnena na oboch jeho
koncoch tak, aby vytvarala priamu, rovnt a hladka dréhu v smere jazdy vazeného vozidla. Konstrukcia
a geometria plosin musi vyhovovat’ poziadavkam technickej normy.")

Nosi¢ zataZenia je Cast’ vaziaceho Useku urcend na prijimanie zatazenia od kolies vozidla, pomocou
ktorej sa realizuje zmena rovnovazneho stavu vah na vazenie za pohybu po ich zat'azeni.

Metrologické charakteristiky

Vézenie vcelku je vazenie vozidla, ktoré celé spociva na nosici zat'aZenia.

Vézenie po Castiach je vazenie vozidla postupne po dvoch alebo viacerych ¢astiach na tom istom nosici
zatazenia.

Vazenie za pohybu je proces urCenia hmotnosti vozidla, zataZenia napravy alebo skupiny naprav

pohybujticeho sa vozidla prechadzajiceho cez nosi¢ zatazenia vah na vaZenie za pohybu meranim
a analyzou dynamickych sil pneumatik vozidla.

Statické vaZenie je vazenie vozidiel alebo skuSobnych zat'azeni v pokoji.
Hmotnost’ vozidla je celkova hmotnost’ vozidla vratane vSetkych pripojenych sucasti.

Naprava vozidla (d’alej len ,,naprava®) je os so supravou dvoch alebo viacerych kolies, ktorych stred
otadania lezi priblizne na spolo¢nej osi prebiehajicej cez celu Sirku vozidla a uloZenej prie¢ne k smeru
pohybu vozidla.

Skupina naprav st dve alebo viac ndprav v definovanej skupine ndprav aich vzajomny ciastkovy
razvor, ktorym je vzdialenost’ stredov naprav v danej skupine naprav.

Zat'azenie napravy je Cast hmotnosti vozidla pripadajiica na napravu, ktorad v ¢ase vazenia spociva na
nosici zat'azenia.

Zat'azenie jednotlivej napravy je zatazenie napravy, ktora nie je suc¢ast'ou skupiny naprav.

Statické referen¢né zatazenie jednotlivej napravy je zatazenie jednotlivej napravy znamej konvencne
pravej hodnoty uréenej pri statickom vazeni dvojnapravového kompaktného vozidla.

Zat'azenie skupiny naprav je stcet zatazeni vSetkych naprav v definovanej skupine naprav. Zat'azenie
skupiny néprav je Cast’ hmotnosti vozidla pripadajica na skupinu naprav v case vazenia.

Zat'azenie pneumatiky je ¢ast hmotnosti vozidla pripadajiica na pneumatiku v ¢ase vaZenia.

Zat'azenie kolesa je sucet zatazeni vSetkych pneumatik obsiahnutych v montazi kolesa na jednom konci
napravy. Montéaz kolesa méze mat’ jednu alebo dve pneumatiky.

Hornd medza vazivosti (Max) je najvicSie zat'aZenie nosiCa zat'aZenia pri vaZzeni za pohybu bez
sCitavania.

Dolna medza vazivosti (Min) je hodnota zataZenia, pod ktorou moézu byt vysledky vazenia za pohybu
pred s¢itanim ovplyvnené zvySenou relativnou chybou.

Rozsah vazivosti je rozsah medzi dolnou medzou vazivosti a hornou medzou vazivosti.

Hodnota dielika (d) je hodnota vyjadrena v jednotkach hmotnosti pre vazenie za pohybu zodpovedajiica
rozdielu medzi dvomi susednymi indikovanymi alebo vytla¢enymi hodnotami.

Hodnota dielika pre stacionarne zat'azenie je hodnota vyjadrena v jednotkach hmotnosti pre vazenie
stacionarnych vozidiel alebo skuSobnych zavazi zodpovedajica rozdielu medzi dvomi susednymi
indikovanymi alebo vytlatenymi hodnotami.

Prevadzkova rychlost' (V) je priemerna rychlost’ vazeného vozidla pocas jeho pohybu cez nosic¢
zat'azenia.

Najvicsia prevadzkova rychlost (vmax) je najvicsia rychlost’ vozidla, pri ktorej mézu vahy na vazenie za
pohybu vazit' za pohybu a nad ktorej hodnotou mézu byt vysledky vaZenia ovplyvnené zvySenou
relativnou chybou.

Najmensia prevadzkova rychlost’ (vmm) je najmensia rychlost’ vozidla, pri ktorej mézu vahy na vazenie
za pohybu vazit’ za pohybu a pod ktorej hodnotou mézu byt vysledky vazenia ovplyvnené zvysSenou
relativnou chybou.

') STN 17 7015 Vahy s automatickou &innostou na vazenie cestnych vozidiel za pohybu a na meranie zatazenia
naprav. Metrologické a technické poziadavky. SkiisSobné metddy. Priloha B (17 7015).
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Rozsah prevadzkovej rychlosti je vyrobcom S$pecifikovany rozsah hodnot medzi najmensou
prevadzkovou rychlostou a najvac¢sou prevadzkovou rychlostou, v ktorom sa mdze vozidlo vazit' za

pohybu.

.....

bez toho, aby sposobilo trvali zmenu funkénych charakteristik vah na vazenie za pohybu nad ramec
Specifikovanych charakteristik.

Indikacie a chyby

Indikacia vah je zobrazenie hodnoty veliciny poskytnuté meradlom. Pojem indikacia zahriiuje
zobrazenie daja na displeji aj na vytlacku.

Priméarne indikacie su indikacie, signaly a symboly, ktoré st predmetom poziadaviek na vahy na
vazenie za pohybu.

.....

chyba je vyjadrend ako rozdiel medzi indikdciou vah na vaZenie za pohybu a zodpovedajicou
konvenéne pravou hodnotou.

.....

alebo zataZenia skupiny naprav od korigovanej strednej hodnoty zatazenia jednotlivej napravy alebo
zat'azenia skupiny naprav.

Korigovany vysledok je vysledok merania po algebrickej korekcii systematickej chyby.

Vozidla

Vozidlo, ktoré je nalozené alebo prazdne, ktoré musia vahy na vazenie za pohybu rozpoznavat ako
vozidlo uréené na vazenie.

Kompaktné vozidlo je cestné vozidlo s nedelenym podvozkom, ku ktorému nie je pripojeny prives ani
naves. Kompaktné vozidlo ma dve alebo viac naprav.

Referenéné vozidlo je vozidlo soznamou konvenéne pravou hodnotou hmotnosti a zatazenia
jednotlivych naprav pri dvojnapravovom kompaktnom vozidle, alebo hmotnosti pri ostatnych vozidlach
pouzitych pri skuskach za pohybu, uréenou na kontrolnych vahach.

APIoN ; P . . . 2
Dalsie terminy a definicie st uvedené v technickej norme. <)

2. Metrologické poziadavky

21
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Triedy presnosti
Hmotnost’ vozidla

Na urcenie hmotnosti vozidla st vahy na vaZenie za pohybu rozdelené do Styroch tried presnosti

a) 0,2
b) 0,5
c) 1
d) 2

Zat'azenie jednotlivej napravy a zat'azenie skupiny naprav
Na uréenie zatazenia jednotlivej napravy alebo zataZenia skupiny naprav st vahy rozdelené do Styroch
tried presnosti

a) A
b) B
c) C
d) D

%) STN 17 7015 Vahy s automatickou &innost'ou na vazenie cestnych vozidiel za pohybu a na meranie zatazenia
naprav. Metrologické a technické poziadavky. Skusobné metody (17 7015).
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Vahy na vazenie za pohybu mézu mat’ rozne triedy presnosti na urcenie zatazenia jednotlivej napravy
a na urcenie zatazenia skupiny naprav.
Vzt'ah medzi triedami presnosti

Vztah medzi jednotlivymi triedami presnosti pre zatazenie jednotlivej napravy, alebo pre zat'azenie
skupiny naprav a triedami presnosti pre hmotnost’ vozidla je uvedeny v tabulke ¢. 1.

Tabulka €. 1
Trieda presnosti pre hmotnost’ vozidla
Trieda presnosti pre zat'azenie
ednotlivel nd Cazeni
jednotlivej nipravy a pre zataZenie 0.2 05 1 )
skupiny néprav
A X X
B X X X
C X X X
D X X

2.2
221
2211

Hranice chyb

VaZenie za pohybu

Hmotnost vozidla

Najviacsou dovolenou chybou uréenia hmotnosti vozidla pri jeho vazeni za pohybu je vicsia
Z nasledujtcich hodnét

a) hodnota vypoditana podl'a tabul’ky ¢. 2 zaokrithlena na hodnotu najblizsicho dielika stupnice,

b) 1 d x pocCet naprav v stcte pri prvotnom overeni alebo 2 d x pocet naprav v sacte pri kontrole
V prevadzke.

Tabulka ¢. 2
Percento konvencnej hodnoty hmotnosti vozidla
Trieda presnosti pre
hmotnost’ vozidla Prvotné overenie Kontrola v prevadzke

0,2 +0,10 % +0,20 %

0,5 +0,25 % +0,50 %

1 +0,50 % +1,00 %

2 +1,00 % +2,00 %

2212

22121

Zat'azenie jednotlivej napravy a zat'azenie skupiny naprav
Hranice chyb platné pre zat'’azenie jednotlivej napravy a pre zat'’azenie skupiny naprav

a) pre statické referenéné zat'azenie jednotlivej napravy dvojnapravového kompaktného referenéného
vozidla si uvedené v bode 2.2.1.2.1,

b) pre zatazenie jednotlivej napravy a pre zat'’azenie skupiny naprav vsetkych ostatnych referenénych
vozidiel su uvedené v bode 2.2.1.2.2.

Najvicsia dovolena chyba (MPE) pre dvojnapravové kompaktné referenéné vozidlo

Pri skuskach za pohybu dvojnapravového kompaktného referenéného vozidla nesmie najvacsi
rozdiel medzi indikovanym zatazenim jednotlivej napravy a konvenéne pravou hodnotou statického
referen¢ného zat'azenia jednotlivej napravy prekrocit’ vacsiu z tychto hodnot

a) hodnotu z tabulky €. 3 zaokrahlent na hodnotu najblizSieho dielika stupnice;

b) 1d pri prvotnom overeni alebo 2 d pri kontrole v prevadzke.



Tabulka ¢. 3

Percento konvencne pravej hodnoty statického referenéného
Trieda presnosti pre zataZenie zat'azenia jednotlivej napravy
jednotlivej napravy
Prvotné overenie Kontrola v prevadzke
A +0,25 % 0,50 %
B +0,50 % +1,00 %
Cc +0,75 % +1,50 %
D +1,00 % +2,00 %
2.2.1.2.2 Najvacsia dovolena odchylka (MPD) pre vSetky typy referenénych vozidiel okrem dvojnapravovych
kompaktnych referenénych vozidiel
Pre vsetky typy referenénych vozidiel okrem dvojnapravovych kompaktnych referenénych vozidiel
plati, ze najvacsi rozdiel medzi indikaciou zatazenia jednotlivej napravy alebo zat'azenia skupiny
naprav zaznamenanej pocas skiiSok za pohybu a korigovanou strednou hodnotou zatazenia
jednotlivej napravy alebo korigovanou strednou hodnotou zatazenia skupiny naprav sa musi rovnat’
viacésej z tychto hodnot
a) hodnote z tabul’ky €. 4 zaokrtihlenej na hodnotu najblizsieho dielika stupnice,
b) 1d x n pri prvotnom overeni alebo 2 d x n pri kontrole v prevadzke,
kde n je pocet naprav v skupine, pricom n = 1 je pre jednotlivii napravu.
Tabulka ¢. 4
Trieda presnosti pre zataZenie Percento korigovanej strednej hodnoty zatazenia jednotlivej
jednotlivej napravy a zatazenie skupiny napravy alebo zatazenia skupiny naprav
naprav
Prvotné overenie Kontrola v prevadzke
A +0,50 % +1,00 %
B +1,00 % +2,00 %
C +1,50 % +3,00 %
D +2,00 % +4,00 %
2.2.2  Statické vazenie

Najvacsia dovolena chyba pri statickom vazeni pre zvySujice sa alebo znizujuce sa zataZenie je
uvedena v tabul’ke ¢. 5.



Tabulka ¢. 5

Trieda presnosti pre

Zat'azenie (M) vyjadrené

Najvacsie dovolené chyby

hmotnost’ vozidla v dielikoch stupnice Prvotné overenic Kontrola

Vv prevadzke

0 <m <500 +0,5d +1,0d

02 05 1 500 < m <2000 +1,0d +2,0d

2000 <m < 5000 +15d +3,0d

0<m<50 +0,5d +1,0d

2 50 <m <200 +1,0d +2.0d

200 <m <1000 +1,5d +3,0d

2.3 Dielik stupnice (d)

Pre konkrétny spdsob vazenia za pohybu a kombinaciu nosi¢ov zat'azenia musi mat’ kazdé zariadenie na
indikéciu hmotnosti a na tla¢ vysledkov vaZzenia rovnaka hodnotu dielika.

Vztah medzi triedou presnosti, velkost'ou dielika stupnice a poc¢tom dielikov stupnice pre horni medzu
vazivosti je Specifikovany v tabulke €. 6.

Tabulka €. 6
Trieda pre,snOSt.i pre d (kg) Najmensi pocet dielikov Najvicsi pocet dielikov
hmotnost’ vozidla
0,2 <5
0,5 <10 500 5000
1 <20
2 <50 50 1000

Hodnoty dielikov indikacnych a tlaciarenskych zariadeni su vyjadrené v tvare 1 x 10%, 2 x 10* alebo
5 x 10%, kde k je kladné alebo zaporné celé &islo alebo nula.

2.4 Dolna medza vazivosti

Dolna medza vazivosti nesmie byt menSia, ako je zatazenie vyjadrené v dielikoch stupnice
$pecifikované v tabul’ke €. 7.

Tabulka ¢. 7

Trieda presnosti pre hmotnost’
vozidla

Dolna medza vazivosti v dielikoch stupnice

02 05 1

50

10




25 Zhoda medzi indika¢nym a tlaciarenskym zariadenim

Vysledky vazenia indikované dvomi zariadeniami s rovhakou hodnotou dielika musia byt’ pri rovnakom
zat'’azeni zhodné.

2.6 Teplota

Vahy na vazenie za pohybu musia vyhovovat’ metrologickym poziadavkam a technickym poziadavkam
pri teplotach od —10 °C do +40 °C. Teplotny rozsah moze byt na osobitné ucely iny, ale nie mensi ako
30 °C, a musi byt’ vyznaceny na vahach na vazenie za pohybu.

2.7 Prevadzkova rychlost’

Vahy na vazenie za pohybu musia vyhovovat’ metrologickym poziadavkdm a technickym poziadavkam
pri rychlostiach vozidla v rozsahu prevadzkovej rychlosti.

2.8 Meracie jednotky
Na vyjadrenie hmotnosti a zat'’aZenia sa pouzivaju jednotky hmotnosti kilogram (kg) alebo tona (t).

2.9 Dalsie metrologické poziadavky st uvedené v technickej norme.?)
3. Technické poziadavky

3.1 Vhodnost’ na G¢ely pouzivania

Vahy na vazenie za pohybu musia byt skonstruované tak, aby boli vhodné pre vozidla, miesto
pouzivania a pracovné metddy, pre ktoré st urcené.

3.2 Zneuzitie

Vahy na vazenie za pohybu nesmt1 mat’ vlastnosti, ktoré umoznuju ich podvodné pouzivanie.

3.3 Néhodna porucha alebo nespravne nastavenie

Vahy na vazenie za pohybu musia byt konstruované tak, ze ndhodné poskodenie alebo nespravne
nastavenie riadiacich prvkov spdsobujice poruchu spravnej ¢innosti sa neméze vyskytnut’ bez toho, aby
ich vyskyt nebol evidentny alebo signalizovany.

3.4 Pouzivanie v rezime vah s neautomatickou ¢innost’ou

Vahy na vaZenie za pohybu, ktoré mézu pracovat’ v rezime vah s neautomatickou ¢innost'ou, okrem
toho, 7e musia vyhovovat' poziadavkam technickej normy®) pre véhy s neautomatickou &nnostou,
musia byt’ vybavené aj prostriedkami, ktoré umoziuji neautomatickt prevadzku, pri ktorej sa zablokuje
automaticka ¢innost’ vah na vazenie za pohybu a vazenie za pohybu.

3.5 Automaticka prevadzka
Vahy na vazenie za pohybu musia byt navrhnuté tak, aby zabezpecovali takl Groven spolahlivosti, pri
ktorej je zarucené, Ze si uchovaju svoju presnost’ a spliiaju poZiadavky najmenej po dobu jedného roka
ich pouzivania Vbeznych pracovnych podmienkach. VsSetky nedostatky sa musia automaticky
a zreteI'ne indikovat’.

3.6 Kvalita indikacie

Od¢itanie primarnych udajov musi byt spolahlivé, I'ahké ajednoznaéné v beZnych pracovnych
podmienkach.

%) STN EN 45501 Metrologické aspekty vah s neautomatickou ¢innostou (99 4102).



3.7

3.8

3.9

3.10

3.11

3.12

3.13

3.14

3.15

Tlaciaren

Tla¢ musi byt’ zretel'na a na dany Gcel stala. Vytladené Cislice musia mat’ vysSku najmenej 2 mm. Pri
tlaci je nazov alebo symbol meracej jednotky umiestneny na pravej strane hodnoty alebo na cele stlpca
hodnét.

Ukladanie dat

Udaje o merani sa mozu uloZit' v pamiti vah na vaZenie za pohybu alebo v externej pamiti na d’alsie
pouzitie. Udaje musia byt naleZite chranené proti ich imyselnej alebo netimyselnej zmene v procese
prenosu alebo ukladania amusia obsahovat’ vSetky informacie potrebné na rekonstrukciu
predchadzajiceho merania.

Suctové zariadenie

Vaéhy na vaZenie za pohybu musia byt vybavené suctovym zariadenim, ktoré pracuje
a) automaticky; zariadenie za¢ne pracovat’ po rozpoznani vozidla, alebo

b) poloautomaticky; zariadenie zaéne automaticky pracovat’ po manualnom prikaze.

Zariadenie na rozpoznanie vozidla

Vahy na vazenie za pohybu, ktoré médzu pracovat bez zasahu operdtora, musia byt vybavené
zariadenim na rozpoznanie vozidla. Toto zariadenie zisti pritomnost vozidla vo vaziacom useku
arozpozna, kedy je celé vozidlo odvazené. Vahy na védZenie za pohybu nesmu indikovat’ ani vytlacit
udaj o hmotnosti, kym vazenim nepresli vSetky kolesa vozidla.

Zariadenia na usmernenie vozidla

Vahou na vazenie za pohybu sa nesmu indikovat’ alebo vytlacit' udaje o hmotnosti vozidla, zat'azeni
jednotlivej napravy alebo zatazeni skupiny néprav, ak niektoré z kolies nepreslo uplne cez nosi¢
zat'aZenia. AK je pre danu vahu na vazenie za pohybu uréené vazenie len v jednom smere, musi sa pri
prejazde vozidla nespravnym smerom objavit' chybové hlasenie, alebo vahy na vazenie za pohybu
nesmu indikovat’ alebo vytladit hmotnost’ vozidla, zatazenia jednotlivej napravy alebo zataZenia
skupiny néaprav.

Prevadzkova rychlost’

Vahou na vazenie za pohybu sa nesmu indikovat ani vytladit' idaje o hmotnosti vozidla, zat'azeni
jednotlivej napravy alebo zatazeni skupiny naprav, ak vozidlo preslo cez nosi¢ zatazenia rychlostou
mimo rozsahu $pecifikovaného pre prevadzkova rychlost’ bez toho, aby na tato skuto¢nost’ zretelne
neupozornili hlasenim, Ze vysledky nie s overené.

Softvér

Softvér pouzivany vo vahach na vazenie za pohybu musi byt’ inStalovany tak, aby sa bez porusenia jeho
zabezpecenia nedal nijako upravovat’, alebo aby identifika¢ny kod automaticky signalizoval zmenu v
softvéri.

Instalacia

Vahy na vazenie za pohybu sa vyrabaju a instalujt tak, aby nepriaznivy vplyv prostredia na vysledok
vazenia bol ¢o najmensi. Ak by niektoré podmienky instalacie mohli ovplyvnit’ proces vazenia, uveda
sa tieto vrozhodnuti o schvaleni typu. InStalacia vah na vazenie za pohybu musi vyhovovat
poziadavkam technickej normy.")

Dalsie technické poziadavky st uvedené v technickej norme.?)



4. Napisy a oznacenia

4.1
411

41.2

4.2

4.3

4.4
441

Na vahach na vazenie za pohybu sa uvadzaju udaje podl'a 4.1.1 a 4.1.2.

Udaje uvedené v plnom zneni

a) meno alebo znacka vyrobcu,

b) meno alebo znacka dovozcu, ak ide o vahy na vazenie za pohybu z dovozu,

€) oznadenie typu vah na vaZenie za pohybu,

d) vyrobné &islo vah na vazenie za pohybu na kaZzdom nosiéi zataZenia, ak maju vahy na vazenie za
pohybu viac nosi¢ov zat'aZenia,

€) upozornenie ,,Nepouzivat' na vaZenie kvapalnych produktov®, ak typ vah na vazenie za pohybu nie
je schvaleny na vazenie kvapalnych produktov,

g) smer vazenia, ak typ vah na vaZenie za pohybu nie je schvaleny na vazenie v obidvoch smeroch,

h) dizka najdlhsiecho vazeného vozidla,

i) hodnota dielika pre stacionarne zat'azenie, ak typ vah na vadZenie za pohybu je schvaleny aj na
staciondrne vazenie,

J) napajacie napitie vo V,

k) frekvencia zdroja elektrického pradu v Hz,

I) teplotny rozsah v °C, ak je iny ako —10 °C az +40 °C,

m) identifikacia softvéru (ak sa vyzaduje).

Udaje uvedené v kodoch

a) trieda presnosti 0,2; 0,5; 1 alebo 2,

b) trieda presnosti pre zataZenie jednotlivej napravy A, B, C alebo D, ak typ vah na vazenie za
pohybu je schvéleny aj na meranie zatazenia jednotlivej napravy,

€) trieda presnosti pre zat'azenie skupiny naprav A, B, C alebo D, ak typ vah na vaZenie za pohybu je
schvaleny aj na meranie zat'azenia skupiny naprav,

d) horna medza vazivosti Max = kg alebo t,

e) dolnd medza vazivosti Min = kg alebo t,

f) hodnota dielikad = kg alebo't,

0) najvicsia prevadzkova rychlost’ Ve = km/h,

h) najmensia prevadzkova rychlost’ Vi, = km/h,

i) najvdc¢si poCet naprav vozidla Ana =, ak typ vah na vaZenie za pohybu je schvaleny aj na meranie
zat'azenia jednotlivej napravy alebo skupiny naprav,

j)  znacka schvaleného typu.

Doplnkové napisy

V zavislosti od konkrétneho ucelu pouzitia vah na vazenie za pohybu moéze metrologicky organ
vydavajuci certifikat o schvaleni typu vah na vaZenie za pohybu vyZadovat' v ramci schval’ovania typu
jeden alebo viac doplnkovych napisov.

Vyhotovenie

Napisy aznacky musia byt zretelné, dobre Citatelné v beznych pracovnych podmienkach
a neodstranitelné. Umiestiuju sa na dobre vidite’'nom mieste vah na vaZzenie za pohybu, na Stitku
upevnenom v blizkosti indika¢ného zariadenia alebo na samotnom indika¢nom zariadeni.

Overovacie znacky
Umiestnenie

Na vahach na véazenie za pohybu musi byt vyhradené miesto na umiestnenie overovacej znacky, ktoré
musi

a) byt také, aby Cast’ vah na vazenie za pohybu, na ktorej sa overovacia znacka nachadza, nebolo
mozné odstranit’ bez poskodenia overovacej znacky,

b) umoziiovat jednoduché umiestnenie overovacej znacky bez toho, aby sa tym zmenili ich
metrologické vlastnosti,

C) byt také, aby overovacia zna¢ka bola viditeI'na v beznych pracovnych podmienkach.



4.4.2

Pripevnenie

Ak sa znacka vytvori razenim, nosi¢ overovacej znacky moze tvorit’ platnicka z olova alebo iného
rovnocenného materialu, ktora je zapustena v doske umiestnenej na vahach na vaZenie za pohybu alebo
vo vyvrtanej dutine. Ak je znacka na samolepiacej nalepke, na vahach na vazenie za pohybu musi byt’
vyhradené vhodné miesto na umiestnenie tejto nalepky.

5. Poziadavky na elektronické vahy na vaZenie za pohybu

Elektronické vahy na vazenie za pohybu musia okrem ostatnych poziadaviek spinat’ aj poziadavky podla
bodov 5.1 az 5.6.

51

52
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54
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5.6

5.7

Pracovné podmienky
Elektronické vahy na vazenie za pohybu musia byt navrhnuté a vyrobené tak, aby v beznych

Rusivé vplyvy

Konstrukcia a vyhotovenie elektronickych vah na vaZenie za pohybu pri vystaveni ruSivym vplyvom
a) nesmie vykazovat’ zavazné poruchy, alebo

b) musi zdvazné poruchy rozpoznavat a reagovat’ na ne.

Poruchy, ktoré si mensie alebo sa rovnaji hodnote 1 d, si dovolené bez ohl'adu na hodnotu chyby
udaja.

Uplatnenie

PozZiadavky bodu 5.2 sa uplatiiuja samostatne na

a) kazdy jednotlivy pripad zavaznej poruchy, alebo

b) kazdu ¢ast’ elektronickych vah na vazenie za pohybu.

Reakcia na zavaznt poruchu

Po rozpoznani zavaznej poruchy

a) musi dojst’ k automatickému preruSeniu procesu vazenia,

b) musi dojst’ k automatickej vizualnej signalizacii, alebo

¢) musi dojst’ k automatickej zvukovej signalizacii.

Signalizacia podla pismen b) ac) musi trvat’ dovtedy, kym sa porucha neodstrani alebo nezasiahne
operator.

Rozhranie

Vahy na vazenie za pohybu mézu byt vybavené komunikaénym rozhranim umoziujicim prepojenie
véh na vazenie za pohybu s externym zariadenim a pouzivatel'skym rozhranim umoziujiicim vymenu
informacii medzi operatorom a vdhami na vazenie za pohybu. Rozhranie nesmie mat’ vplyv na spravnu
¢innost’ vah na vazenie za pohybu a nesmie ovplyviovat  ich metrologické funkcie.

Zabezpecenie rozhrani

Komunika¢né a pouzivatel'ské rozhrania nesmi umoznit nedovolené ovplyviiovanie softvéru,
metrologickych funkcii vah na vaZenie za pohybu ameranych udajov spOsobené pripojenymi
zariadeniami alebo rusenim pdsobiacim na rozhranie.

Dalsie poziadavky na elektronické vahy na véZenie za pohybu st uvedené v technickej norme.?)



6. Metdédy technickych skuSok pri schvalPovani typu

6.1

6.2

6.3

6.4

6.5

6.6

Dokumentacia

Ziadost o schvalenie typu musi obsahovat’ dokumentéciu s tidajmi

a) metrologické charakteristiky vah na vazenie za pohybu,

b) suhrn $pecifikacii vah na vazenie za pohybu,

c) opis funkcie komponentov a zariadeni vah na vazenie za pohybu,

d) nékresy, schémy alebo vSeobecné softvérové informacie objasiiujiice konstrukciu a ¢innost’ vah na
vazenie za pohybu,

e) dokumenty preukazujice, Ze konStrukcia a vyhotovenie vah na vazenie za pohybu zodpovedaja
technickym poziadavkam, metrologickym poziadavkam a technickej norme.?)

Vseobecne

Skuska na ucely schvalovania typu sa vykona aspofi na jednej vihe na vaZenie za pohybu
predstavujucej konkrétny typ. Vaha na vazenie za pohybu musi byt’ kompletne inStalovana na typickom
mieste pouzivania.

Skusky

Skontroluje sa predlozend dokumentacia a vykonaju sa skisky na preverenie, ¢i vahy na vaZenie za
pohybu zodpovedaji

a) technickym poziadavkam,

b) metrologickym poziadavkam,

c) akide o elektronické vahy na vaZenie za pohybu aj poziadavkam na elektronické vahy na vazenie
za pohybu.

Poskytnutie prostriedkov na vykonanie skusky
Vykonavatel' skusky typu modze na ucely skuSok vyzadovat od Ziadatel'a o schvalenie typu nalezité
mnozstvo materidlu, kontrolné vahy, referencné vozidla a kvalifikovany personal.

Miesto skusky
Vahy na vazenie za pohybu predloZené na schvalenie typu sa mozu skusat’ na tychto miestach:
a) na mieste, na ktorom sa vykonavatel’ skasky typu a ziadatel’ o schvalenie typu dohodnu, alebo

b) v laboratoriu, ktoré vykonavatel’ skusky typu povazuje za vhodné.

Dalsie $pecifikicie metod technickych skiisok pri schvalovani typu st uvedené v technickej norme.?)

7. Metody skusok pri prvotnom overeni a naslednom overeni

7.1

Skasky

Vykonavatel' overenia preveri zhodu vah na vazenie za pohybu so schvalenym typom a preskusa, ¢i
vahy na vazenie za pohybu vyhovuju technickym poziadavkam a metrologickym poziadavkam. Vahy
na vazenie za pohybu musia vyhovovat’ technickym poziadavkam a metrologickym poziadavkam pre
vSetky vozidla a vSetky produkty na vozidlach, na ktorych vadZenie sa vahy na vaZenie za pohybu
V beznych pracovnych podmienkach pouzivaju. Skuasky vykond prisluSny metrologicky organ na mieste
pri normalnej inStaldcii vah na vazenie za pohybu. Vahy na vazenie za pohybu musia byt inStalované
tak, aby sposob automatického vazenia bol pri skuske rovnaky, aky sa pouziva pri vazeni na obchodné
ucely. Vykonavatel’ overenia v odévodnenom pripade a v zaujme toho, aby sa predislo duplicite skusok,
ktoré uz boli predtym vykonané pri skuske typu, méze pouzit’ tieto vysledky pri prvotnom overeni
podla § 15 zakona.



7.2

7.3

7.4
74.1

74.2

7.5

Poskytnutie prostriedkov na vykonanie skusky

Vykonavatel’ overenia mdéze na tucely skuSok vyzadovat’ od ziadatela o overenie primerané mnozstvo
materialu, kontrolné vahy, referenéné vozidla a kvalifikovany personal.

Miesto skusky

Skusky pri overeni sa vykonavaju kompletne na mieste inStalacie vah na vazenie za pohybu a pocas
skusSky musia vahy na vazenie za pohybu obsahovat’ vSetky pouzivané stucasti.

Pocet skusok za pohybu

Pocet skiisok za pohybu pri prvotnom overeni a pri prvotnom overeni po oprave

Pri sktSani kazdej vahy na vaZenie za pohybu je potrebnych najmenej 48 prejazdov referenénych
vozidiel. Kazdé dvojnapravové kompaktné referencné vozidlo a jedno alebo viac inych referencnych
vozidiel vykona najmenej 6 prejazdov pri dvoch roznych rychlostiach, nalozené aj prazdne.

Pocet skusok za pohybu pri naslednom overeni

Pri skG$ani vah na vaZenie za pohybu je potrebnych najmenej 40 prejazdov referenénych vozidiel.
Kazdé dvojnapravové kompaktné referenéné vozidlo a jedno alebo viac inych referenénych vozidiel
vykona najmenej 5 prejazdov pri dvoch réznych rychlostiach, nalozené aj prazdne.

Dalsie $pecifikacie metod skugok pri prvotnom a naslednom overeni a pri kontrole v prevadzke su
uvedené v technickej norme.?)

8. Kontrola v prevadzke

8.1

8.2

Kontrola v prevadzke sa vykonava ako pri naslednom overeni, pricom sa pouziji hranice chyb pre
kontrolu v prevadzke.

Kontrola v prevadzke sa moze vykonat’ aZ po overeni vah na vaZenie za pohybu.
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