POZIADAVKY NA ZARIADENIA POUZiVANE PRI TECHNICKYCH
KONTROLACH A NA ICH KALIBRACIU

CAST A - VSEOBECNE POZIADAVKY NA ZARIADENIA

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Zariadenie podla § 20 ods. 1 pism. k) az p), r) az v), aa), ab) a ad) musi byt’
identifikované tymito udajmi: vyrobca a typové oznacenie.

Zariadenie podla § 20 ods. 1 pism. n) az r), u), v), aa), ab) a ad) musi byt
identifikované vyrobnym ¢islom alebo inym obdobnym jednozna¢nym tidajom.

Ak je zariadenie vybavené automatizovanym riadiacim systémom so zmenitelnym
programovym riadenim, musi byt oznalenie softvérovej verzie programu
identifikovateI'né.

Ak automatizovany riadiaci systém zariadenia nastavuje, kontroluje a vyhodnocuje
vyrobcom zadefinovanu spravnost’ funkcie zariadenia, musi byt spdsob oznamovania
nespravnej funkcie zariadenia sti€ast'ou navodu na obsluhu.

Ak zariadenie poskytuje funkéné alebo informativne udaje prostrednictvom svietiacich
kontroliek, musi byt ich vyznam vysvetleny textom uvedenym na zariadeni alebo
v navode na obsluhu.

Ak zariadenim zobrazované namerané hodnoty su hodnotami vypocitavanymi jeho
riadiacim programom, musia byt spdsob vypoctu, zadefinovanie jednotlivych veli¢in
vstupujtcich do vypoctu a informécie o Casovom intervale zberu ich hodno6t na vypocet
uvedené v dokumentacii vyrobcu.

Meracia jednotka musi byt na zariadeni vyznacend v mieste zobrazovania meranych
hodnét.

Ak st meranym hodnotdm prirad’ované znamienka + alebo —, musi byt ich vyznam, ak to
nie je jednoznac¢ne zrejmé, vyznaceny na zariadeni.

Ak st na zariadeni s meracou funkciou obsluhe pristupné manudlne nastavovacie prvky,
mozZu sa tieto tykat’ len nastavovania nulovej hodnoty. Postup nastavovania musi byt’
st€astou navodu na obsluhu.

Ak je zariadenie s meracou funkciou vybavené ruénym nastavovanim zosilnenia,
t.j. vykondvanim cCinnosti, ktorou sa dd menit velkost zobrazovanej hodnoty
pri konStantnej velkosti meranej veli€iny, musi byt toto nastavovanie pristupné len
subjektom, ktoré vykonavaji odborny servis alebo kalibraciu. Postup nastavovania musi
byt’ stcast’ou navodu na kalibraciu.

Ak moZno menit v automatizovanom riadiacom systéme zariadenia nastavitelné
parametre programu merania, tak tato ¢innost musi byt umoZnend len cez servisny
pristup.

Ak obsluha zad4dva do zariadenia s meracou funkciou udaje alebo ich do neho vklada
z externej informacnej databazy, musi mat’ moznost’ kontrolovat’ ich.

Kalibracia zariadenia sa musi dat’ uskuto¢nit’ vo vzt'ahu k tym tidajom na zobrazovacom
alebo dokumenta¢nom vystupe, ktory sa pouZziva na vyhodnotenie technickej kontroly.
Ak to povaha zariadenia vyZaduje, musi byt k zariadeniu ndvod na jeho zabudovanie,
na napojenie na zdroje energii a na prepojenie s inymi zariadeniami, a to v slovenskom
jazyku alebo ¢eskom jazyku.

Ak to povaha zariadenia vyzaduje, musi byt’ k zariadeniu ndvod na jeho obsluhu a tdrzbu
v rozsahu potrebnom na vykonavanie technickych kontrol vozidiel, a to v slovenskom
jazyku alebo ¢eskom jazyku.



16. Ak ma zariadenie manudlne nastavovacie prvky, potrebné na jeho spravny chod, musi
byt’ k zariadeniu navod na jeho nastavenie v slovenskom jazyku alebo ¢eskom jazyku.

17. K zariadeniam podla § 20 ods. 1 pism. m), o), p), 1), u), v)a ad), ak st uréené
pre kontrolnt linku typu M, musi vyrobca deklarovat urcenie pouzitia zariadenia
pri teplote prostredia ( — 10 az 40) °C a v prostredi nechranenom pred poveternostnymi

vplyvmi.

CAST B — OSOBITNE POZIADAVKY NA ZARIADENIA

1.1
1.1.1

1.1.7

1.1.8

1.1.9

Mobilné zariadenie na pouzivanie celoStatneho informacéného systému [§ 20
ods. 1 pism. c¢)]

Poziadavky na zariadenie

Zariadenie je tvorené najmenej jednym mobilnym zariadenim na vyhotovenie snimok
so softvérovym vybavenim komunikujicim s celostatnym informacnym systémom.
Zariadenie musi vyhotovovat’ snimky

1.1.2.1 identifika¢ného cisla vozidla VIN,

1.1.2.2 zobrazovanej hodnoty pocitadla celkovej prejdenej vzdialenosti,

1.1.2.3 d’alsich pozadovanych udajov z vozidla.

Snimky vytvarané zariadenim sa musia priradovat’ k prislusSnému elektronickému
protokolu technickej kontroly v celostatnom informacnom systéme.

Zariadenie snimky podla bodu 1.1.2 nesmie ukladat’ do trvalej pamite zariadenia,
alemusi ich bezodkladne, najneskér do 15 sekind automaticky preniest
do celostatneho informaéného systému.

Kazdu snimku podla bodu 1.1.2 musi zariadenie oznaCit' Casom vytvorenia,
identifikacnym kdédom a GPS polohou zariadenia. Cas vytvorenia musi byt zhodny
s aktudlnym univerzalnym koordinovanym ¢asom UTC +1 zistenym prostrednictvom
protokolu NTP (network time protocol).

Identifikacny kod snimky

1.1.6.1 podl'a bodu 1.1.2.1 tvori znak ,,VIN®,

1.1.6.2 podl'a bodu 1.1.2.2 tvori znak ,,KM*,

1.1.6.3 podl'a bodu 1.1.2.3 tvori znak ,,D*.

K snimkam podla bodu 1.1.2.3 musi monitorovacie zariadenie umoznit’ zadat’ popis
snimKky.

Snimky podla bodu 1.1.2 musia byt vo formate JPEG a velkost' siiboru nesmie
presiahnut’ 100 kB.

Na tucely vyhotovovania snimok podl'a bodu 1.1.2 pri vykone technickej kontroly je
mozné pouzit snimky vyhotovené mobilnym zariadenim aj pre vykon emisnej
kontroly.

1.1.10 Zariadenie vyuzivané na zaznamenanie identifikacie kalibrovanych zariadeni pouzivanych pri
technickej kontrole musi primerane plnit poziadavky podla bodov 1.1.1 az 1.1.8.

2.
2.1

2.1.1

2.1.2
2.1.3

2.14

Zariadenie na odsavanie spalin | § 20 ods. 1 pism. h)]
Poziadavky na zariadenie

Zariadenie musi odsavat’ spaliny z vyfukov motorovych vozidiel a odvadzat’ ich mimo
priestor haly s kontrolnou linkou alebo kontrolnymi linkami.

Zariadenie musi spaliny odsavat’ po celej dizke linky vyuzivanej na kontrolu vozidiel.

Zariadenie musi odsavat’ spaliny priamo z vyfukovej koncovky vozidla alebo odsavat’
vzduch z oblasti, v ktorej sa vo zvySenej miere vyskytuji vyprodukované spaliny.

Odsavanie musi byt’ na principe natene vytvorené¢ho podtlaku.



2.1.5

3.1
3.1.1

4.1
4.1.1

5.1
5.1.1

Zariadenie nemusi zabezpeCovat' odsdvanie spalin z vyfukovych vyvodov
umiestnenych mimo urovne podvozkového priestoru vozidla.

Zdroj stla¢eného vzduchu [§ 20 ods. 1 pism. i)]

Poziadavky na zariadenie

Zdroj stlaceného vzduchu musi v pripade stanice technickej kontroly s kontrolnou
linkou

3.1.1.1 typu A poskytovat tlak 0,6 MPa,
3.1.1.2 typu B, C alebo M poskytovat’ tlak 1 MPa.

Zariadenie na nadvihnutie napravy vozidla [§ 20 ods. 1 pism. j)]

Poziadavky na zariadenie
Zariadenie na nadvihnutie napravy vozidla musi mat’ na kontrolnej linke
typu B, C alebo M nosnost’ najmenej 12 000 kg.

Zariadenie musi mat’ pracovni vysku v nezdvihnutom stave najviac 250 mm.

Monitorovacie zaznamové zariadenie [§ 20 ods. 1 pism. k)]

Poziadavky na zariadenie

Monitorovacie zdznamové zariadenie musi pokryvat’ priestor kontrolnej linky tymito
snimacimi zariadeniami (d’alej len ,,kamera®):

5.1.1.1 vstupna kamera,

5.1.1.2 vystupna kamera,
5.1.1.3 prehl'adova kamera €. 1,
5.1.1.4 prehladova kamera €. 2.

Monitorovacie zdznamové zariadenie musi obsahovat’ aj vonkajsiu kameru, ale len pri
technickej kontrole vozidiel, na ktorych nie je mozné vykondvat’ kontrolu v priestore
kontrolnej linky.

Vstupna kamera musi umoznit’ zhotovit’

5.1.3.1 digitadlnu staticki snimku (d’alej len ,,snimka*) vytvorent v ustanovenom
okamihu,

5.1.3.2 digitalny videozaznam (d’alej len ,,videozaznam*®) s frekvenciou najmenej dva
obrazky za sekundu.

Vystupna kamera musi umoznit’ zhotovit’

5.1.4.1 snimku vytvorenu v ustanovenom okamihu,

5.1.4.2 videozdznam s frekvenciou najmenej dva obrazky za sekundu.
Prehl'adové kamera €. 1 musi umoznit’ zhotovit’

5.1.5.1 snimky vytvarané v najviac patminutovych intervaloch,

5.1.5.2 videozéaznam s frekvenciou najmenej pat’ obrazkov za sekundu.



5.1.6

5.1.7
5.1.8

5.1.10

5.1.11

5.1.12

5.1.13

5.1.14

5.1.15

Prehl'adova kamera €. 2 musi umoznit’ zhotovit’

5.1.6.1 snimky vytvarané v najviac patminutovych intervaloch,

5.1.6.2 videozaznam s frekvenciou najmenej péat obrazkov za sekundu.

Vonkajsia kamera musi umoznit’ zhotovit’ snimku vytvorenu v ustanovenom okamihu.

Vytvorenie snimok podla bodov 5.1.3.1, 5.1.4.1 a 5.1.7 sa iniciuje zosnimanim
¢iarového kodu citackou ciarového kodu. Ku kazdej kamere podla bodov 5.1.1.1,
5.1.1.2 a 5.1.2 prislacha jedna ¢itacka. Opakované snimanie toho istého ciarového
kodu musi viest’ k opakovanému vytvoreniu snimky aktudlnej situacie pred kamerou.
Pocet tychto moznych opakovani musi byt neobmedzeny.

Zaciatok vytvarania snimok podl'a bodov 5.1.5.1, 5.1.6.1 na prislusnej kontrolnej linke
sa iniciuje najneskor vytvorenim snimky podla bodu 5.1.3.1 a najskor sa ukoncuje
vytvorenim snimky podl'a bodu 5.1.4.1 na tej istej kontrolnej linke.

Kazda snimku podla bodov 5.1.3.1, 5.1.4.1, 5.1.5.1, 5.1.6.1 a 5.1.7 musi
monitorovacie zaznamové zariadenie oznacit Casom vytvorenia a identifikacnym
kédom. Cas vytvorenia musi byt zhodny s aktualnym univerzilnym koordinovanym
c¢asom UTC +1 zistenym prostrednictvom protokolu NTP (Network Time Protocol).
Identifika¢ny kod snimky

5.1.11.1 podl'a bodu 5.1.3.1 tvori znak ,,P*“ a poradové ¢islo kontrolnej linky,
napriklad ,,PO1,

5.1.11.2 podl'a bodu 5.1.4.1 tvori znak ,Z“ a poradové c¢islo kontrolnej linky,
napriklad ,,Z01%,

5.1.11.3 podl'a bodov 5.1.5.1 a 5.1.6.1 tvori znak ,,R*, poradov¢ &islo kontrolnej linky
a poradové Cislo prehl'adovej kamery, napriklad ,,R011%,

5.1.11.4 podl'a bodu 5.1.7 tvori znak ,,V*.

Monitorovacie zaznamové zariadenie musi byt’ v pripade snimok podl’a bodov 5.1.3.1,
5.1.4.1 a 5.1.7 vybavené funkciou prevddzania evidencného ¢isla vozidla na digitalny
textovy retazec.

Snimky podla bodu 5.1.10 spolu s digitdlnym textovym retazcom podl'a bodu 5.1.12
musi monitorovacie zdznamové zariadenie zaslat’ do celoStatneho informacného
systému.

Snimky podl'a bodu 5.1.10 musia byt’ vo formate JPEG, pricom nesmu byt pozmenené
voci originalu a vel'kost’ siboru nesmie presiahnut’ 100 kB.

Zacliatok vytvarania videozdznamu podla bodov 5.1.3.2, 5.1.4.2, 5.1.5.2 a 5.1.6.2
na prislusnej kontrolnej linke sa iniciuje najneskor vytvorenim snimky podla bodu
5.1.3.1 prvého vozidla vstupujiceho na linku a najskor sa ukoncuje vytvorenim
snimky podl’a bodu 5.1.4.1 na tej istej linke posledného vozidla opustajuceho linku.

5.1.16 Videozaznam podla bodov 5.1.3.2, 5.1.4.2, 5.1.5.2 a 5.1.6.2 musi monitorovacie

5.1.17

5.1.18

zdznamov¢ zariadenie ukladat’ po dobu dvoch rokov na prisluSnom pracovisku stanice
technickej kontroly odo dna jeho vytvorenia. Kazdy videozdznam musi monitorovacie
zdznamové zariadenie oznadit' asom vytvorenia. Cas vytvorenia musi byt zhodny s
aktualnym univerzalnym koordinovanym c¢asom UTC +1 zistenym prostrednictvom
protokolu NTP (network time protocol).

Snimky vytvarané podla bodov 5.1.3.1, 5.1.4.1, 5.1.5.1, 5.1.6.1 a 5.1.7 zaslané
do celostatneho informaéného systému musia umoznit’ vizualne rozpoznanie

5.1.17.1 druhu vozidla,

5.1.17.2 farby vozidla.

Videozaznam vytvoreny podl'a bodu 5.1.15 musi

5.1.18.1 mat’ v obrazovej Casti videa zobrazeny datum a Cas vytvorenia videa,

5.1.18.2 byt v rozliSeni najmenej 720 x 576 bodov,



5.1.19

5.1.20

5.1.21

5.1.22

5.1.18.3 umoznit’ rozpoznanie druhu vozidla,

5.1.18.4 umoznit’ rozpoznanie farby vozidla.

Monitorovacie zaznamové zariadenie musi umoznit’ na pracovisku prislusnej stanice

technickej kontroly len subjektom podla § 105 ods. 5 zdkona

5.1.19.1 prezeranie videozaznamu podl'a bodu 5.1.15,

5.1.19.2 prenos videozaznamu podla bodu 5.1.15 vo zvolenom rozsahu na externy
datovy nosi¢ prostrednictvom lokalnej siete,

5.1.19.3 trvaly vzdialeny elektronicky pristup k videozaznamu vo zvolenom rozsahu
prostrednictvom siete internet.

Udaje uloZené v monitorovacom zaznamovom zariadeni musia byt’ zabezpecené proti

vymazaniu, pozmenovaniu a znehodnoteniu.

Casti monitorovacicho zdznamového zariadenia mozu sluzit sacasne aj

na monitorovanie vykonavania emisnych kontrol a ukladanie udajov z tohto

monitorovania.

Poziadavky na umiestnenie jednotlivych druhov kamier a ich nasmerovanie st

uvedené v prilohe €. 4.

5.1.23 Monitorovacie zdznamové zariadenie vyuzivané na monitorovanie vykonu kalibracie zariadeni
pouzivanych pri technickej kontrole v priestoroch odborne sposobilej osoby na kalibraciu zariadeni
pri technickej kontrole musi primerane plnit poziadavky podla bodov 5.1.1 az 5.1.22, ktoré
zabezpecia preukazanie vykonania kalibracie jednotlivych zariadeni podla schvalenych kalibraénych

postupov.
6. Otocné ploSiny [ § 20 ods. 1 pism. )]
1.1  Poziadavky na zariadenie
6.1.1 Otoc¢né ploSiny tvori jeden par samostatnych plosin, ktoré musia mat’ taku stavebnu
vysku a tvar, aby kladli prejazdu vozidla len zanedbatel'ny odpor.
6.1.2 Otocné ploSiny musia pri ich zat'azeni okamzitou hmotnost'ou pripadajiicou na riadena
napravu vozidla umoznit’ plynulé vytacanie kolies okolo osi ich riadenia.
6.1.3 Otoc¢né ploSiny musia mat’ na kontrolnej linke
6.1.3.1 typu A nosnost’ na jeden par najmenej 2 000 kg,
6.1.3.2 typu B, C alebo M nosnost’ na jeden par najmenej 11 500 kg.
6.1.4 Otocné ploSiny musia umoznit’ vytocenie kolies riadenej népravy vozidla z priameho
smeru najmenej o uhol 45° na kazdu stranu.
7. Skusacka zavesenia a uloZenia kolies [§ 20 ods. 1 pism. m)]
7.1  Poziadavky na zariadenie
7.1.1 SkuSacka zavesenia a ulozenia kolies sa skladd z jedného paru vodorovnych platni
umiestnenych tesne nad rovinou statia vozidla, ktoré musia mat’ taky motoricky
pohon, aby vykonavali vo vodorovnej rovine také pohyby, pri ktorych sa navzijom
priblizuji a vzd’al'uji. Ak ide o linku typu B, C alebo M, musia sa tieto pohyby platni
uskuto¢novat’ po drahach, ktoré st
7.1.1.1 rovnobezné s pozdiznou osou kontrolnej linky,
7.1.1.2 kolmé na pozdiznu os kontrolnej linky.
7.1.2  Dréhy pohybov uvedenych smerov mézu byt namiesto priamociarych aj zakrivené.
7.1.3 Nosnost’ jedného paru platni musi byt na kontrolnej linke

7.1.3.1 typu A najmenej 2 000 kg,
7.1.3.2 typu B, C a M najmenej 12 000 kg.



8.1
8.1.1

Draha vzajomného vzd’al'ovania a priblizovania sa platni musi byt’ pri zat'azeni podl'a
bodu 7.1.4 na kontrolnej linke

7.1.4.1 typu A najmenej 45 mm,

7.1.4.2 typu B, C alebo M najmenej 95 mm.

Rychlost vzajomného pohybu platni musi byt pri zatazeni podla bodu 7.1.3
v rozmedzi 50 mm - s az 150 mm - s™', ak ide o kontrolnu linku typu B, C alebo M.

Spustenie a zastavenie pohybu platni a volba druhu a smeru orientacie ich pohybu
sa musi dat’ uskutoc¢nit’ z miesta vizualneho posudzovania obsluhou.

Meradlo spomalenia [§ 20 ods. 1 pism. n)]

Poziadavky na zariadenie
Meradlo spomalenia vozidla (dalej len ,,decelerograf*) musi pri jazdnej skuske bfzd
zmerat' a zobrazit’® hodnotu stredného plného brzdného spomalenia vozidla. Tuto
hodnotu stredného plného brzdného spomalenia vozidla mdze decelerograf stanovit
z hodnot spomalenia nameranych v priebehu spomal’ovania vozidla, bud’ vypoctom
8.1.1.1 podla predpisu Eurdpskej hospodarskej komisie Organizacie Spojenych
narodov'?) &. 13 alebo
8.1.1.2 z aritmetického priemeru nameranych hodnét z intervalu
hodndt, ktorych ohranicenie uré¢i manudlnym zadanim technik technickej kontroly
Decelerograf musi podl'a udajov v dokumentacii jeho vyrobcu hodnoty spomalenia
urcené pre vypocet vzorkovat’ s frekvenciou najmenej 50 Hz.

8.1.3 Z uskutocnenej kontroly brzdovej sustavy jazdnou skuskou vozidla musi decelerograf v
elektronickej forme zaznamenat a preniest do celostatneho informacéného systému subor
tychto udajov:
8.1.3.1 identifikaciu decelerografu,
8.1.3.2 hodnotu stredného plného brzdného spomalenia vypocitanu podla bodu 8.1.1,
8.1.3.3 vypocitanu hodnotu zbrzdenia vozidla,
8.1.3.4 priebeh pozdizneho spomalenia vozidla,
8.1.3.5 priebeh rychlosti vozidla,
8.1.3.6 priebeh drahy vozidla,

8.1.3.7 priebeh zmeny suradnic GPS.

8.1.4 Decelerograf musi mat’ meraci rozsah (0 az 10) m - s? a zobrazovat’ hodnotu

stredného plného brzdného spomalenia s delenim stupnice najviac po 0,1 m - s,

8.1.5 Decelerograf musi byt prenosny, obsluhovatelny z miesta vodi¢a a konStrukéne

usposobeny na pouzitie v naplno brzdiacom vozidle.

Decelerograf musi pri kalibracii podl'a bodu 8.2 udavat’ hodnotu spomalenia s chybou
mensSou alebo rovnou +0,3 m - s,

) Dohoda o prijati jednotnych podmienok pre homologaciu (overovanie zhodnosti) a o vzajomnom uznavani
homologacie vystroja a stCasti motorovych vozidiel v zneni neskorSich predpisov (vyhldska ministra
zahrani¢nych veci €. 176/1960 Zb.).



8.2

8.2.1

8.2.2

823

8.2.4

8.2.5
8.2.6

9.1
9.1.1

9.12
9.13

Poziadavky na kalibraciu

Kalibracia decelerografu sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky 8.1.6 v Siestich
rovnomerne rozlozenych hodnotach z rozsahu (0 az 10) m - s, priGom jednou z tychto
hodnét musi byt hodnota 0 m - 5.

Chybou decelerografu sa rozumie rozdiel medzi tdajom decelerografu a tidajom
kalibra¢ného zariadenia podl’a bodu 8.2.3.

Kalibra¢nym zariadenim je

8.2.3.1 rovinna plocha, ktorej sklon je menitelny, na ktord je mozné upevnit

decelerograf v smere najvacsicho sklonu rovinnej plochy a sklonomer podla
bodu 8.2.3.2,

8.2.3.2 sklonomer upevneny na ploche podla bodu 8.2.3.1 merajtci uhol jej sklonu
od vodorovnej roviny v rozsahu 0° az 90°; sklonomer musi mat delenie
stupnice s hodnotou dielika najviac 0,1°.

Udajom kalibraéného zariadenia je hodnota 9,806 - sin B, kde B je uhol udavany
sklonomerom.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Sklonomer musi mat’ certifikat o kalibracii, nie star§i ako dva roky, preukazujici,
ze jeho chyba pre meraci rozsah podl'a bodu 8.2.3.2 je mensia alebo rovna +£0,25°.

Skusobiia brzd [§ 20 ods. 1 pism. o) a ad)]

Poziadavky na zariadenie

Valcova skusobna bfzd (VSB) musi merat’

9.1.1.1 brzdné sily a ovladaciu silu na brzdovy pedal v pripade VSB na kontrolnej
linke typu A (d’alej len ,,VSB typu A%),

9.1.1.2 brzdné sily, ovladaciu silu na brzdovy pedal a ovladaci tlak vzduchu brzdovej
sustavy v pripade VSB na kontrolnej linke typu B, C a M (d’alej len ,,VSB
typu BCM*),

9.1.1.3 brzdna silu, v pripade VSB podla § 20 ods. 1 pism. ad) (d’alej len ,,VSB typu
L*).

VSB musi merat’ brzdné sily na jednotlivych brzdenych kolesach napravy vozidla.

Kolesa vozidla sa pri merani musia nitene otacat’ na motoricky pohananych valcoch

a vozidlo musi stat’ na mieste.

Meranie brzdnej sily musi byt’ zaloZené na principe merania reakénej mechanickej sily

vyvolanej v uloZeni motorického pohonu valcov pri premahani odporu brzdenych

kolies pri valeni po povrchu valcov.

VSB typu A a typu BCM musi mat’ na meranie ovladacej sily na pedali snimac

ovladacej sily (d’alej len ,,pedometer).

Pedometer sa musi dat’ upevnit na pedal brzdy alebo na naSlapni Cast’ obuvi

kontrolného technika.

VSB typu BCM musi mat’ na meranie ovladacieho tlaku snima¢ ovladacieho tlaku,

ktory sa d& pripojit’ na kontrolnu pripojku meranej vetvy vzduchotlakovej brzdovej

ststavy vozidla vyhotovenu so zavitom M16 x 1,5 -6 h.

VSB musi umoziovat meranie brzdnych sil vozidiel, ktorych najvys$Sia okamzita

hmotnost’ pripadajica na napravu vozidla je az do

9.1.8.1 2000 kg pri VSB typu A,



9.1.8.2 11 500 kg pri VSB typu BCM,
9.1.8.3 250 kg pri VSB typu L.
9.1.9 Motoricky vykon VSB musi zabezpecit' otacanie sa kolies vozidiel s hmotnostami
na napravu podl'a bodu 9.1.8 pri ich brzdeni az po stav blokovania.
9.1.10 Koeficient trenia medzi valcami VSB a pneumatikou kolesa musi byt' zasucha vacsi
ako 0,7 a zamokra vacsi ako 0,5.
9.1.11 Odval'ovanie sa kolies pri merani musi zodpovedat’ rychlosti pohybu vozidla najmene;j
2km - h.
9.1.12 Konstrukény priemer valcov musi byt najmenej 180 mm amusi byt uvedeny
v sprievodnej dokumentacii k VSB alebo na vyrobnom §titku VSB.
9.1.13 Vsetky pohyblivé Casti valcovej jednotky VSB, s vynimkou funk¢nej Casti povrchu
valcov, musia byt zakryté krytom tak, Ze je mozny bezpe¢ny pohyb okolo meraného
vozidla.
9.1.14 Zakrytovanie VSB typu L musi pre stabilizdciu meraného vozidla poskytovat
dostato¢nu a bezpecnll oporu pre nohy technika technickej kontroly.
9.1.15 VSB typu A je mozné pouzit’ na kontrolu vozidiel kategorie L, ak
9.1.15.1 jedna valcova jednotka je zakrytovand tak, Ze je na meranie pristupna
len pracovna plocha valcov v Sirke do 300 mm,

9.1.15.2 okraje otvoru krytu st vybavené vodiacim opatrenim, najmé vol'ne otoénymi
val¢ekmi tak, aby nedochadzalo k obdieraniu kolies kontrolovaného vozidla
o okraje otvoru,

9.1.15.3 druha valcova jednotka je, ak je to potrebné na zachovanie funkcénosti
valcovej jednotky, zakryta krytom simulujicim pritomnost’ kolesa vozidla
v jednotke.

9.1.16 Valcové jednotky VSB typu BCM sa musia dat’ zabudovat do podlahy v mieste
kontrolnej jamy. Pri takomto zabudovani jama musi byt v tomto mieste bezpecne
priechodna.

9.1.17 Ovladanie VSB musi byt konStruované tak, aby VSB mohla byt’ obsluhovand jednym
technikom technickej kontroly (d’alej len ,,obsluha®).

9.1.18 VSB musi umoziovat’ obsluhe z miesta vodica spistat’ a vypinat’ motoricky pohon
valcov, a to aj pre jednotlivé kolesa napravy.

9.1.19 Aj pri pohone len jedného kolesa napravy vozidla valcami musi VSB merat’ prislusn
brzdn silu.

9.1.20 VSB nesmie umoznit’ spustit’ motoricky pohon valcov, ak na nich nestoji vozidlo
svojou napravou, okrem pripadu podla tohto bodu.

9.1.21 Spustenie VSB bez stojaceho vozidla musi byt umozZnené pri servisnom nastavovani
a metrologickej kalibracii merania brzdnych sil.

9.1.22 VSB musi byt vybavena optickou signalizaciou chodu a statia motorického pohonu
valcov.

9.1.23 VSB musi byt vybavena signalizéciou stavu pripravenosti na meranie.

9.1.24 VSB musi automaticky vypnut’ pohon valcov pri nadmernom sklze ota¢ok brzdeného
kolesa voci otackam valcov.

9.1.25 VSB musi automaticky vypnut’ motoricky pohon valcov po opusteni valcov skiSobne
kolesami vozidla.

9.1.26 Zobrazovacie zariadenie merania brzdnych sil musi byt aspon analégové alebo
grafické.



9.1.27 Zobrazovacie zariadenie merania ovladdacej sily a ovladacieho tlaku moéze byt
analogové, grafické alebo digitalne.

9.1.28 Zobrazovacie zariadenie musi mat’ najmensi meraci rozsah

9.1.28.1 brzdnych sil (0 az 5 000) N pri VSB typu A,

9.1.28.2 brzdnych sil (0 az 30 000) N pri VSB typu BCM,

9.1.28.3 brzdnych sil (0 az 1 500) N pri VSB typu L,

9.1.28.4 ovladace;j sily (0 az 700) N; nepozadované pre VSB typu L,

9.1.28.5 ovladacieho tlaku (0 az 1) MPa; nepozadované pre VSB typu A a typu L.
9.1.29 Hodnoty brzdnej a ovladacej sily musia byt zobrazené v jednotke N.
9.1.30 Hodnoty ovladacieho tlaku musia byt zobrazené v jednotke Pa alebo bar.

9.1.31 Zobrazovacie zariadenie VSB musi byt’ konstruované tak, ze hodnoty brzdnych sil su
zobrazované z jednotlivych kolies meranej ndpravy.

9.1.32 Hodnoty brzdnych sil, ovladacej sily a ovladacieho tlaku sa musia dat od¢itavat
z miesta vodica.

9.1.33 Ak je pohon valcov v zmysle bodu 9.1.2.4 zastaveny, v tom okamihu merané hodnoty
brzdnych sil musia zostat’ zobrazené pocas Casového useku potrebného na ich
odcitanie.

9.1.34 Zobrazovacie zariadenie merania brzdnych sil podl'a bodu 9.1.28 musi umoZznit
obsluhe z miesta vodica c¢itat’ zobrazované brzdné sily po hodnotach, ktoré su
odstupniované najviac po 100 N v meracom rozsahu do 5000 N a po 500 N
v meracom rozsahu nad 5000 N. Tato poziadavka je splnenda aj moZnostou
spol'ahlivej vizualnej interpolacie zobrazovania s va¢§im vyznacenym odstupfiovanim,
ako je predpisané.

9.1.35 Rozdelenie stupnice merania ovladacej sily musi byt najviac po 2 N.

9.1.36 Rozdelenie stupnice merania ovladacieho tlaku musi byt’ najviac po 10 kPa.

9.1.37 Z uskutocnenej kontroly brzdovej ststavy vozidla musi VSB v elektronickej forme
zaznamenat’ a preniest’ do iného informa¢ného systému subor tychto udajov:

9.1.37.1 vyrobca VSB alebo jeho obchodné znacka, typ, vyrobné ¢islo,
9.1.37.2 identifikacné oznacenie riadiaceho programu VSB,
9.1.37.3 evidenc¢né ¢islo vozidla alebo iny identifika¢ny idaj,
9.1.37.4 poradové Cislo brzdenej napravy vozidla,
9.1.37.5 hodnoty brzdnych sil prevadzkovej brzdy na jednotlivych kolesach vsetkych
brzdenych naprav vozidla,
9.1.37.6 hodnoty brzdnych sil parkovacej brzdy na jednotlivych kolesach brzdenych
parkovacou brzdou,
9.1.37.7 hodnoty ovladacej sily dosiahnutej pri hodnotach brzdnych sil podl'a bodu
9.1.37.5,
9.1.37.8 hodnoty ovladacieho tlaku pri hodnotach brzdnych sil podl'a bodu 9.1.37.5;
Casova stopa nameranych tudajov v subore musi byt zhodnd s aktudlnym
univerzalnym koordinovanym c¢asom UTC +1 zistenym prostrednictvom
protokolu NTP (Network Time Protocol).



9.1.37.9 informdciu o dosiahnutom zablokovani kolies pri brzdeni prevadzkovou brzdou na
jednotlivych kolesach vsetkych brzdenych napravach vozidla,

9.1.37.10 informdciu o dosiahnutom zablokovani kolies pri brzdeni parkovacou brzdou na
jednotlivych kolesach brzdenych parkovacou brzdou,

9.1.37.11 informaciu o hodnotach pasivneho odporu meraného kolesa,

9.1.37.12 informaciu o najvacsej hodnote kolisania brzdne;j sily dosiahnutej na kazdom jednotlivo
brzdenom kolese,

9.1.37.13 informaciu o najvys$sej nesimernosti posobenia prevadzkovej brzdy na protilahlych
kolesach kazdej brzdenej napravy dosiahnutej pocas merania,

9.1.37.14 informaciu o hodnote kone¢nej nesumernosti pdsobenia prevadzkovej brzdy na
protilahlych kolesach kazdej brzdenej napravy pri najvyssich dosiahnutych brzdnych silach.

9.1.38 Zaznamenavanie sa musi uskutocnit po potvrdeni zacatia vykondvania kontroly
vozidla obsluhou
9.1.38.1 automaticky v pripade udajov podl'a bodov 9.1.37.1 a9.1.37.2,

9.1.38.2 na zaklade zadania (potvrdenia) obsluhou cez klavesnicu VSB v pripade
udajov podl'a bodov 9.1.37.3 a9.1.37.4,

9.1.38.3 na zéklade potvrdenia obsluhou o prevzati prave meranych hodnot podla
bodov 9.1.37.5 2 9.1.37.6 a s nimi stvisiacich hodnét podl'a bodov 9.1.37.7
a9.1.37.8.

9.1.39 Hodnoty mé6zu byt ulozené so zaokruhlenim najviac

9.1.39.1 na celé desiatky N pre meranie brzdnych sil do 5 000 N pri VSB,
9.1.39.2 na celé stovky N pre meranie brzdnych sil nad 5 000 N pri VSB typu BCM,
9.1.39.3 na cel¢ jednotky N pre ovladaciu silu,
9.1.39.4 na celé desiatky kPa pre ovladaci tlak.
9.1.40 Stav nemerania niektorej veli¢iny sa musi v zdzname dat’ identifikovat’.
9.1.41 VSB musi pre kazdé koleso napravy pri kalibracii podl'a bodu 9.2 udavat’ brzdnu silu
s chybou, ktor4 je
9.1.41.1 mensia alebo sa rovna =100 N v rozsahu hodnét (0 az 2 500) N a +4 %
z meranej hodnoty v rozsahu hodnot (2 500 az 5 000) N,
9.1.41.2 pri VSB typu BCM mensia alebo sa rovna +400 N v rozsahu hodnét (5 000
az 10 000) N a +4 % z meranej hodnoty v rozsahu hodn6t (10 000 az 30 000)
N.



9.1.42 Pri merani tej istej brzdnej sily musi byt pre jednotlivé typy VSB aich meracie
rozsahy rozdiel medzi zobrazovanymi hodnotami brzdnych sil pre pravé a pre lavé
koleso, pri kalibracii podl'a bodu 9.3, mensi alebo rovny hodnotam chyb ustanovenych
pri kalibracii podl'a bodov 9.2.1 az 9.2.10.

9.1.43 VSB typu A, B a C musi pri kalibracii podl'a bodu 9.4 udavat’ ovladaciu silu s chybou
mensou alebo rovnou £25 N.

9.1.44 VSB typu B a C musi pri kalibracii podl'a bodu 9.5 udavat ovladaci tlak s chybou
mensou alebo rovnou £15 kPa pre hodnoty tlaku do 600 kPa a £2,5 % z meranej
hodnoty pre hodnoty nad 600 kPa.

9.1.45 Chyba priemeru valcov VSB typu A, B a C musi byt pri kalibracii podl'a bodu 9.6
mensia alebo rovna +5 % z hodnoty ich konstrukéného priemeru.

9.1.46 K VSB musi byt vyrobcom VSB uréené kalibraéné zariadenie spiiajuce body 9.2.4
az9.29a9.44.

9.1.47 Kalibréacia merania brzdnych sil sa musi dat’ vykonat’ aj za motorického chodu valcov.

9.1.48 VSB musi umoziovat’ trvaly vzdialeny elektronicky pristup k ulozenym udajom
prostrednictvom siete internet.

9.1.49 VSB musi umoznit prostrednictvom celostatneho informac¢ného systému snimanie a
zber série statickych obrazovych zdznamov grafického obsahu zobrazovacej jednotky
riadiaceho pultu pocas celého merania vo VSB.

9.2  Poziadavky na kalibraciu brzdnych sil

9.2.1 Kalibracia sa vykonava aj za motorického chodu valcov zistovanim plnenia poziadavky 9.1.41 v
aspon troch hodnotach z rozsahu (0 az 5 000) N a v aspon troch hodnotach z rozsahu
(5 000 az 30 000) N pri VSB typu BCM. Jednou z kalibrovanych hodndt musi byt hodnota 0 N.

9.2.2 Chybou udavania brzdnej sily je rozdiel medzi idajom VSB a hodnotou kalibracne;j
sily vytvaranou kalibraénym zariadenim podl'a bodu 9.2.4.

9.2.3 Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

9.2.4 Kalibracnym zariadenim je kalibraéné rameno so sipravou zavazi vytvarajlice silové
posobenie mechanicky zhodné s posobenim reakénej sily podl'a bodu 9.1.4.

9.2.5 Kalibra¢né zariadenie musi umozZnit’ kalibraciu v hodnotach podl'a bodu 9.2.1.

9.2.6 Hodnotou kalibracnej sily je udaj uvadzany ku kalibracnému zariadeniu jeho
vyrobcom spolu s podmienkami na jej dosiahnutie (pozri body 9.2.9.1 az 9.2.9.4).
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Kalibra¢né rameno musi mat’ typové alebo iné identifikacné oznacenie.

Zavazia musia mat vyznacenu svoju nominalnu hmotnost’ alebo iné identifikacné
oznacenie.

V dokumentacii k zariadeniu musi jeho vyrobca stanovit’

9.2.9.1 urcenost zariadenia k danému typu VSB,

9.2.9.2 miesto montaze a sposob montaze kalibracné¢ho ramena,
9.2.9.3 miesto na umiestnovanie zavazi,

9.2.9.4 vzt'ah medzi hodnotou hmotnosti zdvazia, ak je to potrebné, aj miestom jeho
umiestnenia, a hodnotou vytvaranej kalibracne;j sily,

9.2.9.5 wvykres zostavy VSB s namontovanym kalibracnym ramenom s rozmerovymi
parametrami a ich toleranciami dokladujucimi jeho mozni vyrobnu chybu
mensSiu ako £1 % vytvaranej kalibracnej sily.

Zavazia musia mat’ certifikdt o kalibréacii, nie star§i ako 5 rokov, preukazujici,

ze chyba ich hmotnosti je mensia alebo sa rovna +0,5 %.

Sposob kalibracie rozdielu brzdnych sil

Kalibracia sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podla bodu 9.1.42 vypoctom
z hodno6t nameranych pri kalibracii podl'a bodu 9.2.

Poziadavky na kalibraciu ovladacej sily

Kalibréacia sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podl'a bodu 9.1.43 v piatich
hodnotach z rozsahu (0 az 700) N. Jednou z kalibrovanych hodno6t musi byt hodnota
O N.

Chybou udavania ovladacej sily sa rozumie rozdiel medzi udajom VSB a hodnotou
kalibrac¢nej sily vytvaranou kalibracnym zariadenim podl'a bodu 9.4.4.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia, ktora je v intervale (5 az 40) °C.

Kalibracnym zariadenim je kalibracné rameno so sUpravou zavazi vytvarajice
kalibra¢nu silu s hodnotami podl’a bodu 9.4.1.

Kalibragné zariadenie musi primerane spiiat’ poziadavky podl'a bodov 9.2.6 az 9.2.10
alebo moZe byt totozné s kalibraénym zariadenim na kalibraciu brzdnych sil.

Poziadavky na kalibraciu ovladacieho tlaku

Kalibrécia sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podl’a bodu 9.1.44 v piatich
rovnomerne rozlozenych hodnotach z rozsahu (0 az 1) MPa. Jednou z kalibrovanych
hodn6t musi byt hodnota 0 MPa.

Chybou udavania ovladacieho tlaku sa rozumie rozdiel medzi idajom VSB a idajom
kalibra¢ného zariadenia podl’a bodu 9.5.4.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibraénym zariadenim je zdroj stabilizovaného tlaku vzduchu s tlakomerom
a s vystupom stlateného vzduchu cez koncovku so zavitom M16 x 1,5 —6 h.

Tlakomer musi mat certifikdt o kalibracii, nie star§i ako 1 rok, preukazujici,
Ze v rozsahu pouzivanom pri kalibracii ma chybu mensiu alebo rovna £10 kPa.
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Poziadavky na kalibraciu valcov

Kalibracia sa vykondva zistovanim plnenia poziadavky podla bodu 9.1.45 v mieste
najvacsieho opotrebenia kazdého valca VSB.

Chybou priemeru valcov sa rozumie rozdiel medzi hodnotou obvodu vypocitanou
z konstrukéného priemeru valca podla bodu 9.1.12 a udajom kalibracného zariadenia
podla bodu 9.6.4.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibracnym zariadenim na meranie obvodu valcov je ocel'ové pasmo s milimetrovym
delenim.

Ku kalibraénému zariadeniu sa certifikat o kalibracii nevyzaduje.

Meradlo svetlometov [§ 20 ods. 1 pism. p)]

Poziadavky na zariadenie

Meradlo svetlometov (d’alej len ,,regloskop®) moze byt v dvoch vyhotoveniach, ktoré

musia pri stretavacich svetlometoch umoznit’ pomocou obrazu rozhrania svetlo — tienl

vo svetelnom zvizku svetlometu (d’alej len ,,obraz svetlometu®)

10.1.1.1 vizuélne posudit’ spravnost’ nastavenia sklonu ich svetelného zvézku alebo

10.1.1.2 zmerat’ hodnotu sklonu ich svetelného zvizku.

Sklon svetelného zvédzku stretavacieho svetlometu (d’alej len ,,sklon svetlometu®)

je pomer velkosti znizenia rozhrania v obraze svetlometu od vodorovnej roviny

prechadzajucej stredom svietiacej plochy svetlometu a vodorovnej vzdialenosti,

na ktorej k tomuto zniZeniu ddjde, vyjadreny v percentach.

Regloskop na principe podl'a bodu 10.1.1.1 (d’alej len ,,mechanicky regloskop®) musi

byt vybaveny matnicou na zobrazenie obrazu svetlometu premietaného cez opticka

sustavu regloskopu.

Matnicou mechanického regloskopu je biela plocha kolma na os optickej sustavy

regloskopu.

Os optickej sustavy mechanického regloskopu je osou symetrie jej prvkov. Os musi

byt vodorovna a musi sa dat’ nastavit’ do rovnobeznosti s pozdiznou osou meraného

vozidla.

Matnica mechanického regloskopu musi byt posuvna vo zvislom smere. Posuvanie

musi byt’ spriahnuté s nastavovacim prvkom, ktory je zaroven ukazovatel'om hodnoty

sklonu svetlometu.

Regloskop musi

10.1.7.1 ukazovat’ sklon svetlometu v jednotke %,

10.1.7.2 mat’ rozsah zobrazovaného sklonu najmenej (0 az 4) %,

10.1.7.3 zobrazovat’ hodnotu sklonu po dielikoch s velkost'ou najviac 0,1 %.

Matnica mechanického regloskopu musi mat’ toto grafické znacenie:

10.1.8.1 stredovy priesecnik skladajuci sa zo zvislej a vodorovnej ciarky; stred
priesecnika oznacuje miesto, kde sa premietne bodovy vodorovny lu¢ svetla
rovnobezny s pozdiznou osou meraného vozidla, ak je ukazovatel sklonu
svetlometu nastaveny na hodnote 0 %,

10.1.8.2 dve vodorovné plné Ciary v lavej polovici matnice, z ktorych horna zacina
nad stredovym priese¢nikom vo vzdialenosti zodpovedajticej hodnote sklonu



0,5 % a dolnd zacina pod priesecnikom vo vzdialenosti zodpovedajice;j
hodnote sklonu 1 %,
10.1.8.3 dve plné ¢iary na pravej polovici matnice, ktoré su pokracovanim ¢iar podla
bodu 10.1.8.2 a zvierajuce s nimi v hornej polovici matnice uhol 165°,
10.1.8.4 dve vodorovné prerusované Cciary polovicnej hrabky v pravej polovici
matnice, ktoré st pokraCovanim ¢iar podl'a bodu 10.1.8.2.

10.1.9 Regloskop na principe podl'a bodu 10.1.1.2 (dalej len ,,digitalny regloskop®) musi
zobrazovat’ digitalizovany obraz svetlometu.

10.1.10 Digitalny regloskop musi bodovy vodorovny 1a¢ svetla, rovnobezny s pozdiznou osou
meran¢ho vozidla, zobrazit v stredovom prieseCniku digitalizovaného obrazu
svetlometu alebo ukazovatel’ sklonu svetlometu musi indikovat’ hodnotu sklonu 0 %.

10.1.11 Na displeji digitdlneho regloskopu musia byt zretelné ciary zobrazujuce hornu
toleranciu o 0,5 % nahor od zakladného predpisaného sklonu svetlometu a dolnt
toleranciu o 1 % nadol od zdkladného predpisaného sklonu svetlometu. Ak su tieto
toleran¢né hranice nastavitelné, musia sa dat’ nastavovat’ len cez servisny pristup.

10.1.12 Regloskop musi mat’ zameriavacie zariadenie umoZziujuce nastavenie osi jeho
optickej sustavy do rovnobeZnosti s pozdiznou osou vozidla.

10.1.13 Regloskop sa musi dat’ pouzit’ na kontrolu svetlometov, ktorych spodna hrana ¢innej
plochy sa nachadza najmenej 250 mm nad vozovkou a horna sa nachddza najviac
1 300 mm nad vozovkou.

10.1.14 Na priecny pohyb pred vozidlom musi mat regloskop kolieska, ktoré musia byt
vedené tak (kolajnickami, drazkami, vodiacimi liStami), aby sa pohyboval po priamke.

10.1.15 Chyba regloskopu pre meranie sklonu svetlometu musi byt v jeho stredovom
postaveni pri kalibracii podl'a bodu 10.2 menSia alebo rovna +0,2 %.

10.1.16 Os optickej ststavy regloskopu sa v ramci funkéného rozsahu pojazdu regloskopu
nesmie pri kalibracii podla bodu 10.3 odchylit od vodorovnosti o viac ako
2mm - m’.

10.1.17 Chyba zameriavacieho zariadenia musi byt pri kalibracii podl'a bodov 10.4 mensia
alebo rovna +2°.

10.1.18 Stredovym postavenim regloskopu je jeho poloha v strede funkéného pojazdu
regloskopu.

10.1.19 Funkénym pojazdom regloskopu je draha dizky 2,5 m, symetricka vo&i pozdiznej osi
kontrolnej linky.

10.2 Poziadavky na kalibraciu sklonu svetlometu

10.2.1 Kalibréacia merania sklonu svetlometu sa vykonéva zistenim plnenia poziadavky podla
bodu 10.1.15 v najmenej troch hodnotich sklonu svetlometu (0 %, 2 %, 4 %)
pri postaveni regloskopu v jeho stredovom postaveni a pri vyske osi jeho optickej
sustavy 0,7 m.

10.2.2 Chybou pre meranie sklonu svetlometu sa rozumie rozdiel medzi idajom regloskopu
a
10.2.2.1 v pripade mechanického regloskopu tidajom o sklone teodolitu podl'a bodu

10.2.3 simulujticeho drahu lucov skloneného svetla,

10.2.2.2 v pripade digitalneho regloskopu tidajom o sklone kalibra¢ného zariadenia
podl'a bodu 10.2.4.
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Udajom o sklone teodolitu sa rozumie hodnota uhla, o ktory je od vodorovnej roviny
skloneny tubus teodolitu, vyjadrend v jednotke sklonu svetlometu [%].

Udajom o sklone kalibraéného zariadenia sa rozumie hodnota uhla, o ktory je
od vodorovnej roviny sklonend os bodového zdroja svetla, vyjadrend v jednotke
sklonu svetlometu [%].

Kalibracnym zariadenim je zariadenie urcené vyrobcom regloskopu.
Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibraéné zariadenie musi mat’ pre meraci rozsah merania sklonu (0 az 4) % chybu
mensiu alebo rovnu +0,1%.

Plnenie poziadavky podl'a bodu 10.2.7 musi byt preukazané certifikatom o kalibracii,
nie starSim ako Styri roky, alebo sa musi preukazovat kontrolou vykonanou
prostrednictvom teodolitu podl'a bodu 10.2.3.

Poziadavky na kalibraciu stability osi optickej ststavy

Kalibracia stability osi optickej sustavy (d’alej len ,kalibracia pojazdu‘) sa vykonava
zistenim plnenia poziadavky podla bodu 10.1.16 meranim sklonu v smere
rovnobeznom s pozdiZnou osou kontrolnej linky vhodnej &asti regloskopu (najma jeho
tubusu) na drahe funkéného pojazdu regloskopu dlhej 2,5 m s rozstupom 0,5 m.

Odchylkou od vodorovnosti je najvdcsia hodnota sklonu namerana kalibraénym
zariadenim podl'a bodu 10.3.4.1.

Kalibracia pojazdu sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.
Kalibraénym zariadenim je
10.3.4.1 vodovaha s hodnotou dielika najviac 0,2 mm - m’,

10.3.4.2 ocel'ové meracské pasmo s milimetrovym delenim stupnice na rozmeranie
miest postavenia regloskopu pri kalibracii.

Ku kalibraénym zariadeniam podl'a bodu 10.3.4 sa certifikat o kalibracii nevyzaduje.

Poziadavky na kalibraciu zameriavacieho zariadenia

Kalibracia zameriavacieho zariadenia sa vykonéava zistenim plnenia poziadavky podla
bodu 10.1.17 v stredovom postaveni regloskopu.

Chybou zameriavacieho zariadenia sa rozumie odchylka od pravého uhla, ktory ma
vo vodorovnej rovine zvierat’ priamka zamerania (vyznacena laserovym lacom alebo
porovnavacou linkou na zrkadlovej ploche zameriavaca) vyty€end zameriavacim
zariadenim regloskopu s osou optickej zostavy regloskopu.

Odchylka sa zist'uje teodolitom.
Ku kalibraénému zariadeniu podl'a bodu 10.4.3 sa certifikat o kalibrécii nevyzaduje.

Rovinna plocha [§ 20 ods. 1 pism. q)]

Poziadavky na zariadenie
Rovinné plocha musi byt umiestnena pred snimacou stranou regloskopu.
Rovinna plocha musi mat podorysny rozmer (dizka x $irka) symetricky k osi
kontrolnej linky

11.1.2.1 najmenej 5 000 mm x 2 200 mm pre kontrolnu linku typu A, pricom dlhSia
strana je rovnobezna s osou kontrolnej linky,
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11.1.2.2 najmenej 9 000 mm x 2 500 mm pre kontrolné linky stanice technickej
kontroly typu B, C a M, pricom dlhSia strana je rovnobezna s osou kontrolne;j
linky.

Pas plochy §iroky 0,9 m nachadzajuci sa v strede rovinnej plochy v pozdiZznom smere

kontrolnej linky alebo kontrolnd jama sa nepovazuju za ¢ast’ pozadovanej rovinnej

plochy.

Ak st v mieste rovinnej plochy zabudované zariadenia povinného technologického

vybavenia, musi byt rovinna plocha v pozdiznom smere o dizku tychto zariadeni

vicsia.

Rovinna plocha nesmie byt zhotovena na lizinach celovozidlového zdvihaka.

Rovinna plocha musi byt vodorovna. Chyba vodorovnosti rovinnej plochy musi byt

pri kalibracii podl'a bodu 11.2 mensia alebo rovna 2 mm - m™.

Poziadavky na kalibraciu

Kalibracia rovinnej plochy sa vykondva zistenim plnenia poziadavky podla bodu
11.1.6

11.2.1.1 vo dvojiciach bodov, ktoré st od seba vzdialené 1 m a leZia na priamke
v smere osi kontrolnej linky, a

11.2.1.2 vo dvojiciach bodov, ktoré sii od seba vzdialené¢ 1,6 m a lezia na priamke
v smere kolmom na os linky.

Jednotlivé meracie body spolo¢né pre pozdizne aj prie¢ne meranie rovinnosti si dané
priese¢nikmi priamok rovnobeznych s osou linky a vzdialenych od tejto osi 0,6 m
a 1 m s priamkami kolmymi na tato os a vzdialenymi od seba 1 m, pri¢om prva lezi
0,25 m od okraja plochy na strane regloskopu.

Chybou vodorovnosti rovinnej plochy sa rozumie pomer absolitnej hodnoty
vyskového rozdielu susediacej dvojice bodov podla bodu 11.2.1 ahodnoty ich
vzajomnej vzdialenosti.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibra¢nym zariadenim je teodolit alebo nivelacny pristroj a meracské ocel'ové
pasmo.

Ku kalibraénému zariadeniu podl'a bodu 11.2.5 sa certifikat o kalibrécii nevyzaduje.

Otackomer [§ 20 ods. 1 pism. r)]

Poziadavky na zariadenie

Otackomer vznetovych a zézihovych motorov musi merat’ pocet ota€ok za minltu
kl'ukového hriadel’a vznetového a zaZzithového motora.

Otackomer mozZe byt’ na pokrytie poZiadavky podl'a bodu 12.1.1 vybaveny viacerymi
druhmi snimacov otacok urCenymi na vozidla réznych kategoérii a roznych druhov
pohonov.

Otackomer musi merat’ v rozsahu najmenej do 6 000 min™'.

Delenie stupnice otackomera musi byt najviac po 10 min™.

Otackomer musi pri kalibracii podl'a bodu 12.2 udavat’ otacky s chybou mensou alebo

rovnou +50 min™".



12.2 Poziadavky na kalibraciu

12.2.1 Kalibracia otdCkomera sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podl'a bodu 12.1.5
v najmenej §tyroch rovnomerne rozlozenych hodnotich ota¢ok z rozsahu (600 az 6 000) min™,
vo vzostupnom aj zostupnom slede hodnoét, a to zvlast’ pre kazdy pouzivany snimac
otaCkomera.

12.2.2 Chybou udavania otacok sa rozumie rozdiel medzi udajom otaCkomera a tidajom
kalibra¢ného zariadenia podl'a bodu 12.2.4.

12.2.3 Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

12.2.4 Kalibratnym zariadenim je generator frekvencnych impulzov. Frekven¢né impulzy
musia mat’ taky priebeh, ze st otaCkomerom registrované ako otacky. Generator musi
frekvenciu generovanych impulzov udavat’ ako pocet otacok za minutu alebo ako
pocet impulzov za sekundu v jednotke [Hz].

12.2.5 Generator musi mat’ certifikat o kalibracii nie star$i ako dva roky preukazujuci, ze jeho
chyba je v rozsahu otacok podl'a bodu 12.2.1 mensia alebo rovna +5 min™.

13.  Cita¢ka palubnej diagnostiky OBD [§ 20 ods. 1 pism. s)]

13.1 Poziadavky na zariadenie
13.1.1 Citacka palubnej diagnostiky OBD (dalej len ,gitacka™) musi
komunikovat’ s elektronickou riadiacou jednotkou (elektronickymi riadiacimi
jednotkami) vozidla (dalej len ,elektronické rozhranie vozidla®) na ucel nacitania
chybovych kédov DTC (d’alej len ,,chybovy kod®).
13.1.2 Komunikécia musi prebiehat’ cez diagnosticky konektor vozidla.
13.1.3 Citacka musi zretel'ne signalizovat
13.1.3.1 pripojenie k elektronickému rozhraniu vozidla,
13.1.3.2 priebeh komunikacie s elektronickym rozhranim vozidla,
13.1.3.3 ukoncenie komunikacie s elektronickym rozhranim vozidla so stavom
13.1.3.3.1  bez nacitania chybovych kodov,
13.1.3.3.2 s nacitanim chybovych kédov,
13.1.3.4 chybu komunikacie s elektronickym rozhranim vozidla.

13.1.4 Citatka musi naditané chybové kody automaticky zasielat do celostatneho
informacéného systému.

13.1.5 Ak to elektronické rozhranie vozidla umoziuje, ¢itatka musi vyc€itat’ identifikacné
¢islo vozidla VIN a zaslat’ ho do celostatneho informa¢ného systému.

13.1.6 Ak to elektronické rozhranie vozidla umoziuje, ¢itatka musi vycitat’ stav pocitadla
prejdenej vzdialenosti a zaslat’ ho do celostatneho informacného systému.

13.1.7 Citacka podla prilohy & 9 ¢asti 3 musi byt schopna na¢itat chybové kody
podl’a standardizovaného rozsirenia OBD II z elektronického rozhrania z tychto poloZiek:

13.1.7.1 Brzdové zariadenie,

13.1.7.2 Riadenie,

13.1.7.3 Svietidla, odrazové skla a elektrické vybavenie,
13.1.7.4 Ostatné vybavenie.



14.  SkuSacka elektrickej zasuvky [§ 20 ods. 1 pism. t)]

14.1 Poziadavky na zariadenie

14.1.1 Skusacka elektrickej zasuvky musi po pripojeni do elektrickej zasuvky pri spdjacom
zariadeni tazného vozidla umoznit’ vizudlne posudit funkcénost a suhlasnost
elektrického prepojenia urceného jednotlivym svetelnym zariadeniam pripojného
vozidla.

14.1.2 Skusacka elektrickej zasuvky musi byt schopné kontrolovat elektrické zasuvky
vozidiel

14.1.2.1 s 12-voltovou elektrickou sustavou, na ¢o musi byt vybavena
standardizovanou 7-polovou a 13-pélovou pripojkou,'®) a aj
14.1.2.2 s 24-voltovou elektrickou sustavou, na ¢o musi byt vybavena Standardizovanou
15-pélovou pripojkou.'”)
14.1.3 Poziadavka podl'a bodu 14.1.2 mdze byt splnena aj dvomi samostatnymi kusmi
na jednotlivé elektrické napitia.

14.1.4 Na skusacke elektrickej zasuvky musia byt’ textom alebo jednozna¢nymi grafickymi
symbolmi popisané jednotlivé svetelné zariadenia pripojného vozidla.

15.  SkuSacka brzdovej kvapaliny [§ 20 ods. 1 pism. u)]

15.1 Poziadavky na zariadenie

15.1.1 Skusacka brzdovej kvapaliny musi zmerat’ teplotu varu brzdovej kvapaliny na principe
zistenia teploty, pri ktorej sa pri barometrickom tlaku zadina z brzdovej kvapaliny
vytvarat’ para.

15.1.2 Brzdovd kvapalina nendvratne odoberana z brzdového systému vozidla na tucel
merania moze byt najviac v mnozstve 2 ml.

15.1.3 Skasacka brzdovej kvapaliny musi merat’ teplotu v °C alebo ju musi zobrazovat
graficky v intervaloch, ktorych vyznam je vyznaceny vyrobcom na meradle.

15.1.4 Vyznacena meracia stupnica musi byt najmenej (100 az 170) °C.

15.1.5 Skusacka brzdovej kvapaliny musi byt schopnd, bez poziadavky na zobrazovanie
hodnoty bodu varu, zachovavat’ svoju funkénost’ aj pri kvapalindch s bodom varu
az do 300 °C.

15.1.6 Delenie stupnice musi byt’
15.1.6.1 najviac po 2 °C pri digitdlnom zobrazovani nameranych hodnot,
15.1.6.2 najviac po 10 °C pri analégovom zobrazovani nameranych hodnét,
15.1.6.3 pri grafickom zobrazovani také, aby hodnoty 100 °C a 155 °C tvorili hranice
medzi intervalmi tohto zobrazenia.
15.1.7 Zmerand hodnota teploty varu musi zostat na zobrazovacom zariadeni skuSacky
brzdovej kvapaliny zafixovana az do d’alSieho zadsahu merajucej osoby.
15.1.8 Skusacka brzdovej kvapaliny musi pri kalibracii podl'a bodu 15.2 udavat’ teplotu varu

s chybou menSou alebo rovnou +6 °C a splnit’ poziadavku na funkénost’ podl'a bodu
15.2.5.

) Napriklad ISO 1724 Cestné vozidla. Pripojka na elektrické pripojenie taznych a tahanych vozidiel.
7-polové pripojky pre vozidla napajané 12 V menovitym napétim,
ISO 11446 Cestné vozidla. Pripojka na elektrické pripojenie taznych a tahanych vozidiel.
13-polové pripojky pre vozidla napdjané 12 V menovitym napétim.

') Napriklad ISO 12098 Cestné vozidla. Pripojka na elektrické pripojenie taznych a tahanych vozidiel.
15-polové pripojky pre vozidla napajané 24 V menovitym napatim.



15.2
15.2.1

15.2.2

15.2.3
1524
15.2.5

16.

16.1

16.1.1

16.1.2

16.1.3

16.1.4

16.1.5

16.1.6

16.1.7

16.1.8
16.1.9

16.2
16.2.1

16.2.2

16.2.3
16.2.4

16.2.5

Poziadavky na kalibraciu
Kalibracia skusacky brzdovej kvapaliny sa vykondva zistovanim plnenia poziadavky
15.1.8 v hodnote 100 °C.

Chybou udavania teploty varu sa rozumie rozdiel medzi udajom skuSacky brzdovej
kvapaliny a hodnotou 100 °C.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.
Kalibracnou kvapalinou je destilovana voda.

Po kalibracii musi byt skuSacka brzdovej kvapaliny preskasand na funkcénost
pri merani brzdovej kvapaliny s bodom varu az do 300 °C, ak vyrobca skusacky
neurcil inak.

Hibkomer driZok pneumatiky [§ 20 ods. 1 pism. V)]

Poziadavky na zariadenie

Hibkomer drazok pneumatiky (d’alej len , hibkomer) musi zmerat’ hibku dezénovej
drazky ako vzdialenost medzi doty¢nicovou rovinou k vystupujicemu dezénu
pneumatiky v mieste merania a dnom dezénovej drazky.

Hibkomer musi mat prikladaciu plochu plniacu funkciu doty&nicovej roviny
k vystupujicemu dezénu pneumatiky.

Meraci hrot, ktory pdsobi na dno dezénovej drazky, musi mat dotykovu plochu
zaoblenu alebo plochu.

Ak je mechanizmus hibkomera vybaveny pritlakom meracieho hrotu na dno drazky,
ucinok pritlaku nesmie deforméciou dna drazky zvécSovat’ meranu hodnotu hlbky
drézky o viac ako 0,2 mm.

Hibkomer musi zmerat’ hibku dezénovych drazok $irky 3 mm a viac.
Hibkomer musi merat’ hibku v milimetroch.

Hibkomer musi mat’ meraci rozsah najmenej (0 az 5) mm.

Delenie stupnice hibkomera musi byt’ najviac po 0,05 mm.

Hibkomer musi pri kalibracii podl'a bodu 16.2 udavat’ hodnotu hibky s chybou mensou
alebo rovnou 0,15 mm.

Poziadavky na kalibraciu

Kalibracia hibkomera sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podla bodu 16.1.9
v troch hodnotéach 5-milimetrového rozsahu meradla.

Chybou udavania hodnoty hibky sa rozumie rozdiel medzi tdajom hibkomera
a udajom kalibra¢ného zariadenia podl’a bodu 16.2.5.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibra¢nym zariadenim je koncova mierka zabezpecujica zadefinovanie vzdialenosti
medzi hrotom hlbkomera a jeho prikladacou plochou.

Kalibracné zariadenie musi mat’ certifikat o kalibracii, nie starSi ako desat’ rokov,
preukazujlci, Ze jeho chyba pre pouzivany meraci rozsah nie je vicsia ako £0,05 mm.



17.  Tlakomer s husticom vzduchu [§ 20 ods. 1 pism. w)]

171 Poziadavky na zariadenie
17.1.1 Tlakomer s husticom vzduchu musi mat’ koncovku na pripojenie na ventil pneumatiky.

17.1.2 Tlakomer s husticom vzduchu musi mat’ pripojku na pripojenie na zdroj stla¢ené¢ho
vzduchu.

17.1.3 Tlakomer s husticom vzduchu musi mat’ ovlada¢ na zvySovanie alebo znizovanie tlaku
v pneumatike.

17.1.4 Meraci rozsah tlakomeru musi byt’ najmene;j (0 az 0,8) MPa.
17.1.5 Tlakomer musi spifiat’ poziadavky vyplyvajice z jeho zaradenia ako uréené meradlo.*)

18.  Meracské pasmo [§ 20 ods. 1 pism. x)]

18.1 Poziadavky na zariadenie
18.1.1 Materidl meracského pasma nestici meraciu stupnicu musi byt’ z ocele.
18.1.2 Delenie stupnice musi byt' | mm.
18.1.3 Meraci rozsah merac¢ského pasma musi byt pre linku
18.1.3.1 typu A najmenej (0 az 10) m,
18.1.3.2 typu B, C alebo M najmenej (0 azZ 30) m.

18.1.4 Meragské pasmo musi spifiat’ poziadavky vyplyvajiice z jeho zaradenia ako uréené
meradlo.*)

19. Zvukomer [§ 20 ods. 1 pism. y)]

19.1 Poziadavky na zariadenie
19.1.1 Zvukomer musi byt triedy presnosti 1 alebo 2.

19.1.2 Zvukomer musi spihat poziadavky vyplyvajuce z jeho zaradenia ako uréené
meradlo.”)

20.  Akusticky kalibrator [§ 20 ods. 1 pism. z)]

20.1 Poziadavky na zariadenie
20.1.1 Akusticky kalibrator musi byt’ triedy presnosti 1 alebo 2.

20.1.2 Akusticky kalibrator musi spifiat’ poziadavky vyplyvajice z jeho zaradenia ako uréené
meradlo.”)

21.  Tlakomer vzduchovej brzdovej sustavy [§ 20 ods. 1 pism. aa)]

21.1 Poziadavky na zariadenie

21.1.1 Tlakomer vzduchovej brzdovej sustavy musi merat’ tlaky v spojkovych hlaviciach
taznych vozidiel.
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Tlakomer vzduchovej brzdovej sustavy musi byt vybaveny tromi pripojnymi
koncovkami alebo dvomi, ak st koncovky podl'a bodov 21.1.2.2 a 21.1.2.3 nahradené
univerzalne pouzitel'nou koncovkou, zodpovedajicimi

21.1.2.1 spojkovej hlavici tazného vozidla s jednohadicovym prevodom brzdy,

21.1.2.2 spojkovej hlavici tazného vozidla s dvojhadicovym prevodom brzdy urcenej
pre plniacu vetvu,

21.1.2.3 spojkovej hlavici tazného vozidla s dvojhadicovym prevodom brzdy urcenej
pre ovladaciu vetvu.

Spojenia medzi jednotlivymi castami tlakomeru vzduchovej brzdovej sustavy,
v ktorych sa pri merani nachadza stlaceny vzduch, musia tesnit’.

Tlakomer vzduchovej brzdovej sustavy musi mat’ rozsah merania najmenej (0 az 1)
MPa. Zobrazovanie tlaku je pripustné aj v baroch.

Tlakomer vzduchovej brzdovej sustavy musi pri kalibracii podl'a bodu 21.2 udavat
tlak s chybou mensou alebo rovnou +15 kPa pre hodnoty tlaku do 600 kPa a +2,5 %
z meranej hodnoty pre hodnoty nad 600 kPa.

Poziadavky na kalibraciu

Kalibrécia tlakomeru vzduchovej brzdovej ststavy sa vykondva zistovanim plnenia
poziadavky 21.1.5 v piatich rovnomerne rozlozenych hodnotach tlaku zrozsahu
(0 az 1) MPa, pricom jednou z hodnot musi byt hodnota 0 MPa.

Chybou udavania tlaku sa rozumie rozdiel medzi tdajom tlakomeru vzduchovej
brzdovej sustavy a idajom kalibra¢ného zariadenia podl'a bodu 21.2.4.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.
Kalibraénym zariadenim je zdroj stabilizovaného tlaku vzduchu s tlakomerom.

Tlakomer podl'a bodu 21.2.4 musi mat certifikat o kalibracii, nie star$i ako 1 rok,
preukazujlci, ze v rozsahu pouzivanom pri kalibracii md chybu mensiu alebo rovna
+10 kPa.

Kalibre na spajacie zariadenie [§ 20 ods. 1 pism. ab)]

Poziadavky na zariadenie
Kalibre na spajacie zariadenie (d’alej len ,,kaliber) musia umoZznit’ kontrolu priemerov
capov zariadeni na spdjanie vozidiel.
Kalibre musia mat’ rozmery
22.1.2.1 49 mm na kontrolu spojovacich gal’ s priemerom 50 mm,
22.1.2.2 36,5 mm na kontrolu ¢apov s priemerom 40 mm,
22.1.2.3 46 mm na kontrolu ¢apov s priemerom 50 mm.
Kazdy kaliber musi mat’ vyznaceni hodnotu nominalneho rozmeru €apu alebo gule
spajacieho zariadenia. Nomindlnymi hodnotami sa rozumeji rozmery uvedené v bode
22.1.2: 50 mm, 40 mm a 50 mm.
Skuto¢ny rozmer kalibru sa pri kalibracii podl'a bodu 22.2 nesmie lisit’ od pozadovane;j

hodnoty o viac ako 0,2 mm. PoZadovanymi hodnotami sa rozumejii rozmery uvedené
v bode 22.1.2: 49 mm, 36,5 mm a 46 mm.
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Poziadavky na kalibraciu

Kalibracia na zistenie plnenia poziadavky podl'a bodu 22.1.4 sa vykonava zistovanim
rozdielu medzi pozadovanou hodnotou kalibru a udajom kalibracného zariadenia
podla bodu 22.2.3.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.

Kalibracnym zariadenim su koncové mierky s vyzna¢enym rozmerom.

Koncové mierky musia mat certifikdt o kalibracii, nie starS§i ako desat rokov,
preukazujuci, ze ich chyba je mensia alebo rovna £0,05 mm.

Sabléna na spitné zrkadla [§ 20 ods. 1 pism. ac)]

Poziadavky na zariadenie

Sablona na kontrolu zakrivenia zrkadlovej plochy spétnych zrkadiel (d’alej len
»sablona®) musi byt vybavend dvomi konkdvnymi hranami na prikladanie
k zrkadlovym plocham spétnych zrkadiel.

Konkévne hrany musia mat’ zakrivenie s polomerom kruznice 300 mm +20 mm
a 400 mm +20 mm. DiZka konkavnych tsekov merana v priamke spajajtcej ich krajné
body musi byt v rozmedzi 130 mm az 170 mm.

Polomer zakrivenia spolu sjednotkou merania musi byt vyznaceny v blizkosti
prislusnej hrany.

Material Sablony musi byt odolny vode a primerane odolny proti opotrebeniu.

Teplomer [§ 20 ods. 1 pism. ae)]

Poziadavky na zariadenie

Teplomer musi mat’ meraci rozsah najmenej (-20 az 40) °C.

Teplomer musi mat’ delenie stupnice najviac 1 °C.

Teplomer musi pri kalibracii podla bodu 24.2 udavat” hodnotu teploty s chybou
mensou alebo rovnou +1 °C.

Poziadavky na kalibraciu

Kalibracia teplomeru sa vykonava zistovanim plnenia poziadavky podla bodu 24.1.3
v piatich rovnomerne rozlozenych hodnotach meracieho rozsahu (-20 az 40) °C.

Chybou udavania teploty sa rozumie rozdiel medzi Udajom teplomeru a udajom
kalibra¢ného zariadenia podl'a bodu 24.2.4.

Kalibracia sa vykonava pri teplote prostredia v intervale (5 az 40) °C.
Kalibraénym zariadenim je teplomer.

Teplomer podl'a bodu 24.2.4 musi mat certifikat o kalibracii, nie star$i ako 1 rok,
preukazujlci, Ze v rozsahu pouZivanom pri kalibracii ma chybu menSiu alebo rovnu
+0,2 °C.

Zdroj elektrickej energie [§ 20 ods. 1 pism. af)]

Poziadavky na zariadenie



25.1.1 Zariadenie musi mat’ vykon najmenej 40 kW.

26.  Prenosny detektor uniku plynu [§ 20 ods. 1 pism. ag)]

26.1 Poziadavky na zariadenie
26.1.1 Prenosny detektor uniku plynu musi spiiiat’ poziadavky na detektory plynu podla
technickej normy'®) alebo inej obdobnej technickej $pecifikacie s porovnatelnymi
alebo prisnej$imi poziadavkami. Plnenie poziadaviek sa uznava, ak plnenie deklaruje
vyrobca v sprievodnej dokumentécii k prenosnému detektoru uniku plynu.
16

26.2 Poziadavky na kontrolu

26.2.1 Prenosny detektor tiniku plynu kontroluje vyrobca zariadenia alebo predajca zariadenia
spdsobom urc¢enym vyrobcom zariadenia v jednorocnej lehote.

26.2.2 O vykonani kontroly a jej zisteniach sa vyda protokol o kontrole.

27. Stacionarny detektor uniku plynu [§ 20 ods. 1 pism. ah)]

27.1 Poziadavky na zariadenie

27.1.1 K staciondrnym detektorom Uniku plynu musi byt’ vyhlasenie o zhode vybavenia
priestoru stanice technickej kontroly detekciou nebezpecne;j
koncentracie vybusného plynu. ) Vyhladsenie o zhode vystavuje subjekt inStalujici systém
stacionarnych detektorov tniku plynu.

27.2 Poziadavky na kontrolu

27.2.1 Stacionarny detektor tiniku plynu kontroluje vyrobca zariadenia alebo predajca
zariadenia sposobom uréenym vyrobcom zariadenia v jednoroc¢nej lehote.

27.2.2 O vykonani kontroly a jej zisteniach sa vyda protokol o kontrole.

%) STN EN 60079-29-2 Vybusné atmosféry. Cast’ 29-2: Detektory plynu. Vyber, initalacia, pouzivanie a tidrzba
detektorov horlavych plynov a kyslika (33 2320).
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